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Introduction
Congratulations on your purchase and welcome to Philips!  
To fully benefit from the support that Philips offers, register your  
product at www.philips.com/welcome. 

Your robot (Fig. 1)
1	 Handle of dust container lid
2	 Dust container lid
3	 Filter
4	 Dust container
5	 Top cover
6	 Error codes table
7	 Fan
8	 Bumper
9	 On/off button (switches robot on or to standby)
10	 Power switch (switches robot on or off)
11	 Front wheel
12	 Side brush shafts
13	 Drop-off sensors
14	 Wheels
15	 Battery cavity
16	 Suction opening
17	 Side brushes
18	 Rechargeable battery
19	 Battery cavity cover
20	 Fixation blocks for dry wipes
21	 Dry wipe holder
22	 Dry wipes
23	 Battery holder
24	 Remote control
25	 Charging cord
26	 Pointer
27	 Virtual wall unit
28	 Docking station
29	 Adapter
30	 Small plug

Displays and control panels

Control panel of docking station
1	 Display with time, day and programming indications
2	 Adjusting and setting buttons
3	 Battery indicator
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Remote control
1	 Navigation buttons and on/off
2	 Cleaning time buttons
3	 Cleaning mode buttons
4	 Fan speed buttons
5	 Docking button

Pointer (FC8820)
1	 Pointer button
2	 On/off button
3	 Cleaning mode buttons
4	 Cleaning time buttons
5	 Docking button

How your robot works

What your robot cleans
This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help 
you clean the floors in your home.
The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, 
tiled or linoleum floors. It may experience problems cleaning soft floors, 
such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet or rug, please stay 
close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. 
The robot also needs supervision when you use it on black and shiny  
hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system
The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.
-- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. 

They also help to work dirt loose from the floor.
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-- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it 
through the suction opening into the dust container.

-- The robot comes with a dry wipe holder that allows you to clean your 
hard floor even more thoroughly with dry wipes.

Cleaning patterns
In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of 
cleaning patterns to clean each area of the room optimally. The cleaning 
patterns it uses are:
1	 Z-pattern or zigzag pattern
2	 Random pattern
3	 Wall-following pattern
4	 Spiral pattern
During auto cleaning, the robot uses these patterns in a fixed sequence:
1	 Z-pattern

2	 Random pattern

3	 Wall-following pattern

4	 Spiral pattern
-- When the robot has completed this sequence of patterns, it starts 

moving in Z-pattern again. The robot continues to use this sequence  
of patterns to clean the room until the rechargeable battery is empty, 
or until it is switched off manually.

-- If the robot detects a particularly dirty area during its cleaning run,  
it switches to spiral mode and to turbo fan speed to ensure thorough 
dirt removal.

Note: You can also select each mode individually by pressing the appropriate 
button on the remote control or pointer (FC8820 only). For more details,  
see chapter ‘Using your robot’, section ‘Cleaning modes’.
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How your robot avoids height differences

-- The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-
off sensors to detect and avoid height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height 
difference, as its front drop-off sensor is located behind the bumper.
Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase 
or other height difference in time. Therefore monitor the robot carefully 
the first few times you use it, and when you operate it near a staircase 
or another height difference.

Before first use

Mounting the side brushes

	1	 	Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table 
or on the floor.

	2	 	Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot.
Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the 
shaft until you hear them lock into position with a click.

Inserting the rechargeable battery into the robot
You have to insert the rechargeable battery before use.

	1	 	Press the ribbed sections on the battery cavity cover to unlock it.

	2	 	Slide the battery cavity cover off the robot.
	3	 	Remove the plastic from the rechargeable battery.
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	4	 	Place the rechargeable battery into the battery cavity.
Note: Make sure that the print on the battery points upwards and that the 
connectors point in the right direction.
	5	 	Slide the battery cavity cover back onto the robot.

Removing the protection tag from the remote control
The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery 
is protected with a protection tag that has to be removed before use.

	1	 	Pull the battery protection tag out of the battery compartment of 
the remote control.

,, Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

	1	 	Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking 
station (1) and insert the adapter into the wall socket (2). The display 
of the docking station lights up.

	2	 	Place the docking station on a horizontal, level floor against the wall.
Tip: To ensure the docking station stays firmly in the selected spot, you can 
fasten it to the wall with screws or with two strips of double-sided tape.
Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80cm in 
front, 30 cm to the right and 100cm to the left of the docking station.

Charging
When you charge the rechargeable battery for the first time and when the 
rechargeable battery is empty, the charging time is four hours. 
Your robot can be charged in two ways:
-- On the docking station, either manually or automatically during use;
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-- By connecting the robot directly to the mains

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean 
for up to 100 minutes.
Charging on the docking station 
	1	 	Place the robot on the plugged-in docking station.

	2	 	Press the power switch to switch on the robot.

	3	 	The battery indicator on the display of the docking station and the 
light in the on/off button on the robot start flashing.

Note: Because this is the first time you charge the robot, the display of the 
robot shows the booting indicator. 

	4	 	When the rechargeable battery is fully charged, the battery indicator 
on the display of the docking station and the light in the on/of button 
on the robot stop flashing.

Charging automatically during use
	1	 	When the robot has finished cleaning or when only 15% of the 

battery power remains, it automatically returns to the docking 
station to recharge. When the robot returns to the docking station, 
the light in the on/off button flashes.

	2	 	When the robot is positioned correctly on the docking station, the 
battery indicator on the display of the docking station starts to flash.  

	3	 	When the rechargeable battery is fully charged, the battery indicator 
on the display of the docking station and the light in the on/of button 
on the robot stop flashing.

Note: The robot only returns to the docking station automatically when it 
started cleaning from the docking station.
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Charging directly from the mains
	1	 	Insert the small plug of the adapter into the socket on the robot (1).  

Insert the adapter into a wall socket (2).
	2	 	Press the power switch to switch on the robot.
	3	 	When the robot is connected to the mains correctly, the light in 

the on/off button of the robot starts flashing. This indicates that the 
rechargeable battery is being charged.

	4	 	When the rechargeable battery is fully charged, the light in the  
on/off button of the robot stops flashing.

Preparing the room for a cleaning run

-- Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you 
remove all loose and fragile objects from the floor.

Using your robot

Starting and stopping

	1	 	Press the on/off button. The light in the on/off button goes on and 
the robot starts cleaning.

-- You can press the on/off button on the robot.

-- You can also press the on off button on the remote control or on  
the pointer (FC8820).
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	2	 	Unless you press one of the mode buttons, the robot continues 
cleaning in auto cleaning mode until its battery runs low. In auto 
cleaning mode it follows repeated sequences of Z-pattern, random, 
wall-following and spiral movements. For more information on the 
cleaning modes, see section ‘Cleaning modes’.

	3	 	When the battery runs low, the light in the on/off button starts 
flashing and the robot returns to the docking station to charge. 

	4	 	You can also press the on/off button to interrupt or stop the 
cleaning run. If you press the on/off button again and there is still 
enough energy in the rechargeable battery, the robot continues 
cleaning in the auto cleaning mode.

	5	 	You can also make the robot return to the docking station before 
the rechargeable battery runs low by pressing the docking button on 
the remote control or the pointer (FC8820). The docking indicator 
on the display of the robot lights up and the robot returns to the 
docking station.

Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not return 
to the docking station automatically when the rechargeable battery runs 
low. If there is still enough energy in the rechargeable battery, you can press 
the docking button to make the robot return to the docking station. If the 
rechargeable battery is completely empty, you have to place the robot on the 
docking station manually.   
Cleaning modes
Next to the auto cleaning mode, this robot has four individual cleaning 
modes that can each be activated by pressing the appropriate button.

Z-pattern mode
-- In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops 

through the room to clean large areas.
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Random mode
-- In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight 

and crisscross movements.   

Wall-following mode
-- In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area 

alongside the walls an extra clean.

Spiral mode
-- In this mode, the robot makes a spiral movement with the fan at turbo 

speed to clean a dirty area thoroughly.

Manual driving

	1	 	Use the arrow buttons above and below and to the left and right 
of the on/off button on the remote control to navigate the robot 
through the room.

Note: Do not press the downward arrow when the robot is close to a height 
difference or a staircase.

ENGLISH14



Using the cleaning time buttons

-- Press the maximum cleaning time button to make the robot clean  
in auto cleaning mode until its rechargeable battery runs low.  
When the robot has finished cleaning, it returns to the docking station 
automatically if it started from the docking station. If the robot started 
from another point in the room, press the docking button to send it 
back to the docking station.

-- The other cleaning time buttons allow you to let the robot operate for 
60, 45 and 30 minutes respectively. When the cleaning time is finished, 
the robot automatically returns to the docking station when it started 
from the docking station. If the robot started from another point in the 
room, press the docking button to send it back to the docking station.

Using cleaning programs

Setting clock time and day
If you want to use cleaning programs, you have to set the clock time and 
the day of the week on the display of the docking station first. For the 
pictures that belong to the steps below, see the fold-out pages at the back.

	1	 	Press the set button. The set mode indicator and the clock time 
indicator start flashing.

	2	 	Press the select button once. The hour indication starts flashing.
	3	 	Use the + and - buttons on the remote control to set the hour.  

The set hour appears on the display.
	4	 	Press the select button to confirm the hour set. The minutes 

indication starts flashing.
	5	 	Use the + and - buttons on the remote control to set the minutes. 

The set minutes appear on the display.
	6	 	Press the select button to confirm the minutes set. The indication 

‘Su’ for Sunday starts flashing.
	7	 	Use the + and - buttons on the remote control to set the current 

day of the week.
	8	 	Press the select button to confirm the day of the week.
	9	 	Press the set button to confirm the clock time and day of the week 

setting. Both the set mode indicator and the clock time indicator 
stop flashing and turn solid.
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Programming cleaning times
If you have set the time and the day of the week on the display of the 
docking station, you can program cleaning times for your robot. For the 
pictures that belong to the steps below, see the fold-out pages at the back.
The programming options available are:

Program Indication on display
Cleaning every day All day indications are on

Cleaning on weekdays Mo to Fri indications are on

Cleaning on 2 consecutive days Indications of 2 days are on, e.g. Fri and Sa

Cleaning 1 day a week Indication of selected day is on

	1	 	Press the set button. The set mode indicator and the cleaning 
program indicator start flashing.

	2	 	Press the select button once. The hour indication starts flashing.
	3	 	Use the + and - buttons on the remote control to set the hour.  

The set hour appears on the display.
	4	 	Press the select button to confirm the hour set. The minutes 

indication starts flashing.
	5	 	Use the + and - buttons on the remote control to set the minutes. 

The set minutes appear on the display.
	6	 	Press the select button to confirm the minutes set. The indication 

‘Su’ for Sunday starts flashing.
	7	 	Use the + and - buttons on the remote control to toggle between 

cleaning programs (see the table above for the programming  
options available).

	8	 	Press the select button to confirm the program selected.
	9	 	Press the set button to confirm the programming. Both the set  

mode indicator and the cleaning program indicator stop flashing  
and turn solid.

	10		When you have set a cleaning program, the display shows the 
cleaning program indicator and the day or days selected. If you leave 
the robot on standby and its rechargeable battery is fully charged,  
it will start cleaning at the programmed time on the programmed 
day or days.

Fan speed buttons
You can use the fan speed buttons to increase the fan speed to turbo or to 
switch off the fan. The default setting is normal fan speed.
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1	 Turbo fan speed increases the suction power of the robot.
2	 You can switch off the fan by pressing this button.
3	 Press this button for normal fan speed.

Clap response
-- When all icons on the display flash, the robot is malfunctioning.  

To stop the icons flashing and see what is wrong, clap you hands once. 
This makes the error code appear on the display. See chapter  
‘Error codes’ for the explanation of what these error codes mean.

Using the dry wipe attachment
The dry wipe attachment is a feature that allows you to clean hard floors 
with dry wipes.

Preparing the dry wipe attachment for use
	1	 	Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.
	2	 	Place the dry wipe on a table and place the dry wipe attachment on 

the wipe with its fixation lugs pointing towards you.

	3	 	Fold both ends of the dry wipe around the dry wipe attachment 
and fasten the dry wipe onto the attachment by pushing the fixation 
blocks into the recesses.

	4	 	Insert the fixation lug of the dry wipe attachment into the opening 
just behind the wheel on one side of the robot and push until you 
hear it lock into place with a click. Then repeat these actions on  
the other side.

	5	 	Turn the robot and place it on the floor on its wheels with the dry 
wipe attachment touching the floor.

Using the robot with the dry wipe attachment
 When the dry wipe attachment is attached, you can use the robot in any 
mode and on all hard floors. Do not use the dry wipe attachment on 
carpet or rugs.

Removing the dry wipe attachment
Remove the dry wipe attachment as soon as you have finished wiping  
the floor.
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	1	 	Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.
	2	 	Push one end of the dry wipe attachment towards the wheel on the 

other side of the robot to release it. Then pull the attachment off  
the robot.

Using the pointer (FC8820)

Charging the pointer
The pointer has a rechargeable battery that can be charged with the  
USB cable supplied.

	1	 	Insert the micro-USB plug into the socket in the bottom of the 
pointer.

	2	 	Insert the USB plug into a USB charger or a USB port on your 
laptop.

	3	 	The charging light on the pointer lights up solid. Charging takes  
30 minutes. When the charging light goes off, the rechargeable 
battery is fully charged.

Navigating the robot with the pointer
-- When you press and hold the pointer button, the pointer emits a beam 

of infrared light. With this beam you can drag the robot in a particular 
direction. As long as you keep the button pressed and keep pointing 
in the direction you want the robot to move, it continues to move in 
that direction. When you release the pointer button, the robot starts 
cleaning in auto cleaning mode.

-- With the pointer you can send the robot to a specific area in the room 
to give this area an extra-thorough clean.
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Using the virtual wall unit (FC8820)

Placing the batteries in the virtual wall unit
The virtual wall unit operates on four AA batteries.

	1	 	Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1)  
and slide the back cover upwards and off the virtual wall unit (2).

	2	 	Take four new AA batteries from the pack and insert them into the 
battery compartment of the virtual wall unit.

Note: Make sure the + and - poles of the batteries point in the right direction.
	3	 	Slide the back cover onto the virtual wall unit again.
Positioning the virtual wall unit to stop the robot
You can use the virtual wall unit to prevent the robot from entering a 
room or area that you want to keep it out of.

	1	 	Place the unit at a spot beyond which you do not want the robot to 
go, e.g near an open door to a room that is off-limits to the robot or 
at the top of a staircase.

	2	 	Switch on the virtual wall unit with the on/off slide on top of  
the unit.

	3	 	Switch on the robot for a normal cleaning run.

	4	 	When the robot comes too close to the virtual wall unit, the light 
on the virtual wall unit starts flashing and the virtual wall unit emits 
a beam of infrared light. This beam of infrared light makes the robot 
change its course and move away from the virtual wall unit.
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Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container
Empty and clean the dust container when the dust container full icon on 
the display of the robot lights up.

	1	 	Remove the top cover.
Note: Make sure the power switch is in ‘off ’ position.

	2	 	Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container 
out of the dust container compartment.

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to 
damage the blades of the motor fan.

	3	 	Carefully lift the lid off the dust container and take out the filter.

	4	 	Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter 
and the inside of the dust container with a cloth or a toothbrush 
with soft bristles. Also clean the suction opening in the bottom of  
the dust container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or  
in the dishwasher.

	5	 	Put the filter back into the dust container. Then place the lid on the 
dust container.
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	6	 	Put the dust container back into the dust container compartment 
and put the top cover back onto the robot.

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. 
If you use the robot without the filter inside the dust container, the motor 
will be damaged. 

Cleaning sensors, wheels and side brushes
 To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off 
sensors, the wheels and the side brushes from time to time.

	1	 	Make sure the power switch is in ‘off ’ position.
	2	 	Place the robot upside down on a flat surface.
	3	 	Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or 

fluff from the drop-off sensors. Also check if there is any dirt or fluff 
blocking the suction opening.

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-
off sensors are dirty, the robot may fail to detect height differences.
	4	 	Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or 

fluff from the front wheel and side wheels.

	5	 	To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off 
their shafts.

	6	 	Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side 
brush with a soft brush (e.g. a toothbrush) or a cloth.

	7	 	Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp 
objects that could damage your floor. 
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Replacement
You can order spareparts and accessories at www.shop.philips.com/ 
service or at your Philips dealer. You can also contact the Philips 
Consumer Care Centre in your country. 

Replacing the filter
Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new 
filter under order number CP0109. See ‘Emptying and cleaning the dust 
container’ in chapter ‘Cleaning and maintenance’ for instructions on how to 
remove the old filter from the dust container and how to place a new filter 
in the dust container.

Replacing the side brushes
Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or 
damage. We also recommend that you replace both side brushes at the same 
time. You can order spare side brushes as a set under order number CP0107.
	1	 	Make sure that the power switch is in ‘off ’ position.
	2	 	To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles 

and pull them off their shafts.

	3	 	Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery
Replace the rechargeable battery when you can no longer recharge it 
or when it runs out of power quickly. You can order a new rechargeable 
battery under order number CP0113 for FC8820 and order number 
CP0112 for FC8810.

	1	 	Let the robot run until the rechargeable battery is empty to make 
sure that the rechargeable battery is completely discharged before 
you remove it and dispose of it.

	2	 	Push and slide the battery cavity cover off the robot and take out the 
old rechargeable battery.
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	3	 	Place the new rechargeable battery in the battery cavity and slide the 
battery cavity cover back onto the robot.

Replacing the battery of the remote control
The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the 
battery when the robot no longer responds when you press the buttons 
on the remote control.

	1	 	Hold the remote control upside down. Push the release button on 
the battery holder and at the same time slide the battery holder out 
of the remote control.

	2	 	Remove the empty battery from the battery holder and place a new 
battery in the battery holder. Then slide the battery holder back into 
the remote control.

Ordering new dry wipes
You can order new dry wipes under order number CP0123.

Troubleshooting
This chapter summarises the most common problems you could encounter 
with this appliance. If you are unable to solve the problem with the 
information below, visit www.philips.com/support for a list of frequently 
asked questions or contact the Consumer Care Centre in your country. 
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Problem Cause Solution

The robot does 
not start cleaning 
when I press the 
on/off button.

The rechargeable battery is 
empty. 

Charge the rechargeable battery  
(see chapter ‘Preparing for use’).

The small plug is still inserted 
in the socket on the robot.

The robot does not work on mains power.  
It only works on its rechargeable battery. 
Therefore, always disconnect the adapter from 
the robot and the mains before use.

E1 is on the 
display.

One or both wheels are stuck. Set the on/off switch to ‘off ’. Remove the fluff, 
 hair, thread or wire that is caught around the 
wheel suspension.

One or both side brushes are 
stuck.

Clean the side brushes (see chapter ‘Cleaning and 
maintenance’).

E2 is on the 
display.

The top cover is not present 
or is not closed properly.

When the top cover is not present or is not 
closed properly, the robot does not work.  
Place the top cover on the robot properly.

E3 is on the 
display.

The bumper is stuck. Press the on/off button to stop the robot.  
Lift the robot so that its bumper comes free.

E4 is on the 
display.

The robot was lifted while it 
was cleaning.

Press the on/off button to stop the robot.  
Then press the on/off button again to make the 
robot resume cleaning normally.

E5 is on the 
display.

The robot is cleaning a dark 
or black surface, which triggers 
the drop-off sensors. This 
causes the robot to move in 
an unusual pattern.

Press the on/off button and then move the robot 
to a lighter coloured piece of the floor. If the 
problem continues to occur on lighter coloured 
floors, go to www.philips.com/support or contact 
the Consumer Care Centre in your country.

The robot is cleaning a floor 
that reflects sunlight quite 
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the 
robot to move in an unusual 
pattern.

Close the curtains to block sunlight from entering 
the room.

E6 is on the 
display.

The rechargeable battery has 
not been inserted correctly.

See chapter ‘Before first use’ for instructions on 
how to insert the rechargeable battery.

The power switch is set to 
‘off ’ while the robot is on the 
docking station.

Set the power switch to ‘on’.

The robot does 
not clean properly.

The bristles of one or both 
side brushes are crooked or 
bent.

Soak the brush or brushes in warm water for  
a while. If this does not restore the bristles to 
their proper shape, replace the side brushes.  
See chapter ‘Replacement’ for instructions on  
how to replace the side brushes.

The filter in the dust container 
is dirty.

Clean the filter in the dust container with a cloth 
or a toothbrush with soft bristles.
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Problem Cause Solution

If brushing does not help to clean the filter, 
replace the filter with a new one (see chapter 
Replacement’).

The suction opening in the 
bottom of the dust container 
is clogged.

Clean the suction opening (see chapter ‘Cleaning 
and maintenance’).

The front wheel is jammed 
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter ‘Cleaning and 
maintenance’).

The battery can 
no longer be 
charged or runs 
empty very fast.

The rechargeable battery has 
reached the end of its life.

Replace the rechargeable battery (see chapter 
‘Replacement’).

The battery of the 
remote control 
runs empty too 
fast.

Perhaps you did not insert the 
correct type of battery.

For the remote control, you need a CR2025 
coin-shaped battery. If the problem persists, 
go to www.philips.com/support or contact the 
Consumer Care Centre in your country.

Error codes

Error code Possible cause Solution

E1 Wheels stuck Remove the robot from the obstacle and press the on/off 
button to resume cleaning.

E2 Top cover or dust 
container not 
placed properly

Place the dust container in and the top cover on the 
robot properly. The error code disappears from the display 
automatically.

E3 Bumper stuck Remove the robot from the obstacle. The error code 
disappears from the display automatically.

E4 Robot lifted up 
from floor

Put the robot back on the floor to make the error code 
disappear.

E5 Colour of floor  
too dark

Place the robot on a lighter area of the floor. Clean the 
drop-off sensors.

E6 Battery not 
inserted properly

Read the instructions in ‘Inserting the rechargeable battery 
into the robot’ in chapter ‘Before first use’.

Charging error Check if the power switch is in ‘on’ position when the robot 
is on the docking station.
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Въведение
Поздравления за вашата покупка и добре дошли във Philips!  
За да се възползвате изцяло от предлаганата от Philips поддръжка, 
регистрирайте продукта си на адрес www.philips.bg/welcome. 

Вашият робот (фиг. 1)
1	 Дръжка на капака на отделението за смет
2	 Капак на контейнера за смет
3	 Филтър
4	 Контейнер за смет
5	 Горен капак
6	 Таблица с кодове за грешки
7	 Вентилатор
8	 Предпазител
9	 Бутон за вкл./изкл. (включва робота или го превключва в режим  

на готовност)
10	 Превключвател на захранването (включва или изключва робота)
11	 Предно колелце
12	 Валове на страничните четки
13	 Датчици за риск от падане
14	 Колелца
15	 Отделение на батерията
16	 Отвор за всмукване
17	 Странични четки
18	 Акумулаторна батерия
19	 Капак на отделението на батерията
20	 Фиксиращи блокове за сухи кърпи
21	 Държач за суха кърпа
22	 Сухи кърпи
23	 Държач на батерията
24	 Дистанционно управление
25	 Шнур за зареждане
26	 Показалец
27	 Блок за виртуална стена
28	 Докинг станция
29	 Адаптер
30	 Малък жак

Дисплеи и контролни панели

Контролен панел на докинг станцията
1	 Дисплей с време, ден и индикатори за програмиране
2	 Бутони за регулиране и настройка
3	 Индикатор за батерията
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Дистанционно управление
1	 Бутони за навигация и за вкл./изкл.
2	 Бутони за време за почистване
3	 Бутони за режим на почистване
4	 Бутони за скорост на вентилатора
5	 Докинг бутон

Показалец (FC8820)
1	 Бутон за показалеца
2	 Бутон за вкл./изкл.
3	 Бутони за режим на почистване
4	 Бутони за време за почистване
5	 Докинг бутон

Как работи роботът

Какво почиства роботът
Този робот е снабден с функции, които го правят полезен помощник 
за почистване на подовите повърхности във вашия дом.
Роботът е особено подходящ за почистване на твърди подови 
повърхности като подове от дърво, плочки или линолеум.  
При почистване на меки подови повърхности, например килими или 
черги, може да има известни затруднения. Ако използвате робота за 
почистване на килим или черга, първия път останете близо до него, за 
да видите дали той може да се справи с такъв тип подова повърхност. 
Роботът също се нуждае от наблюдение, когато го използвате върху 
черни или блестящи, твърди подови настилки.

Как почиства роботът

Система за почистване
Този робот е с 3-степенна система за ефикасно почистване на подове.
-- С двете странични четки роботът почиства ъглите и покрай 

стените. Освен това, те изваждат напластения в пода прах.
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-- Мощната система за засмукване събира праха и замърсяванията и 
през отвора за всмукване ги прехвърля в контейнера за смет.

-- Роботът се доставя с държач за сухи кърпи, който ви позволява да 
почиствате пода си дори по-обстойно със сухи кърпи.

Начини на почистване
В автоматичен режим на почистване роботът използва автоматична 
последователност от схеми за оптимално почистване на всяка област 
от стаята. Използваните схеми за почистване са:
1	 Z-модел или зигзаговидна схема
2	 Произволна схема
3	 Следване на стената
4	 Спирално почистване
По време на автоматичното почистване роботът използва тези схеми 
в определена последователност:
1	 Z-модел

2	 Произволна схема

3	 Следване на стената

4	 Спирално почистване
-- Когато роботът приключи с тази последователност от схеми на 

почистване, той започва отново да се движи по Z-модел. Роботът 
продължава да почиства помещението по тази схема, докато не бъде 
изключен ръчно или докато акумулаторната батерия не се изтощи.

-- Ако роботът открие особено замърсена площ по време на 
почистването, той превключва на спирален режим и турбо  
скорост на вентилатора, за да се осигури пълно отстраняване  
на замърсяванията.

Забележка: Също така можете да изберете всеки режим поотделно 
чрез натискане на съответния бутон на дистанционното управление 
или показалеца (само за FC8820). За повече подробности вижте глава 
“Използване на робота”, раздел “Режими за почистване”.
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Как роботът ви избягва разликите във височината

-- Роботът има три датчика за риск от падане, намиращи се на 
дъното. Той ги използва, за да открива и да избягва разликите във 
височината като стълби.

Забележка: Нормално е роботът да премине леко над ръба на разлика 
във височината, тъй като предният му датчик за риск от падане е 
разположен зад бронята.
Внимание: В някои случаи датчиците за риск от падане е възможно 
да не открият стълбище или друга разлика във височината навреме. 
Затова наблюдавайте робота внимателно първите няколко пъти, 
когато го използвате и когато работите в близост до стълбище  
или друга разлика във височината.

Преди първата употреба

Монтиране на страничните четки

	1	 	Разопаковайте страничните четки и поставете робота обърнат  
на маса или на пода.

	2	 	Наместете страничните четки на валовете на дъното на робота.
Забележка: Уверете се, че закрепвате страничните четки както 
трябва. Натиснете ги върху вала, докато чуете щракването, с което 
те се заключват на местата си.

Поставяне на акумулаторната батерия в робота
Преди употреба трябва да поставите акумулаторната батерия.

	1	 	Натиснете набраздените части на капака на отделението за 
батерия, за да го отключите.

	2	 	Премахнете капака на отделението за батерия от робота.
	3	 	Отстранете пластмасата от акумулаторната батерия.
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	4	 	Поставете акумулаторната батерия в отделението.
Забележка: Уверете се, че печатът върху батерията е насочен нагоре 
и че съединителите са насочени в правилната посока.
	5	 	Поставете капачето на отделението за батерията обратно на 

мястото му върху робота.

Премахване на предпазния етикет от дистанционното 
управление
Дистанционното управление работи с плоска батерия CR2025. 
Тази батерия е защитена със предпазен етикет, който трябва да се 
премахне преди употреба.

	1	 	Издърпайте предпазния етикет на батерията от отделението за 
батерии на дистанционното управление.

,, Дистанционното управление вече е готово за употреба.

Подготовка за употреба

Монтиране на докинг станцията

	1	 	Включете малкия щепсел на адаптера в контакта на докинг 
станцията (1) и включете адаптера в контакта (2). Дисплеят на 
докинг станцията светва.

	2	 	Поставете докинг станцията върху хоризонтален, равен под  
до стената.

Съвет: За да сте сигурни, че докинг станцията остава надеждно на 
избраното място, можете да я закрепите за стената с винтове или  
с две ленти двойно залепващо тиксо.
Забележка: Уверете се, че няма препятствия или разлика във 
височината 80 см отпред, 30 см вдясно и 100 см вляво от докинг 
станцията.

Зареждане
Когато зареждате акумулаторната батерия за първи път и когато 
акумулаторната батерия е изтощена, времето за зареждане е четири часа. 
Роботът ви може да се зарежда по два начина:
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-- На докинг станцията, ръчно или автоматично по време на 
употреба;

-- Чрез свързване на робота директно с електрическата мрежа

Забележка: Когато акумулаторната батерия е напълно заредена, 
роботът ви може да почиства до 100 минути.
Зареждане на докинг станцията 
	1	 	Поставете робота върху включената докинг станция.

	2	 	Натиснете ключа на захранването, за да включите робота.

	3	 	Индикаторът за батерията на дисплея на докинг станцията и 
лампата на бутона за вкл./изкл. на робота започват да мигат.

Забележка: Тъй като това е първият път, когато зареждате робота, 
дисплеят на робота показва индикатора за зареждане. 

	4	 	Когато акумулаторната батерия е напълно заредена, индикаторът 
за батерия на дисплея на докинг станцията и лампата на бутона 
за вкл./изкл на робота спират да мигат.

Автоматично зареждане по време на употреба
	1	 	Когато роботът завърши почистването или остават само 15% 

от заряда на батерията, той се връща автоматично към докинг 
станцията за зареждане. Когато роботът се връща към докинг 
станцията, лампата в бутона за включване/изключване мига.

	2	 	Когато роботът е поставен правилно на докинг станцията, 
индикатор за батерията на дисплея на докинг станцията започва 
да мига. 

	3	 	Когато акумулаторната батерия е напълно заредена, индикаторът 
за батерия на дисплея на докинг станцията и лампата на бутона 
за вкл./изкл на робота спират да мигат.

Забележка: Роботът се връща към докинг станцията автоматично 
само когато почистването е започнало от нея.
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Директно зареждане от електрическата мрежа
	1	 	Включете малкия щепсел на адаптера в съответното гнездо  

на робота (1). Включете адаптера в контакта (2).
	2	 	Натиснете ключа на захранването, за да включите робота.
	3	 	Когато роботът е свързан правилно към мрежата, лампата в 

бутона за вкл./изкл. на робота започва да мига. Това показва,  
че акумулаторната батерия се зарежда.

	4	 	Когато акумулаторната батерия е напълно заредена, лампата в 
бутона за вкл./изкл. на робота спира да мига.

Подготовка на стаята за почистване

-- Преди да стартирате робота за почистване, уверете се, че сте 
премахнали всички свободно стоящи и чупливи предмети от пода.

Използване на робота

Пускане и спиране

	1	 	Натиснете бутона за вкл./изкл. Лампата в бутона за вкл./изкл. 
светва и роботът започва почистване.

-- Можете да натиснете бутона за вкл./изкл. на робота.

-- Можете също така да натиснете бутона за вкл./изкл. на 
дистанционното управление или на показалеца (FC8820).
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	2	 	Освен ако не натиснете един от бутоните за режим, роботът 
продължава да почиства в автоматичен режим, докато батерията 
му се изтощи. В автоматичен режим на почистване той следва 
повтарящи се последователности от Z-модел, произволен, 
следване стена и спирални движения. За повече информация 
относно режимите на почистване вижте раздел “Режими на 
почистване”.

	3	 	Когато батерията е изтощена, лампата в бутона за вкл./изкл. 
започва да мига и роботът се връща към докинг станцията за 
зареждане. 

	4	 	Можете също така да натиснете бутона за вкл./изкл., за да 
прекъснете или спрете почистването. Ако натиснете бутона 
за вкл./изкл. отново и в акумулаторната батерия все още има 
достатъчно енергия, роботът продължава почистването в 
автоматичен режим на почистване.

	5	 	Можете също да накарате робота да се върне към докинг станцията, 
преди акумулаторната батерия да се изтощи, като натиснете 
докинг бутона на дистанционното управление или на показалеца 
(FC8820). Докинг индикаторът на дисплея на робота светва и 
роботът се връща към докинг станцията.

Забележка: Ако не сте стартирали робота от докинг станцията, 
той не се връща към докинг станцията автоматично, когато 
акумулаторната батерия се изтощи. Ако в нея все още има 
достатъчно енергия, можете да натиснете докинг бутона,  
за да накарате робота да се върнете към докинг станцията.  
Ако акумулаторната батерия се изтощи напълно, трябва да 
поставите робота на докинг станцията ръчно. 
Режими на почистване
Освен автоматичния режим на почистване, този робот има четири 
отделни режима за почистване, които могат да се активират чрез 
натискане на съответния бутон.

Режим Z-модел
-- В режим Z-модел роботът почиства, като прави зигзагообразни 

цикли през стаята за почистване на големи площи.
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Произволен режим
-- В този режим роботът почиства стаята по смесен модел от прави 

и кръстосани движения. 

Режим за следване на стените
-- В този режим роботът следва стените на помещението, за да 

почисти допълнително областта по продължението на стените.

Спирален режим
-- В този режим роботът прави спирални движения с вентилатор на 

турбо скорост за старателно почистване на замърсени области.

Ръчно управление

	1	 	Използвайте бутоните със стрелки над и под и отляво и отдясно 
на бутона за вкл./изкл. на дистанционното управление, за да 
направлявате робота в помещението.

Забележка: Не натискайте стрелката надолу, когато роботът е 
близо до разлика във височината или стълбище.
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Използване на бутоните за време за почистване

-- Натиснете бутона за максимално време за почистване, за да 
зададете почистване в автоматичен режим, докато акумулаторната 
батерия се изтощи. Когато роботът завърши почистването, той 
се връща автоматично на докинг станцията, ако е започнал от 
докинг станция. Ако роботът е започнал от друга точка в стаята, 
натиснете докинг бутона, за да го върнете обратно към докинг 
станцията.

-- Другите бутони за време за почистване ви позволяват да оставите 
робота да работи за 60, 45 и 30 минути съответно. Когато 
времето за почистване завърши, роботът автоматично се връща 
към докинг станцията, когато е започнал от нея. Ако роботът е 
започнал от друга точка в стаята, натиснете докинг бутона, за да 
го върнете обратно към докинг станцията.

Използване на програмите за почистване

Настройка на часовника и деня
Ако искате да използвате програмите за почистване, трябва първо 
да настроите часовника и деня от седмицата на дисплея на докинг 
станцията. За да видите изображенията, съответстващи на стъпките 
по-долу, вижте сгънатите страници в задната част.

	1	 	Натиснете бутона за настройка. Индикаторът за зададения режим 
и индикаторът за времето на часовника започват да мигат.

	2	 	Натиснете бутона за избор веднъж. Индикаторът за час започва 
да мига.

	3	 	Използвайте бутоните + и - на дистанционното управление,  
за да зададете часа. Зададеният час се показва на дисплея.

	4	 	Натиснете бутона за избор за потвърждаване на часа. 
Индикаторът за минути започва да мига.

	5	 	Използвайте бутоните + и - на дистанционното управление, 
за да зададете минутите. Зададените минути се показват на 
дисплея.

	6	 	Натиснете бутона за избор, за да потвърдите зададените минути. 
Обозначението “Su” за неделя започва да мига.

	7	 	Използвайте бутоните + и - на дистанционното управление,  
за да зададете текущия ден от седмицата.

	8	 	Натиснете бутона за избор за потвърждение на деня от седмица.
	9	 	Натиснете бутона за настройка, за да потвърдите настройката на 

часовника и деня от седмицата. Индикаторът за зададен режим 
и индикаторът за времето на часовника спират да мигат и светят 
постоянно.
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Програмиране на времето за почистване
Ако сте задали часа и деня от седмицата на дисплея на докинг 
станцията, можете да програмирате времето за почистване на робота 
си. За изображения, съответстващи на стъпките по-долу, вижте 
сгънатите страници в задната част.
Наличните опции за програмиране са:

Програма Индикация на дисплея
Почистване всеки ден Индикациите за всеки ден са включени

Почистване в работни дни Индикациите за понеделник до петък са включени

Почистване на 2 последователни дни Включени са индикации за 2 дни, напр. петък и събота

Почистване 1 ден в седмицата Индикацията за избрания ден е включена

	1	 	Натиснете бутона за настройка. Индикаторът за зададения режим 
и индикаторът за програмата за почистване започват да мигат.

	2	 	Натиснете бутона за избор веднъж. Индикаторът за час започва 
да мига.

	3	 	Използвайте бутоните + и - на дистанционното управление,  
за да зададете часа. Зададеният час се показва на дисплея.

	4	 	Натиснете бутона за избор за потвърждаване на часа. 
Индикаторът за минути започва да мига.

	5	 	Използвайте бутоните + и - на дистанционното управление, 
за да зададете минутите. Зададените минути се показват на 
дисплея.

	6	 	Натиснете бутона за избор, за да потвърдите зададените минути. 
Обозначението “Su” за неделя започва да мига.

	7	 	Използвайте бутоните + или - на дистанционното управление, 
за да превключвате между програми за почистване (вижте 
таблицата по-горе за наличните опции за програмиране).

	8	 	Натиснете бутона за избор за потвърждение на избраната 
програма.

	9	 	Натиснете бутона за настройка, за да потвърдите 
програмирането. Индикаторът за зададения режим и 
индикаторът за програмата за почистване спират да мигат и 
светят постоянно.

	10		Когато сте задали програмата за почистване, на дисплея се 
показва индикаторът на програмата за почистване и избраният 
ден или дни. Ако оставите робота в режим на готовност и 
акумулаторната му батерия е напълно заредена, той ще започне 
да почиства в програмирания час на програмирания ден или дни.
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Бутони за скорост на вентилатора
Можете да използвате бутоните за скоростта на вентилатора за 
увеличаване на оборотите на вентилатора на турбо или за изключване 
на вентилатора. Настройката по подразбиране е нормална скорост на 
вентилатора.
1	 Турбо скоростта на вентилатора увеличава силата на засмукване 

на робота.
2	 Можете да изключите вентилатора, като натиснете този бутон.
3	 Натиснете този бутон за нормална скорост на вентилатора.

Отклик на пляскане
--  Когато всички икони на дисплея мигат, роботът е неизправен. 

За да спрете мигането на иконите и да видите какво не е наред, 
плеснете с ръце веднъж. Това кара кода за грешка да се показва 
на дисплея. Вижте глава “Кодове за грешка” за обяснение на 
значението на тези кодове за грешка.

Използване на приставката за суха кърпа
Приставката за суха кърпа ви позволява да почиствате твърди подови 
повърхности със сухи кърпи.

Подготовка на приставката за суха кърпа за употреба
	1	 	Обърнете робота и го поставете на пода или на маса.
	2	 	Поставете сухата кърпа върху маса и поставете приставката за 

суха кърпа върху кърпата, като фиксиращите езичета са насочени 
към вас.

	3	 	Сгънете двата края на сухата кърпа около приставката за 
суха кърпа и закрепете сухата кърпа върху приставката, като 
натиснете фиксиращите блокове в жлебовете.

	4	 	Поставете фиксиращото езиче на приставката за суха кърпа 
в отвора точно зад колелото от едната страна на робота 
и натиснете, докато чуете да се заключва на мястото си с 
щракване. След това повторете тези действия от другата страна.

	5	 	Обърнете робота и го поставете на пода върху колелата му,  
при което приставката за суха кърпа трябва да докосва пода.

Използване на робота с приставката за суха кърпа
Когато е поставена приставката за суха кърпа, можете да използвате 
робота във всеки режим и на всички твърди подови повърхности.  
Не използвайте приставката за суха кърпа върху килим или черги.
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Премахване на приставката за суха кърпа
Отстранете приставката за суха кърпа веднага след като завършите 
почистването на пода.

	1	 	Обърнете робота и го поставете на пода или на маса.
	2	 	Натиснете единия край на приставката за суха кърпа към 

колелото от другата страна на робота, за да го освободите.  
След това издърпайте приставката от робота.

Използване на показалеца (FC8820)

Зареждане на показалеца
Показалецът има акумулаторна батерия, която може да се зарежда  
с приложения USB кабел.

	1	 	Поставете микро USB жака в гнездото на дъното на показалеца.
	2	 	Поставете USB жака в USB зарядното устройство или USB порта 

на лаптопа си.

	3	 	Индикаторът за зареждане на показалеца светва постоянно. 
Зареждането отнема 30 минути. Когато индикаторът за 
зареждане изгасне, акумулаторната батерия е напълно заредена.

Управляване на робота с показалеца
-- Когато натиснете и задържите бутона на показалеца, показалецът 

излъчва сноп инфрачервена светлина. С този лъч можете да 
насочвате робота в конкретна посока. Докато държите бутона 
натиснат и продължавате да сочите в посоката, в която искате 
да се движи роботът, той продължава да се движи в тази посока. 
Когато пуснете бутона на показалеца, роботът започва почистване 
в автоматичен режим.

-- С показалеца можете да насочвате робота към конкретна област 
в стаята, за да я почистите особено старателно.
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Използване на блока за виртуална стена (FC8820)

Поставяне на батериите в блока за виртуална стена
Блокът за виртуална стена работи с четири батерии тип AA.

	1	 	Натиснете двата освобождаващи палеца отдолу на задния капак 
(1), плъзнете задния капак нагоре и го премахнете от блока за 
виртуална стена (2).

	2	 	Вземете четири нови батерии тип AA и ги поставете в 
отделението за батерии на блока за виртуална стена.

Забележка: Убедете се, че полюсите “+” и “-” на батериите са 
правилно ориентирани.
	3	 	Плъзнете задния капак обратно на блока за виртуална стена.
Позициониране на блока за виртуална стена за спиране  
на робота
Можете да използвате блока за виртуална стена, за да попречите  
на робота да влиза в стая или област, в която не искате да влиза.

	1	 	Поставете блока на място, отвъд което не искате роботът  
да преминава, напр. близо до отворена врата към помещение, 
в което роботът не следва да влиза, или в горната част на 
стълбище.

	2	 	Включете блока за виртуална стена от плъзгача за вкл./изкл. върху 
горната част на устройството.

	3	 	Включете робота за нормално почистване.

	4	 	Когато роботът се доближи прекалено до блока за виртуална 
стена, индикаторът на блок за виртуална стена започва да 
мига и той излъчва сноп инфрачервена светлина. Този сноп 
инфрачервена светлина кара робота да промени своя курс  
и да се отдалечи от блока за виртуална стена.
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Почистване и поддръжка

Изпразване и почистване на контейнера за смет
Изпразнете и почистете контейнера за смет, когато иконата за пълен 
контейнер за смет светне на дисплея на робота.

	1	 	Свалете горния панел.
Забележка: Проверете дали ключът за захранването е в изключено 
положение.

	2	 	Издърпайте дръжката на капака на контейнера за смет  
и извадете контейнера от отделението му.

Забележка: При изваждането или при повторното поставяне на 
контейнера за смет внимавайте да не повредите перките на 
вентилатора на електромотора.

	3	 	Внимателно повдигнете капака на контейнера за смет и извадете 
филтъра.

	4	 	Изтръскайте контейнера за смет над кофа за смет, за да го 
изпразните. Почистете филтъра и вътрешността на отделението 
за смет с помощта на парцал или четка за зъби с мек косъм. 
Също така почистете смукателния отвор на дъното на 
контейнера за смет.

Внимание: Не мийте контейнера за смет и филтъра с вода или в 
съдомиялна машина.

	5	 	Поставете филтъра обратно в контейнера за смет и след това 
затворете капака на контейнера.
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	6	 	Поставете контейнера за смет обратно в отделението за смет  
и поставете горния капак обратно върху робота.

Внимание: Винаги проверявайте дали филтърът е поставен във 
вътрешността на контейнера за смет. Ако използвате робота без 
поставен филтър, електромоторът ще се повреди. 

Почистване на датчиците, колелата и страничните четки
За поддържане на доброто качество на почистването трябва от 
време на време да почиствате датчиците за риск от падане, колелата 
и страничните четки.

	1	 	Проверете дали ключът за захранването е в изключено 
положение.

	2	 	Поставете робота с долната част нагоре върху равна повърхност.
	3	 	Използвайте четка с мек косъм (например четка за зъби) за 

премахване на прах или пух от датчиците за риск от падане. 
Проверете също за замърсявания или мъх, които да блокират 
отвора за засмукване.

Забележка: Важно е да почиствате редовно датчиците за риск от 
падане. Ако датчиците са замърсени, роботът може да не разпознае 
разлика във височините.
	4	 	Използвайте четка с меки косъмчета (например четка за зъби) 

за отстраняване на праха и мъха от отвора за всмукване и 
страничните колела.

	5	 	За да почистите страничните четки, хванете ги за косъмчетата  
и ги издърпайте от валовете им.

	6	 	Отстранете космите, мъха и нишките от вала и от четката с мека 
четка (например четка за зъби) или кърпа.

	7	 	Проверете страничните четки и долната част на робота за остри 
предмети, които могат да повредят пода ви. 
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Резервни части
Можете да поръчате резервни части и аксесоари на  
www.shop.philips.com/service или при вашия търговец на уреди 
Philips. Можете също така да се свържете с Центъра за обслужване на 
потребители на Philips във вашата държава. 

Замяна на филтъра
Сменете филтъра, ако е много мръсен или повреден. Можете 
да поръчате нов филтър под номер за поръчка CP0109. Вижте 
“Изпразване и почистване на отделението за смет” в глава 
“Почистване и поддръжка” за указания как да извадите стария филтър 
от контейнера за смет и как да поставите нов.

Замяна на страничните четки
Заменяйте страничните четки след известно време, за да си осигурите 
добро качество на почистването.

Забележка: Винаги сменяйте страничните четки, когато забележите 
признаци на износване или повреда. Също така препоръчваме да 
сменяте и двете странични четки по едно и също време. Можете да 
поръчате резервни странични четки като комплект под номер за 
поръчка CP0107.
	1	 	Проверете дали ключът за захранването е в изключено 

положение.
	2	 	За да смените страничните четки, хванете старите за 

косъмчетата и ги издърпайте от валовете им.
	3	 	Натиснете новите странични четки върху валовете.

Замяна на акумулаторната батерия
Сменете акумулаторната батерия, когато вече не можете да я 
заредите или когато започне да се изчерпва бързо. Можете да 
поръчате нова акумулаторна батерия с номер за поръчка CP0113  
за FC8820 и номер за поръчка CP0112 за FC8810.

	1	 	Оставете робота да работи, докато акумулаторната батерия се 
изпразни, за да сте сигурни, че тя е напълно разредена, преди да 
я извадите и да я изхвърлите.
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	2	 	Натиснете и отстранете с плъзгане капачето на отделението за 
батерията и извадете старата акумулаторна батерия.

	3	 	Поставете новата акумулаторна батерия в отделението за 
батерия и плъзнете капака на отделението за батерия обратно 
върху робота.

Смяна на батерията на дистанционното управление
Дистанционното управление работи с плоска батерия CR2025. 
Подменете батерията, когато роботът вече не реагира при натискане 
на бутоните на дистанционното управление.

	1	 	Обърнете дистанционното управление надолу. Натиснете 
бутона за освобождаване на държача на батерията и в същото 
време плъзнете държача на батерията навън от дистанционното 
управление.

	2	 	Премахнете празната батерия от държача и поставете нова 
батерия в отделението за батерията. След това плъзнете 
държача на батерията обратно на дистанционното управление.

Поръчка на нови сухи кърпи
Можете да поръчате нови сухи кърпи под номер за поръчка CP0123.

Отстраняване на неизправности
В тази глава са обобщени най-често срещаните проблеми, които може 
да срещнете при използването на уреда. Ако не можете да разрешите 
проблема с помощта на информацията по-долу, вижте списъка с 
често задавани въпроси на адрес www.philips.com/support или се 
свържете с Центъра за обслужване на потребители във вашата страна. 
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Проблем Причина Решение

Роботът не 
започва да 
работи, когато 
натисна бутона за 
вкл./изкл.

Акумулаторната батерия е 
изтощена. 

Заредете акумулаторната батерия  
(вижте глава “Подготовка за употреба”).

Малкият щепсел е все още 
в гнездото на робота.

Роботът не работи, когато е включен в 
електрическата мрежа. Той работи само  
със захранване от акумулаторната батерия. 
Затова винаги изключвайте адаптера от робота 
и от контакта преди употреба.

На дисплея се 
изписва E1.

Едно или и двете колелца 
са заседнали.

Поставете ключа за вкл./изкл. в изключено 
положение. Премахнете мъха, космите, 
нишките или жиците, които са се оплели около 
окачването на колелата.

Една или и двете четки са 
заседнали.

Почистете страничните четки (вижте раздел 
“Почистване и поддръжка”).

На дисплея се 
изписва E2.

Горният капак не е 
поставен или е затворен 
неправилно.

Когато горният капак не е налице или не 
е затворен правилно, роботът не работи. 
Поставете горния капак на робота правилно.

На дисплея се 
изписва E3.

Предпазителят е заседнал. Натиснете бутона за вкл./изкл., за да 
спрете робота. Повдигнете робота, така че 
предпазителят да се освободи.

На дисплея се 
изписва E4.

Роботът е бил вдигнат, 
докато е почиствал.

Натиснете бутона за вкл./изкл., за да спрете 
робота. След това натиснете бутона за вкл./
изкл. отново, така че роботът да възобнови 
нормалното почистване.

На дисплея се 
изписва E5.

Роботът почиства тъмен 
или черен под, което 
задейства датчиците за 
риск от падане. Поради 
това роботът се движи по 
необичаен начин.

Натиснете бутона за вкл./изкл. и след това 
преместете робота на по-светло оцветена 
област от пода. Ако проблемът продължава 
да се появява на по-светло оцветените части 
от пода, посетете www.philips.com/support или 
се обърнете към Центъра за обслужване на 
потребители във вашата държава.

Роботът почиства под, 
който отразява силно 
слънчевата светлина. Това 
задейства датчиците за 
риск от падане и роботът 
се движи по необичаен 
начин.

Пуснете завесите, за да изолирате помещението 
от слънчевата светлина.
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Проблем Причина Решение

На дисплея се 
изписва E6.

Акумулаторната батерия 
не е поставена правилно.

Вж. раздела “Преди първа употреба” за указания 
как да поставите акумулаторна батерия.

Ключът за захранване е 
в изключено положение, 
докато роботът е на 
докинг станцията.

Задайте ключа за захранване на включено 
положение.

Роботът не 
почиства добре.

Косъмчетата на едната 
или на двете четки са 
изкривени или прегънати.

Накиснете четката или четките в топла вода 
за известно време. Ако това не възстанови 
правилната форма на косъмчетата, сменете 
страничните четки. Вж. глава “Подмяна” за 
указания как да смените страничните четки.

Филтърът в контейнера за 
смет е замърсен.

Почистете филтъра в отделението за смет с 
парцал или четка за зъби с мек косъм.

Ако изчеткването не е достатъчно за 
почистване на филтъра, сменете го с нов  
(вижте глава “Подмяна”).

Отворът за засмукване на 
дъното на отделението за 
смет е запушен.

Почистете отвора за засмукване  
(вижте раздел “Почистване и поддръжка”).

Предното колелце е 
блокирано от косми или 
други отпадъци.

Почистете предното колело  
(вижте раздел “Почистване и поддръжка”).

Батерията не 
може повече 
да се зарежда 
или се изтощава 
прекалено бързо.

Акумулаторната батерия 
е изчерпала полезния си 
живот.

Сменете акумулаторна батерия  
(вж. раздел “Подмяна”).

Батерията на 
дистанционното 
управление се 
изтощава твърде 
бързо.

Може би не сте поставили 
правилния тип батерия.

За дистанционното управление ви трябва плоска 
батерия CR2025. Ако проблемът продължава да 
възниква, отворете www.philips.com/support или 
се обърнете към Центъра за обслужване  
на потребители във вашата страна.
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Кодове за грешки

Код за грешка Възможна причина Решение

E1 Колелата са 
блокирани

Свалете робота от препятствието и натиснете 
бутона за вкл./изкл., за да възобновите почистването.

E2 Горният капак или 
контейнерът за 
смет не е поставен 
правилно

Поставете контейнера за смет и горния капак 
на робота правилно. Кодът за грешка изчезва от 
дисплея автоматично.

E3 Предпазителят е 
блокиран

Свалете робота от препятствието. Кодът за грешка 
изчезва от дисплея автоматично.

E4 Роботът е повдигнат 
от пода

Поставете робота обратно на пода, така че кодът  
за грешка да изчезне.

E5 Цветът на пода е 
твърде тъмен

Поставете робота на по-светла област от пода. 
Почистете датчиците за риск от падане.

E6 Батерията не е 
поставена правилно

Прочетете указанията в “Поставяне на 
акумулаторната батерия в робота” в раздела  
“Преди първа употреба”.

Грешка при 
зареждането

Проверете дали ключът за захранване е във 
включено положение, когато роботът е на докинг 
станцията.
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Sissejuhatus
Õnnitleme ostu puhul ja tere tulemast kasutama Philipsit! Philipsi tootetoe 
paremaks kasutamiseks registreerige oma toode saidil www.philips.com/
welcome. 

Teie robottolmuimeja (Jn 1)
1	 Tolmukambri kaane käepide
2	 Tolmukambri kaas
3	 Filter
4	 Tolmukamber
5	 Ülemine kate
6	 Veakoodide tabel
7	 Ventilaator
8	 Põrkeraam
9	 Sisse-/väljalülitamise nupp (lülitab robottolmuimeja sisse või ooterežiimile)
10	 Toitelüliti (lülitab robottolmuimeja sisse või välja)
11	 Esiratas
12	 Külgmiste harjade võllid
13	 Kukkumissensorid
14	 Rattad
15	 Akupesa
16	 Imemisava
17	 Külgmised harjad
18	 Aku
19	 Akupesa kaas
20	 Kinnitusklotsid kuivpühkimislappidele
21	 Kuivpühkimislappide hoidik
22	 Kuivpühkimislapid
23	 Patareihoidik
24	 Kaugjuhtimispult
25	 Laadimisjuhe
26	 Osuti
27	 Virtuaalseina seade
28	 Dokkimisjaam
29	 Adapter
30	 Väike pistik

Ekraanid ja juhtpaneelid

Dokkimisjaama juhtpaneel
1	 Aja-, päeva- ja programmeerimisnäitudega ekraan
2	 Reguleerimis- ja seadistusnupud
3	 Aku märgutuli



Kaugjuhtimispult
1	 Navigeerimisnupud ja sisse-/väljalülitamine
2	 Puhastusaja nupud
3	 Puhastusrežiimi nupud
4	 Ventilaatori kiiruse nupud
5	 Dokkimisnupp

Osuti (FC8820)
1	 Osuti nupp
2	 Toitenupp
3	 Puhastusrežiimi nupud
4	 Puhastusaja nupud
5	 Dokkimisnupp

Kuidas teie robottolmuimeja töötab?

Mida teie robottolmuimeja puhastada suudab?
Tänu oma omadustele on see robottolmuimeja teile kodus heaks abiliseks 
põrandate puhastamisel.
See robottolmuimeja sobib eriti hästi kõvade põrandate, näiteks puidust, 
keraamilistest plaatidest või linoleumist põrandate puhastamiseks. Pehmete 
põrandate, näiteks vaipkatte või vaibaga kaetud põrandate puhul võib ette 
tulla probleeme. Kui kasutate robottolmuimejat vaibal, püsige esimesel 
korral läheduses, et näha, kas robot tuleb sellise pinna puhastamisega toime. 
Robottolmuimeja vajab järelevalvet ka siis, kui kasutate seda musta värvi ja 
läikivatel kõvakattega põrandatel.

Kuidas teie robottolmuimeja puhastab?

Puhastussüsteem
Robottolmuimejal on kolmeetapiline puhastussüsteem põrandate tõhusaks 
puhastamiseks.
-- Kaks külgmist harja aitavad tolmuimejal puhastada nurki ja seinaääri. 

Samuti aitavad need põrandalt mustust lahti saada.
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-- Robottolmuimeja tõmbab imedes lahtise sodi enda külge ja suunab 
selle imemisava kaudu tolmukambrisse.

-- Robottolmuimejal on kuivpühkimislappide hoidik. Kuivpühkimislappide 
abil saab puhastada kõvakattega põrandaid veelgi põhjalikumalt.

Puhastusrežiimid
Automaatse puhastuse režiimis kasutab robottolmuimeja toa optimaalseks 
puhastamiseks puhastusrežiimide automaatset järjestust. Kasutatavad 
puhastusrežiimid on:
1	 siksakiline liikumine;
2	 juhuslik liikumine;
3	 seina mööda kulgev liikumine;
4	 spiraalne liikumine.
Automaatse puhastuse ajal kasutab robottolmuimeja neid liikumisrežiime 
kindlas järjestuses:
1	 siksakiline liikumine;

2	 juhuslik liikumine;

3	 seina mööda kulgev liikumine;

4	 spiraalne liikumine.
-- Kui robottolmuimeja on ühe liikumisrežiimide seeria läbinud, 

hakkab ta uuesti siksakiliselt liikuma. Robottolmuimeja kasutab seda 
liikumisrežiimide seeriat ruumi puhastamiseks seni, kuni aku saab tühjaks 
või kui see käsitsi välja lülitatakse.

-- Kui robottolmuimeja tuvastab puhastustsükli käigus eriti määrdunud 
piirkonna, lülitub see spiraalse liikumise režiimi ja ventilaator hakkab 
tööle turbokiirusel, et tagada mustuse põhjalik eemaldamine.

Märkus: saate valida iga režiimi ka eraldi kaugjuhtimispuldi ja osuti  
(üksnes mudelil FC8820) vastavat nuppu vajutades. Lisateabe saamiseks  
vt peatükis „Robottolmuimeja kasutamine“ jaotist „Puhastusrežiimid“.
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Kuidas teie robottolmuimeja väldib kõrguseerinevusi?

-- Robottolmuimeja põhjal on kolm kukkumissensorit. Neid sensoreid 
kasutatakse kõrguseerinevuste (nt treppide) tuvastamiseks ja 
vältimiseks.

Märkus: on normaalne, et robottolmuimeja liigub veidi üle erineva kõrgusega 
pinna serva, sest eesmine kukkumissensor paikneb põrkeraami taga.
Ettevaatust: mõningatel juhtudel ei pruugi kukkumissensorid treppi või 
mõnda muud kõrguseerinevust õigeaegselt tuvastada. Seetõttu jälgige 
robottolmuimejat hoolikalt paaril esimesel korral ja kui kasutate seda 
trepi või teiste erineva kõrgusega kohtade läheduses.

Enne esimest kasutamist

Külgmiste harjade paigaldamine

	1	 	Pakkige lahti külgmised harjad ja pange robottolmuimeja tagurpidi 
lauale või põrandale.

	2	 	Lükake külgmised harjad robottolmuimeja põhjal olevatele võllidele.
Märkus: Hoolitsege selle eest, et külgmised harjad oleksid õigesti kinnitatud. 
Vajutage need võllile, kuni kuulete neid klõpsatusega kinnituvat.

Aku paigaldamine robottolmuimejasse
Enne kasutamist tuleb seadmesse paigaldada laetav aku.

	1	 	Akupesa kaane lukust vabastamiseks vajutage sellel olevatele 
soonelistele osadele.

	2	 	Libistage akupesa kaas robottolmuimeja pealt ära.
	3	 	Eemaldage akult plastkile.
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	4	 	Pange aku akupessa.
Märkus: veenduge, et akul olev kujutis on ülespoole suunatud ja ühendused 
õiges suunas.
	5	 	Libistage akupesa kaas tagasi robottolmuimejale.

Kaugjuhtimispuldilt kaitsesildi eemaldamine
Kaugjuhtimispult töötab CR2025 müntpatareiga. Seda patareid kaitseb 
kaitsesilt, mis tuleb enne kasutamist eemaldada.

	1	 	Tõmmake patarei kaitsesilt kaugjuhtimispuldi patareipesast välja.
,, Nüüd on kaugjuhtimispult kasutusvalmis.

Kasutamiseks valmistumine

Dokkimisjaama paigaldamine

	1	 	Sisestage adapteri väike pistik dokkimisjaama pessa (1) ja sisestage 
adapter seinakontakti (2). Dokkimisjaama ekraan süttib.

	2	 	Asetage dokkimisjaam horisontaalsele tasasele põrandale vastu seina.
Nõuanne. veenduge, et dokkimisjaamast 80 cm eespool, 30 cm paremal  
ja 100 cm vasakul puuduksid takistused või kõrguseerinevused.
Märkus: veenduge, et dokkimisjaamast 80 cm eespool, 30 cm paremal  
ja 100 cm vasakul puuduksid takistused või kõrguseerinevused.

Laadimine
Aku esmakordsel laadimisel ja siis, kui see on tühjaks saanud, on laadimisaeg 
neli tundi. 
Teie robottolmuimejat saab laadida kahel viisil:
-- dokkimisjaamas, kas käsitsi või automaatselt kasutamise ajal;
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-- ühendades robottolmuimeja otse vooluvõrku.

Märkus: kui aku on täis laetud, suudab teie robottolmuimeja puhastada kuni 
100 minutit.
Dokkimisjaamas laadimine 
	1	 	Pange robottolmuimeja vooluvõrku ühendatud dokkimisjaama.

	2	 	Robottolmuimeja sisselülitamiseks vajutage toitelülitit.

	3	 	Dokkimisjaama ekraanil olev akunäidik ja robottolmuimejal olev 
sisse-/väljalülitamise nupp hakkavad vilkuma.

Märkus: kuna tegemist on robottolmuimeja esmakordse laadimisega, kuvatakse 
robottolmuimeja ekraanil alglaadimise märgutuli. 

	4	 	Kui aku on täis laetud, siis lõpetavad dokkimisjaama ekraanil olev 
akunäidik ja robottolmuimeja sisse-/väljalülitamise nupu tuli vilkumise.

Automaatne laadimine kasutamise ajal
	1	 	Kui robottolmuimeja on lõpetanud puhastamise või kui aku 

laetust on järel vaid 15%, naaseb see laadimiseks automaatselt 
dokkimisjaama. Kui robottolmuimeja naaseb dokkimisjaama,  
vilgub sisse-/väljalülitamise nupu tuli.

	2	 	Kui robottolmuimeja on asetatud dokkimisjaama õigesti, hakkab 
dokkimisjaama ekraanil olev akunäidik vilkuma. 

	3	 	Kui aku on täis laetud, siis lõpetavad dokkimisjaama ekraanil olev 
akunäidik ja robottolmuimeja sisse-/väljalülitamise nupu tuli vilkumise.

Märkus: robottolmuimeja naaseb automaatselt dokkimisjaama üksnes siis,  
kui see alustas puhastamist dokkimisjaamast.
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Laadimine otse vooluvõrgust
	1	 	Sisestage adapteri väike pistik robottolmuimeja pessa (1).  

Sisestage adapter seinakontakti (2).
	2	 	Robottolmuimeja sisselülitamiseks vajutage toitelülitit.
	3	 	Kui robottolmuimeja on õigesti vooluvõrku ühendatud, hakkab 

robottolmuimeja sisse-/väljalülitamise nupu tuli vilkuma. See tähendab, 
et akut laetakse.

	4	 	Kui aku on täis laetud, lõpetab robottolmuimeja sisse-/väljalülitamise 
nupu tuli vilkumise.

Ruumi ettevalmistamine puhastustsükliks 

-- Enne robottolmuimeja puhastustsükli alustamist veenduge, et 
eemaldasite põrandalt kõik lahtised ja õrnad esemed.

Robottolmuimeja kasutamine

Käivitamine ja seiskamine

	1	 	Vajutage sisse-/väljalülitamise nupule. Süttib sisse-/väljalülitamise nupu 
tuli ja robottolmuimeja hakkab puhastama.

-- Võite vajutada robottolmuimejal olevat sisse-/väljalülitamise nuppu.

-- Võite vajutada ka kaugjuhtimispuldil või osutil (FC8820) olevat sisse-/
väljalülitamise nuppu.
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	2	 	Välja arvatud juhul, kui vajutate üht režiiminuppudest, jätkab 
robottolmuimeja puhastamist automaatse puhastamise režiimis, 
kuni aku saab tühjaks. Automaatse puhastamise režiimis järgib see 
siksakilise, juhusliku, seina mööda kulgeva ja spiraalse liikumise 
korduvaid seeriaid. Lisateabe saamiseks puhastusrežiimi kohta  
vt jaotist „Puhastusrežiimid“.

	3	 	Kui aku on tühjaks saamas, hakkab sisse-/väljalülitamise nupu tuli 
vilkuma ja robottolmuimeja naaseb laadimiseks dokkimisjaama. 

	4	 	Samuti võite puhastustsükli katkestamiseks või seiskamiseks vajutada 
sisse-/väljalülitamise nupule. Kui vajutate uuesti sisse-/väljalülitamise 
nuppu ja akus on veel piisavalt energiat, jätkab robottolmuimeja 
automaatse puhastamise režiimi.

	5	 	Samuti võite panna robottolmuimeja naasma dokkimisjaama enne 
aku tühjakssaamist, vajutades kaugjuhtimispuldil või osutil (FC8710) 
olevat dokkimisnuppu. Süttib robottolmuimeja ekraanil olev 
dokkimise märgutuli ja robottolmuimeja naaseb dokkimisjaama.

Märkus: kui te ei käivitanud robottolmuimejat dokkimisjaamast, ei naase 
see aku tühjaks saades automaatselt dokkimisjaama. Kui akus on veel 
piisavalt energiat, vajutage robottolmuimeja dokkimisjaama naasmiseks 
dokkimisnuppu. Kui aku on täiesti tühjaks saanud, peate robottolmuimeja 
panema dokkimisjaama käsitsi. 
Puhastusrežiimid
Lisaks automaatse puhastamise režiimile on robottolmuimejal neli eraldi 
puhastusrežiimi, mille saab aktiveerida vastavat nuppu vajutades.

Siksakilise liikumise režiim
-- Siksakilise liikumise režiimis teeb robottolmuimeja suurte pindade 

puhastamiseks kogu ruumis siksakke.

Juhusliku liikumise režiim
-- Selles režiimis puhastab robottolmuimeja ruumi sirgeid ja siksakilisi 

liigutusi omavahel segades. 
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Seina mööda liikumise režiim
-- Selles režiimis kulgeb robottolmuimeja mööda ruumi seina, et teha 

seinaääred eriti puhtaks.

Spiraalse liikumise režiim
-- Selles režiimis liigub robottolmuimeja turbokiirusel töötava 

ventilaatoriga spiraalselt, et puhastada määrdunud ala põhjalikult.

Käsitsi juhtimine

	1	 	Kasutage kaugjuhtimispuldi sisse-/väljalülitamise nupust üleval ja all 
ning vasakul ja paremal olevaid noolenuppe robottolmuimeja läbi 
ruumi navigeerimiseks.

Märkus: ärge vajutage allanoolt, kui robottolmuimeja on kõrguseerinevuse või 
trepi lähedal.

Puhastusaja nuppude kasutamine

-- Et robottolmuimeja puhastaks automaatse puhastamise režiimis,  
kuni aku saab tühjaks, vajutage maksimaalse puhastusaja nuppu.  
Kui robottolmuimeja alustas dokkimisjaamast, naaseb see puhastamise 
lõpetamisel automaatselt dokkimisjaama. Kui robottolmuimeja 
alustas mujalt ruumist, vajutage selle dokkimisjaama tagasi saatmiseks 
dokkimisnuppu.
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-- Teised puhastusaja nupud võimaldavad robottolmuimejal töötada 
vastavalt 60, 45 ja 30 minutit. Kui robottolmuimeja alustas 
dokkimisjaamast, naaseb see puhastusaja lõppedes automaatselt 
dokkimisjaama. Kui robottolmuimeja alustas mujalt ruumist,  
vajutage selle dokkimisjaama tagasi saatmiseks dokkimisnuppu.

Puhastusprogrammide kasutamine

Kellaaja ja päeva seadistamine
Kui soovite kasutada puhastusprogramme, peate kellaaja ja nädalapäeva 
seadistama kõigepealt dokkimisjaama ekraanil. Alltoodud sammude juurde 
kuuluvaid pilte vt tagaküljel olevatelt lahtivolditavatelt lehekülgedelt.

	1	 	Vajutage seadistusnupule. Määratud režiimi näit ja kellaaja näit 
hakkavad vilkuma.

	2	 	Vajutage valikunupule üks kord. Tunninäit hakkab vilkuma.
	3	 	Tunni seadistamiseks kasutage kaugjuhtimispuldil olevaid + ja - nuppe. 

Määratud tund kuvatakse ekraanile.
	4	 	Määratud tunni kinnitamiseks vajutage valikunuppu. Minutinäit hakkab 

vilkuma.
	5	 	Minutite seadistamiseks kasutage kaugjuhtimispuldil olevaid +  

ja - nuppe. Määratud minutid kuvatakse ekraanile.
	6	 	Määratud minutite kinnitamiseks vajutage valikunuppu.  

Pühapäeva (Sunday) tähistav näit „Su“ hakkab vilkuma.
	7	 	Konkreetse nädalapäeva seadistamiseks kasutage kaugjuhtimispuldil 

olevaid + ja - nuppe. 
	8	 	Nädalapäeva kinnitamiseks vajutage valikunuppu.
	9	 	Kellaaja ja nädalapäeva kinnitamiseks vajutage seadistusnuppu.  

Nii määratud režiimi näit kui ka kellaaja näit lõpetavad vilkumise  
ja jäävad püsivalt põlema.

Puhastusaegade programmeerimine
Kui olete seadistanud dokkimisjaama ekraanil kellaaja ja nädalapäeva, saate 
programmeerida oma robottolmuimeja puhastusajad. Alltoodud sammude 
juurde kuuluvaid pilte vt tagaküljel olevatelt lahtivolditavatelt lehekülgedelt.
Saadaolevad programmeerimisvalikud on:

Programm Näit ekraanil
Puhastamine iga päev Kõikide päevade näidud on sisse lülitatud

Puhastamine argipäevadel Näidud esmaspäevast reedeni on sisse lülitatud

Puhastamine kahel järjestikusel päeval Kahe päeva näidud (nt reede ja laupäev) on sisse lülitatud

Puhastamine ühel päeval nädalas Valitud päeva näit on sisse lülitatud
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	1	 	Vajutage seadistusnupule. Määratud režiimi näit ja puhastusprogrammi 
näit hakkavad vilkuma.

	2	 	Vajutage valikunupule üks kord. Tunninäit hakkab vilkuma.
	3	 	Tunni seadistamiseks kasutage kaugjuhtimispuldil olevaid + ja - nuppe. 

Määratud tund kuvatakse ekraanile.
	4	 	Määratud tunni kinnitamiseks vajutage valikunuppu. Minutinäit hakkab 

vilkuma.
	5	 	Minutite seadistamiseks kasutage kaugjuhtimispuldil olevaid +  

ja - nuppe. Määratud minutid kuvatakse ekraanile.
	6	 	Määratud minutite kinnitamiseks vajutage valikunuppu.  

Pühapäeva (Sunday) tähistav näit „Su“ hakkab vilkuma.
	7	 	Puhastusprogrammide vahetamiseks kasutage kaugjuhtimispuldil 

olevaid + ja - nuppe (vt saadaolevaid programmeerimisvalikuid 
eespool toodud tabelist).

	8	 	Valitud programmi kinnitamiseks vajutage valikunuppu.
	9	 	Programmeerimise kinnitamiseks vajutage seadistusnupule.  

Nii määratud režiimi näit kui ka puhastusprogrammi näit lõpetavad 
vilkumise ja jäävad püsivalt põlema.

	10		Kui olete seadistanud puhastusprogrammi, kuvatakse ekraanil 
valitud puhastusprogrammi ja päeva või päevade näit. Kui jätate 
robottolmuimeja ooterežiimile ja selle aku on täis laetud, alustab see 
puhastamist programmeeritud ajal programmeeritud päeval  
või päevadel.

Ventilaatori kiiruse nupud
Ventilaatori kiiruse suurendamiseks turbokiirusele või ventilaatori 
väljalülitamiseks võite kasutada ventilaatori kiiruse nuppe. Vaikeseadeks on 
ventilaatori tavakiirus.
1	 Ventilaatori turbokiirus suurendab robottolmuimeja imemisvõimsust.
2	 Ventilaatori saate sellele nupule vajutades välja lülitada.
3	 Ventilaatori tavakiiruse jaoks vajutage sellele nupule.

Plaksule reageerimine
--  Kui kõik ekraanil olevad ikoonid vilguvad, on robottolmuimejal mingi 

talitlushäire. Ikoonide vilkumise lõpetamiseks ja selle teadasaamiseks,  
mis on valesti, tehke üks plaks. Seejärel ilmub ekraanile veakood.  
Nende veakoodide tähenduse selgituse leiate peatükist „Veakoodid“.
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Kuivpühkimistarviku kasutamine
Kuivpühkimistarvik võimaldab puhastada kõvakattega põrandaid 
kuivpühkimislappide abil.

Kuivpühkimistarviku kasutamiseks ettevalmistamine
	1	 	Keerake robottolmuimeja tagurpidi ja asetage see põrandale  

või lauale.
	2	 	Pange lauale kuivpühkimislapp ja asetage kuivpühkimistarvik  

lapile nii, et kinnituskõrvad on suunatud teie poole.

	3	 	Voltige kuivpühkimislapi mõlemad otsad ümber kuivpühkimistarviku 
ja kinnitage kuivpühkimislapp tarviku külge, surudes kinnitusklotse 
soontesse.

	4	 	Sisestage kuivpühkimistarviku kinnituskõrv robottolmuimeja  
ühe külje ratta taga olevasse avasse ja lükake seni, kuni kuulete  
neid klõpsatusega kinnitumas. Seejärel korrake neid toiminguid  
teisel küljel.

	5	 	Keerake robottolmuimeja ümber ja asetage see ratastel põrandale nii, 
et kuivpühkimistarvik puudutab põrandat.

Robottolmuimeja kasutamine koos kuivpühkimistarvikuga
 Kui kuivpühkimistarvik on külge kinnitatud, võite kasutada robottolmuimejat 
igas režiimis ja kõikidel kõvakattega põrandatel.  
Ärge kasutage kuivpühkimistarvikut vaipkatetel või vaipadel.

Kuivpühkimistarviku eemaldamine
Eemaldage kuivpühkimistarvik niipea, kui olete lõpetanud põranda 
pühkimise.

	1	 	Keerake robottolmuimeja tagurpidi ja asetage see põrandale  
või lauale.

	2	 	Lükake kuivpühkimistarviku üks ots selle vabastamiseks 
robottolmuimeja teise külje ratta poole. Seejärel tõmmake  
tarvik robottolmuimeja küljest ära.
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Osuti kasutamine (FC8820)

Osuti laadimine
Osutil on aku, mida saab laadida kaasasoleva USB-kaabli abil.

	1	 	Sisestage mikro-USB-pistik osuti põhjal olevasse pessa.
	2	 	Sisestage USB-pistik USB-laadijasse või sülearvuti USB-porti.

	3	 	Osutil olev laadimise märgutuli jääb püsivalt põlema. Laadimine 
kestab 30 minutit. Kui laadimise märgutuli kustub, on aku täis laetud.

Robottolmuimeja navigeerimine osuti abil
-- Osuti nupu vajutamisel ja all hoidmisel heidab osuti infrapunakiire.  

Selle kiire abil saate robottolmuimejat kindlas suunas lohistada.  
Seni, kuni hoiate nuppu allavajutatuna ja osutate sinna suunda,  
kuhu soovite robottolmuimejat liigutada, jätkab see selles suunas 
liikumist. Osuti nupu vabastamisel hakkab robottolmuimeja puhastama 
automaatse puhastamise režiimis.

-- Osuti abil saate saata robottolmuimeja toas konkreetsesse kohta,  
et see koht saaks eriti põhjalikult puhastatud.
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Virtuaalseina seadme kasutamine (FC8820)

Pange virtuaalseina seadmesse patareid.
Virtuaalseina seade töötab nelja AA-tüüpi patareiga.

	1	 	Vajutage kahele tagumise katte (1) põhjal olevale vabastussakile ning 
libistage tagumist katet ülespoole ja eemaldage see virtuaalseina 
seadme (2) küljest.

	2	 	Võtke pakendist välja neli uut AA-tüüpi patareid ja sisestage need 
virtuaalseina seadmesse.

Märkus: veenduge selles, et patareide + ja - poolused oleksid õigesti suunatud.
	3	 	Libistage tagumine kate virtuaalseina seadmele tagasi.
Virtuaalseina seadme asukoha määramine robottolmuimeja 
seiskamiseks 
Võite kasutada virtuaalseina seadet selleks, et hoida ära robottolmuimeja 
sisenemine kohta, kust tahate seda eemale hoida.

	1	 	Asetage seade kohta, millest teisele poole robottolmuimeja ei tohiks 
minna, nt robottolmuimejale keelatud ruumi avatud ukse või trepi 
ülaosa lähedale.

	2	 	Lülitage virtuaalseina seade selle peal oleva sisse-/väljalülitamise 
liuglüliti abil sisse.

	3	 	Lülitage robottolmuimeja tavaliseks puhastustsükliks sisse.

	4	 	Kui robottolmuimeja liigub virtuaalseina seadmele liiga lähedale, 
hakkab virtuaalseina seadme märgutuli vilkuma ja virtuaalseina seade 
heidab infrapunakiire. See infrapunakiir paneb robottolmuimeja oma 
kurssi muutma ja virtuaalseina seadmest eemale liikuma.
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Puhastamine ja hooldus

Tolmukambri tühjendamine ja puhastamine
Kui robottolmuimeja ekraanil süttib tolmukambri täitumise märgutuli, 
tühjendage ja puhastage tolmukamber.

	1	 	Eemaldage ülemine kate.
Märkus: veenduge, et toitelüliti oleks väljalülitatud asendis.

	2	 	Tõmmake tolmukambri kaane käepide üles ja tõstke tolmukamber 
oma pesast välja.

Märkus: Tolmukambri väljavõtmisel või tagasipanemisel olge ettevaatlik,  
et te ei kahjustaks mootori ventilaatori terasid.

	3	 	Tehke tolmukambri pesa kaas ettevaatlikult lahti ja võtke filter välja.

	4	 	Tühjendamiseks raputage tolmukambrit prügikasti kohal.  
Puhastage tolmukambri filtrit ja sisemust lapi või pehmete harjastega 
hambaharjaga. Puhastage ka tolmukambri põhjal olevat imemisava.

Ettevaatust: Ärge puhastage tolmukambrit veega ega ka 
nõudepesumasinas.

	5	 	Pange filter tagasi tolmukambrisse. Seejärel pange tolmukambrile  
kaas peale.
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	6	 	Pange tolmukamber tagasi oma pessa ja pange ülemine kate 
robottolmuimejale tagasi.

Ettevaatust: Veenduge alati, et tolmukambris on filter.  
Robottolmuimeja kasutamine ilma filtrita kahjustab mootorit. 

Sensorite, rataste ja külgmiste harjade puhastamine
Tõhusaks puhastamiseks tuleb aeg-ajalt kukkumissensoreid, rattaid ja 
külgmisi harju puhastada.

	1	 	veenduge, et toitelüliti oleks väljalülitatud asendis.
	2	 	Pange robottolmuimeja tagurpidi tasasele pinnale.
	3	 	Kasutage kukkumissensorite juurest tolmu või ebemete 

eemaldamiseks pehmete harjastega harja (nt hambaharja).  
Samuti kontrollige, et tolm või ebemed ei ummistaks imemisava.

Märkus: On oluline, et te puhastaksite kukkumissensoreid korrapäraselt.  
Kui need on mustad, ei pruugi robottolmuimeja kõrguseerinevusi tuvastada.
	4	 	Kasutage esiratta ja külgmiste rataste juurest tolmu või ebemete 

eemaldamiseks pehmete harjastega harja (nt hambaharja).

	5	 	Külgmiste harjade puhastamiseks haarake selle harjastest ja tõmmake 
need võllide küljest ära.

	6	 	Võtke pehmete harjastega harja (nt hambaharja) või riidetüki abil 
võlli ja harja küljest ära ebemed, karvad ja niidijupid.

	7	 	Kontrollige robottolmuimeja külgmisi harju ja põhja teravate esemete 
suhtes, mis võiksid teie põrandat kahjustada. 
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Osade vahetamine
Varuosi ja tarvikud saate tellida veebilehelt www.shop.philips.com/
service või Philipsi toodete müüja käest. Samuti võite ühendust võtta  
oma riigi Philipsi klienditeeninduskeskusega. 

Filtri vahetamine
Vahetage filter, kui see on väga must või kahjustatud. Uue filtri saate  
tellida tellimuse numbriga CP0109. Juhiseid selle kohta, kuidas vana  
filtrit tolmukambrist eemaldada ja uut filtrit tolmukambrisse asetada,  
vt peatükis „Puhastamine ja hooldus” jaotist „Tolmukambri tühjendamine  
ja puhastamine” .

Külgmiste harjade vahetamine
Korraliku puhastustulemuse saavutamiseks vahetage mõne aja möödumisel 
külgmised harjad välja.

Märkus: Kui märkate külgmistel harjadel kulumise või kahjustuste märke, 
asendage need alati uutega. Soovitame mõlemad külgmised harjad korraga 
välja vahetada. Te saate tellida lisakomplekti külgmisi harju tellimuse  
numbriga CP0107.
	1	 	Veenduge, et toitelüliti oleks väljalülitatud asendis.
	2	 	Külgmiste harjade väljavahetamiseks võtke vanade külgmiste harjade 

harjastest kinni ja tõmmake need võllide küljest ära.
	3	 	Lükake uued külgmised harjad võllide külge.

Laetava aku vahetamine
Vahetage aku välja, kui seda ei ole enam võimalik laadida või kui see saab 
kiiresti tühjaks. Uue aku saate tellida mudeli FC8820 puhul tellimuse 
numbriga CP0113 ja mudeli FC8810 puhul tellimuse numbriga CP0112.

	1	 	Laske robottolmuimejal töötada seni, kuni aku on tühi; nii hoolitsete 
selle eest, et aku on täiesti tühi enne selle eemaldamist ja 
utiliseerimist.

	2	 	Lükake ja libistage akupesa kaas robottolmuimeja pealt ära ning  
võtke vana aku välja.
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	3	 	Asetage uus aku akupessa ja libistage akupesa kaas tagasi 
robottolmuimejale.

Kaugjuhtimispuldi patarei vahetamine
Kaugjuhtimispult töötab CR2025 müntpatareiga. Asendage patarei,  
kui robottolmuimeja kaugjuhtimispuldil olevate nuppude vajutamisel  
enam ei reageeri.

	1	 	Hoidke kaugjuhtimispulti tagurpidi. Vajutage patareihoidikul olevat 
vabastusnuppu ja samal ajal lükake patareihoidik kaugjuhtimispuldist 
välja.

	2	 	Eemaldage tühi patarei patareihoidikust ja asetage uus patarei 
patareihoidikusse. Seejärel libistage patareihoidik tagasi 
kaugjuhtimispulti.

Uute kuivpühkimislappide tellimine
Uusi kuivpühkimislappe saate tellida tellimuse numbriga CP0123.
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Veaotsing
Selles peatükis võetakse kokku kõige levinumad probleemid, mis selle 
seadmega juhtuda võivad. Kui te ei suuda alljärgneva teabe abil ise 
probleemi lahendada, külastage veebilehte www.philips.com/support, 
kus on loetelu korduma kippuvatest küsimustest, või võtke ühendust oma 
riigi klienditeeninduskeskusega. 

Probleem Põhjus Lahendus

Robottolmuimeja 
ei hakka 
puhastama, kui 
ma vajutan sisse-/
väljalülitamise 
nupule.

Laetav aku on tühi.  Laadige akut (vt peatüki „Kasutamiseks 
valmistumine“).

Väike pistik on ikka veel 
roboti pistikupesas.

Robottolmuimeja ei tööta, kui see on elektrivõrku 
ühendatud. See töötab üksnes laetava aku pealt. 
Seetõttu ühendage adapter robottolmuimejast  
ja elektrivõrgust enne kasutamist lahti.

Ekraanil on E1. Üks ratas või mõlemad 
rattad on kinni jäänud.

Seadke toitelüliti väljalülitatud asendisse.  
Eemaldage ebemed, karvad, niidi- või traadijupid, 
mis on ratta vedru külge jäänud.

Üks külgmine ratas või 
mõlemad külgmised rattad 
on takerdunud.

Puhastage külgmised harjad (vt ptk „Puhastamine  
ja hooldus“).

Ekraanil on E2. Ülemine kate puudub või ei 
ole korralikult kinni.

Kui ülemine kate puudub või ei ole korralikult kinni, 
siis robottolmuimeja ei tööta. Asetage ülemine kate 
robottolmuimejale õigesti.

Ekraanil on E3. Põrkeraam on kinni jäänud. Vajutage robottolmuimeja väljalülitamiseks sisse-/
väljalülitamise nuppu. Tõstke tolmuimejat, et 
põrkeraam tuleks lahti.

Ekraanil on E4. Robottolmuimejat tõsteti 
puhastamise ajal.

Vajutage robottolmuimeja seiskamiseks sisse-/
väljalülitamise nuppu. Seejärel vajutage tavapärase 
puhastamise jätkamiseks sisse-/väljalülitamise nupule.

Ekraanil on E5. Robottolmuimeja, puhastades 
tumedat või musta värvi 
pindu, võib see aktiveerida 
kukkumissensorid. Selle 
tulemusel hakkab tolmuimeja 
ebatavaliselt liikuma.

Vajutage sisse-/väljalülitamise nuppu ja seejärel 
liigutage robottolmuimeja heledamat värvi 
põrandaosale. Kui probleem püsib ka heledamat 
värvi põrandatel, minge veebilehele www.philips.com/ 
support või võtke ühendust oma riigi 
klienditeeninduskeskusega.

Robottolmuimeja puhastab 
põrandat, mis peegeldab väga 
tugevalt päikesevalgust. See 
aktiveerib kukkumissensorid 
ja tolmuimeja hakkab 
ebatavaliselt liikuma.

Tõmmake kardinad ette, et päikesevalgus ei pääseks 
tuppa.
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Probleem Põhjus Lahendus

Ekraanil on E6. Aku ei ole õigesti sisestatud. Juhiseid aku sisestamise kohta vt ptk „Enne esimest 
kasutamist“.

Toitelüliti on seatud 
väljalülitatud asendisse, 
kui robottolmuimeja on 
dokkimisjaamas.

Seadistage toitelüliti sisselülitatud asendisse.

Robottolmuimeja 
ei puhasta 
põrandat 
korralikult.

Ühe või mõlema külgmise 
harja harjased on kõverad 
või viltu.

Leotage harja või harju veidi aega soojas vees. Kui 
see ei taasta harjaste õiget kuju, asendage külgmised 
harjad uutega. Juhised selle kohta, kuidas külgmisi 
harju välja vahetada, leiate peatükist „Asendamine”.

Tolmukambri filter on must. Puhastage tolmukambri filtrit lapi või pehmete 
harjastega hambaharjaga.

Kui filtrit ei õnnestu harjaga puhastada, vahetage 
see uue vastu välja (vt ptk „Asendamine”).

Tolmukambri põhjal olev 
imemisava on ummistunud.

Puhastage imemisava (vt ptk „Puhastamine  
ja hooldus“).

Esimese ratta ümber on 
kogunenud juukseid või 
muud sodi.

Puhastage esimene ratas (vt ptk „Puhastamine  
ja hooldus“).

Akut ei ole enam 
võimalik laadida 
või see saab väga 
kiiresti tühjaks.

Aku kasutusiga on lõppenud. Vahetage aku välja (vt ptk „Asendamine”).

Kaugjuhtimispuldi 
aku saab liiga 
kiiresti tühjaks.

Võib-olla pole te sisestanud 
õiget tüüpi akut.

Kaugjuhtimispuldi jaoks läheb vaja CR2025 
müntpatareid. Kui probleem püsib, minge 
veebilehele www.philips.com/support või võtke 
ühendust oma riigi klienditeeninduskeskusega.
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Veakoodid

Veakood Võimalik põhjus Lahendus

E1 Rattad on kinni 
jäänud

Eemaldage robottolmuimeja takistuse juurest ja vajutage 
puhastamise jätkamiseks sisse-/väljalülitamise nuppu.

E2 Ülemine kate või 
tolmukamber pole 
õigesti paigaldatud.

Pange tolmukamber robottolmuimejasse ja ülemine  
kate robottolmuimeja peale õigesti. Veakood kaob  
ekraanilt automaatselt.

E3 Põrkeraam on kinni 
jäänud

Eemaldage robottolmuimeja takistuse juurest.  
Veakood kaob ekraanilt automaatselt.

E4 Robottolmuimeja 
tõsteti põrandalt üles

Pange robottolmuimeja veakoodi kadumiseks põrandale 
tagasi.

E5 Põranda värv on liiga 
tume

Pange robottolmuimeja heledamale põrandaosale. 
Puhastage kukkumissensorid.

E6 Aku ei ole õigesti 
sisestatud

Lugege juhiseid peatüki „Enne esimest kasutamist”  
jaotises „Aku paigaldamine robottolmuimejasse”.

Laadimisviga Kontrollige, kas toitelüliti on sisselülitatud asendis,  
kui robottolmuimeja on dokkimisjaamas.
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Uvod
Čestitamo na kupnji i dobro došli u Philips! Kako biste u potpunosti 
iskoristili podršku koju nudi tvrtka Philips, registrirajte svoj proizvod na: 
www.philips.com/welcome. 

Vaš robotski usisavač (Sl. 1)
1	 Ručka poklopca spremnika za prašinu
2	 Poklopac spremnika za prašinu
3	 Filtriraj
4	 Spremnik za prašinu
5	 Gornji poklopac
6	 Tablica s kodovima pogrešaka
7	 Ventilator
8	 Odbojnik
9	 Gumb za uključivanje/isključivanje (uključuje robotski usisavač ili  

ga stavlja u stanje pripravnosti)
10	 Prekidač za napajanje (uključuje ili isključuje robotski usisavač)
11	 Prednji kotač
12	 Osovine bočnih četki
13	 Senzori za sprječavanje pada
14	 Kotači
15	 Udubljenje za bateriju
16	 Usisni otvor
17	 Bočne četkice
18	 Punjiva baterija
19	 Poklopac udubljenja za bateriju
20	 Dijelovi za fiksiranje suhih maramica
21	 Držač za suhe maramice
22	 Suhe maramice
23	 Držač baterije
24	 Daljinski upravljač
25	 Kabel za punjenje
26	 Pokazivač
27	 Jedinica za virtualni zid
28	 Priključna stanica
29	 Adapter
30	 Mali utikač

Zasloni i upravljačke ploče

Upravljačka ploča priključne stanice
1	 Zaslon s indikatorima vremena, dana i programa
2	 Gumbi za podešavanje i postavljanje
3	 Indikator baterije
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Daljinski upravljač
1	 Tipke za navigaciju i uključivanje/isključivanje
2	 Tipke za vrijeme čišćenja
3	 Tipke za način čišćenja
4	 Tipke za brzinu ventilatora
5	 Tipka za priključnu stanicu

Pokazivač (FC8820)
1	 Tipka pokazivača
2	 Gumb za uključivanje/isključivanje
3	 Tipke za način čišćenja
4	 Tipke za vrijeme čišćenja
5	 Tipka za priključnu stanicu

Način na koji robotski usisavač radi

Što robotski usisavač čisti
Ovaj robotski usisavač opremljen je značajkama koje ga čine pogodnim 
aparatom za čišćenje koji će vam pomoći da očistite podove u svom domu.
Robot je naročito pogodan za čišćenje tvrdih podova, kao što su drveni 
podovi te podovi s pločicama ili linoleumom. Može doći do problema 
prilikom čišćenja mekih podova kao što su tepisi ili sagovi. Ako robotski 
usisavač koristite na tepihu ili sagu, prvi put ga pratite kako biste vidjeli 
može li se nositi s takvim podom. Robotu je potreban nadzor ako ga 
koristite na crnim ili sjajnim tvrdim podovima.

Način na koji robotski usisavač čisti

Sustav za čišćenje
Robotski usisavač ima sustav za čišćenje u 3 faze koji mu omogućava 
učinkovito čišćenje podova.
-- Dvije bočne četke pomažu robotskom usisavaču da očisti kutove 

i područje uzduž zidova. One mu pomažu i u hvatanju slobodnih 
nakupina prljavštine.
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-- Usisna snaga robotskom usisavaču omogućava hvatanje slobodne 
prljavštine i njezin prijenos kroz otvor za usisavanje u spremnik  
za prašinu.

-- Uz robotski usisavač priložen je držač za suhe maramice koji 
omogućava temeljitije čišćenje tvrdih podova suhim maramicama.

Obrasci čišćenja
U automatskom načinu rada robot koristi automatski redoslijed obrazaca 
za optimalno čišćenje svakog područja prostorije. Koristi sljedeće obrasce 
čišćenja:
1	 Oblik slova Z ili cik-cak
2	 Nasumični obrazac
3	 Obrazac čišćenja uz zid
4	 Spiralni obrazac
Tijekom automatskog čišćenja robotski usisavač te obrasce koristi fiksnim 
redoslijedom:
1	 Oblik slova Z

2	 Nasumični obrazac

3	 Obrazac čišćenja uz zid

4	 Spiralni obrazac
-- Kada robotski usisavač dovrši ovaj redoslijed obrazaca, ponovo se 

počinje pomicati u obliku slova Z. Robotski usisavač nastavlja koristiti  
taj redoslijed obrazaca za čišćenje prostorije sve dok se punjiva baterija 
ne isprazni ili dok se ručno ne isključi.

-- Ako robotski usisavač tijekom ciklusa čišćenja prepozna posebno 
prljavo područje, prijeći će u spiralni način rada i turbo brzinu 
ventilatora za temeljito uklanjanje prljavštine.

Napomena: Načine rada možete birati i pojedinačno, pritiskom odgovarajuće 
tipke na daljinskom upravljaču ili pokazivaču (samo model FC8820).  
Više pojedinosti potražite u poglavlju “Uporaba robotskog usisavača”,  
odjeljak “Načini čišćenja”.
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Kako vaš robotski usisavač izbjegava mjesta koja se razlikuju 
visinom

-- Robot u podnožju ima tri senzora za sprječavanje pada. Te senzore za 
sprječavanje pada koristi za prepoznavanje i izbjegavanje mjesta koja  
se razlikuju visinom, primjerice stubišta.

Napomena: Robotski usisavač mogao bi prijeći preko ruba mjesta koje 
se razlikuje visinom jer se prednji senzor za sprječavanje pada nalazi iza 
odbojnika.
Oprez: U nekim slučajevima, senzori za sprječavanje pada možda neće 
pravovremeno prepoznati stubište ili neku drugu razliku u visini. Stoga 
pažljivo motrite robotski usisavač, naročito prilikom prvih nekoliko uporaba 
i kada ga koristite blizu stubišta ili mjesta koja se razlikuju visinom.

Prije prvog korištenja

Montaža bočnih četki

	1	 	Raspakirajte bočne četke i okrenite robotski usisavač naopako,  
na stol ili pod.

	2	 	Gurnite bočne četke na osovine na donjem dijelu robotskog 
usisavača.

Napomena: Pazite da bočne četke ispravno pričvrstite. Pritišćite ih na osovinu 
dok ne čujete da su sjele na odgovarajuće mjesto (“klik”).

Umetanje punjive baterije u robotski usisavač
Prije korištenja trebate umetnuti punjivu bateriju.

	1	 	Pritisnite rebraste dijelove poklopca udubljenja za bateriju kako biste 
ga otključali.

	2	 	Povucite poklopac udubljenja za bateriju s robotskog usisavača.
	3	 	Skinite plastiku s punjive baterije.

HRVATSKI 71



	4	 	Punjivu bateriju stavite u udubljenje za bateriju.
Napomena: Provjerite je li natpis na bateriji okrenut prema gore i jesu li 
priključci okrenuti u pravom smjeru.
	5	 	Gurnite poklopac udubljenja za bateriju natrag na robotski usisavač.

Uklanjanje zaštitne oznake s daljinskog upravljača
Daljinski upravljač za rad koristi gumbastu bateriju CR2025. Ta je baterija 
zaštićena jezičcem koji je prije uporabe potrebno ukloniti.

	1	 	Izvucite zaštitni jezičac iz odjeljka daljinskog upravljača za bateriju.
,, Nakon toga moći ćete koristiti daljinski upravljač.

Priprema za korištenje

Postavljanje priključne stanice

	1	 	Umetnite mali utikač adaptera u utičnicu na priključnoj stanici (1),  
a adapter u zidnu utičnicu (2). Zaslon priključne stanice će zasvijetliti.

	2	 	Priključnu stanicu stavite na vodoravan, ravni pod i naslonite je na zid.
Savjet: Kako bi priključna stanica ostala na odabranom mjestu, na zid je 
možete pričvrstiti vijcima ili s dva komada obostrane ljepljive trake.
Napomena: 80 cm ispred, 30 cm udesno i 100 cm ulijevo od priključne stanice 
ne smije biti prepreka niti razlika u visini.

Punjenje
Kada je punite prvi put ili kada je punjiva baterija robotskog usisavača 
prazna, ciklus punjenja traje četiri sata. 
Robotski usisavač možete napuniti na dva načina:
-- Putem priključne stanice, ručno ili automatski tijekom uporabe;
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-- Priključivanjem robotskog usisavača izravno na napajanje

Napomena: Kada se punjiva baterija potpuno napuni, vaš će robotski usisavač 
moći raditi do 100 minuta.
Punjenje na priključnoj stanici 
	1	 	Postavite robotski usisavač na ukopčanu priključnu stanicu.

	2	 	Za uključivanje robotskog usisavača pritisnite prekidač za napajanje.

	3	 	Indikator baterije na zaslonu priključne stanice i indikator gumba za 
uključivanje/isključivanje na robotskom usisavaču počet će bljeskati.

Napomena: Budući da je ovo prvi put da punite robotski usisavač,  
zaslon prikazuje indikator pokretanja. 

	4	 	Kada se punjiva baterija potpuno napuni, indikator baterije na zaslonu 
priključne stanice i indikator gumba za uključivanje/isključivanje na 
robotskom usisavaču prestat će bljeskati.

Automatsko punjenje tijekom uporabe
	1	 	Nakon što robotski usisavač završi s čišćenjem ili kad mu preostane 

svega 15 % napajanja, automatski će se vratiti na priključnu stanicu, 
na punjenje. Nakon što se vrati na priključnu stanicu, indikator gumba 
za uključivanje/isključivanje počet će bljeskati.

	2	 	Nakon ispravnog postavljanja robotskog usisavača na priključnu stanicu, 
indikator baterije na zaslonu priključne stanice počet će bljeskati. 

	3	 	Kada se punjiva baterija potpuno napuni, indikator baterije na zaslonu 
priključne stanice i indikator gumba za uključivanje/isključivanje na 
robotskom usisavaču prestat će bljeskati.

Napomena: Ako je čišćenje započeo s priključne stanice, robotski usisavač 
automatski će se vratiti na priključnu stanicu.
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Punjenje izravno iz električne mreže
	1	 	Umetnite mali utikač adaptera u utičnicu na robotskom usisavaču 

(1). Ukopčajte adapter u zidnu utičnicu (2).
	2	 	Za uključivanje robotskog usisavača pritisnite prekidač za napajanje.
	3	 	Ako je robotski usisavač pravilno priključen na napajanje, indikator 

gumba za uključivanje/isključivanje robotskog usisavača počet će 
bljeskati. To naznačuje da se punjiva baterija puni.

	4	 	Kada se punjiva baterija potpuno napuni, indikator gumba za 
uključivanje/isključivanje robotskog usisavača prestat će bljeskati.

Priprema prostorije za čišćenje

-- Prije no što pokrenete čišćenje robotskim usisavačem, s poda maknite 
sve nepričvršćene i lomljive predmete.

Korištenje robotskog usisavača

Pokretanje i zaustavljanje

	1	 	Pritisnite gumb za uključivanje/isključivanje. Indikator gumba za 
uključivanje/isključivanje zasvijetlit će i robotski usisavač započet  
će s čišćenjem.

-- Možete pritisnuti gumb za uključivanje/isključivanje na robotskom 
usisavaču.

-- Možete pritisnuti i tipku za uključivanje/isključivanje na daljinskom 
upravljaču ili na pokazivaču (FC8820).
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	2	 	Ako ne pritisnete neku od tipki za način rada, robotski usisavač 
nastavit će čistiti u automatskom načinu rada sve dok mu se baterija 
ne isprazni. U automatskom načinu rada koristi sljedeći redoslijed: 
oblik slova Z, nasumično, čišćenje uz zid i spiralno. Više informacija  
o načinima čišćenja potražite u odjeljku “Načini čišćenja”.

	3	 	Kada mu se baterija isprazni, indikator gumba za uključivanje/
isključivanje počet će bljeskati i robotski usisavač vratit će se na 
priključnu stanicu, na punjenje. 

	4	 	Možete pritisnuti i gumb za uključivanje/isključivanje kako biste 
prekinuli ili zaustavili čišćenje. Ako ponovo pritisnete gumb za 
uključivanje/isključivanje, a u punjivoj bateriji još ima dovoljno 
energije, robotski usisavač nastavit će čistiti u automatskom  
načinu rada.

	5	 	Robotski usisavač možete vratiti u priključnu stanicu prije pražnjenja 
punjive baterije pritiskom tipke za priključnu stanicu na daljinskom 
upravljaču ili na pokazivaču (FC8820). Indikator priključne stanice 
na zaslonu robotskog usisavača zasvijetlit će i robot će se vratiti na 
priključnu stanicu.

Napomena: Ako robotski usisavač nije započeo s radom iz priključne stanice, 
neće se automatski vratiti na priključnu stanicu kada se punjiva baterija 
isprazni. Ako u punjivoj bateriji još ima dovoljno energije, možete pritisnuti 
tipku za priključnu stanicu kako bi se robotski usisavač vratio na priključnu 
stanicu. Ako je punjiva baterija potpuno prazna, robotski usisavač morat ćete 
ručno postaviti na priključnu stanicu. 
Načini čišćenja
Osim automatskog načina rada, ovaj robotski usisavač nudi i četiri zasebna 
načina čišćenja koje možete aktivirati pritiskom odgovarajuće tipke.

Obrazac u obliku slova Z
-- Prilikom rada u obliku slova Z robotski usisavač čisti velike površine 

prelazeći ih u petljama u obliku slova Z.
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Nasumični obrazac
-- U ovom načinu rada robotski usisavač prostorije čisti kombiniranim 

obrascima pravocrtnih i unakrsnih pokreta. 

Obrazac čišćenja uz zid
-- U ovom načinu rada robotski usisavač slijedi zidove prostorije kako  

bi površine uz zid bile što bolje očišćene.

Spiralni obrazac
-- U ovom načinu rada robotski usisavač spiralno se kreće s ventilatorom 

na turbo brzini kako bi temeljito očistio prljavu površinu.

Ručna navigacija

	1	 	Robotskim usisavačem možete upravljati pomoću tipki koje se nalaze 
iznad/ispod te lijevo/desno od tipke za uključivanje/isključivanje na 
daljinskom upravljaču.

Napomena: Nemojte pritiskati strelicu prema dolje ako se robotski usisavač 
nalazi blizu stubišta ili mjesta koje se razlikuje visinom.
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Uporaba tipki za vrijeme čišćenja

-- Pritisnite tipku za najduže vrijeme čišćenja kako bi robotski usisavač 
čistio u automatskom načinu rada sve dok mu se punjiva baterija ne 
isprazni. Nakon što završi s čišćenjem, robotski usisavač automatski 
će se vratiti na priključnu stanicu ako je s nje i krenuo. Ako je čišćenje 
započeo s nekog drugog mjesta, pritisnite tipku za priključnu stanicu 
kako biste ga vratili na nju.

-- Pomoću drugih tipki za odabir vremena čišćenja možete odabrati 
čišćenje u trajanju od 60, 45 ili 30 minuta. Nakon isteka vremena 
čišćenja, robotski usisavač automatski će se vratiti na priključnu stanicu 
ako je s nje i krenuo. Ako je čišćenje započeo s nekog drugog mjesta, 
pritisnite tipku za priključnu stanicu kako biste ga vratili na nju.

Uporaba programa čišćenja

Postavljanje vremena sata i dana
Ako želite koristiti programe čišćenja, prvo morate postaviti vrijeme sata 
i dan u tjednu na zaslonu priključne stanice. Popratne ilustracije možete 
pronaći na rasklopnim stranicama na poleđini.

	1	 	Pritisnite tipku za postavljanje. Počet će bljeskati indikatori načina 
postavljanja i vremena sata.

	2	 	Jednom pritisnite tipku za odabir. Počet će bljeskati indikator sati.
	3	 	Postavite sate pomoću tipki + i - na daljinskom upravljaču.  

Postavljeni sati prikazat će se na zaslonu.
	4	 	Za potvrdu postavljenih sati pritisnite tipku za odabir.  

Počet će bljeskati indikator minuta.
	5	 	Postavite minute pomoću tipki + i - na daljinskom upravljaču. 

Postavljene minute prikazat će se na zaslonu.
	6	 	Za potvrdu postavljenih minuta pritisnite tipku za odabir.  

Počet će bljeskati indikator “Su” (Sunday, nedjelja).
	7	 	Pomoću tipki + i - na daljinskom upravljaču možete postaviti  

dan u tjednu.
	8	 	Za potvrdu dana u tjednu pritisnite tipku za odabir.
	9	 	Za potvrdu vremena sata i dana u tjednu pritisnite tipku za odabir. 

Indikatori načina postavljanja i vremena sata prestat će bljeskati  
i postojano će svijetliti.
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Programiranje vremena čišćenja
Ako ste postavili vrijeme sata i dan u tjednu na zaslonu priključne stanice, 
možete programirati čišćenje svog robotskog usisavača. Popratne ilustracije 
možete pronaći na rasklopnim stranicama na poleđini.
Dostupne opcije programiranja:

Programiranje Zaslonski indikator
Svakodnevno čišćenje Uključeni su indikatori svih dana

Čišćenje radnim danima Uključeni su indikatori od Mo do Fri

Čišćenje 2 dana zaredom Uključeni su indikator 2 dana, npr. Fri i Sa

Čišćenje 1 dan u tjednu Uključen je indikator odabranog dana

	1	 	Pritisnite tipku za postavljanje. Počet će bljeskati indikatori načina 
postavljanja i programa čišćenja.

	2	 	Jednom pritisnite tipku za odabir. Počet će bljeskati indikator sati.
	3	 	Postavite sate pomoću tipki + i - na daljinskom upravljaču.  

Postavljeni sati prikazat će se na zaslonu.
	4	 	Za potvrdu postavljenih sati pritisnite tipku za odabir.  

Počet će bljeskati indikator minuta.
	5	 	Postavite minute pomoću tipki + i - na daljinskom upravljaču. 

Postavljene minute prikazat će se na zaslonu.
	6	 	Za potvrdu postavljenih minuta pritisnite tipku za odabir.  

Počet će bljeskati indikator “Su” (Sunday, nedjelja).
	7	 	Pomoću tipki + i - na daljinskom upravljaču odaberite program 

čišćenja (dostupne opcije programiranja potražite u tablici iznad).
	8	 	Pritisnite tipku za odabir za potvrdu odabranog programa.
	9	 	Za potvrdu programiranja pritisnite tipku za postavljanje. Indikatori 

načina postavljanja i programa čišćenja prestat će bljeskati i postojano 
će svijetliti.

	10		Nakon što postavite program čišćenja, na zaslonu će se prikazati 
indikator programa čišćenja i odabrani dan ili dani. Ako robotski 
usisavač ostavite u stanju pripravnosti i njegova se punjiva baterija 
napuni do kraja, započet će s čišćenjem u programirano vrijeme,  
na programirani dan ili dane.

Tipke za brzinu ventilatora
Pomoću tipki za brzinu ventilatora možete odabrati turbo brzinu ventilatora 
ili ga isključiti. Zadana postavka je normalna brzina ventilatora.
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1	 Turbo brzina ventilatora povećava usisnu snagu robotskog usisavača.
2	 Pritiskom te tipke možete isključiti ventilator.
3	 Tu tipku pritisnite za normalnu brzinu ventilatora.

Odziv na pljeskanje dlanovima
--  Ako sve ikone na zaslonu bljeskaju, to znači da je robotski usisavač u 

kvaru. Kako biste zaustavili bljeskanje ikona i provjerili što nije u redu, 
jednom pljesnite dlanovima. Na to će se na zaslonu prikazati kôd 
pogreške. Objašnjenje značenja kodova tih pogrešaka potražite  
u poglavlju “Kodovi pogrešaka”.

Uporaba nastavka za suhe maramice
Nastavak za suhe maramice značajka je koja omogućava čišćenje tvrdih 
podova suhim maramicama.

Priprema nastavka za suhe maramice za uporabu
	1	 	Okrenite robotski usisavač naopako i stavite ga na pod ili stol.
	2	 	Postavite suhu maramicu na stol, a na maramicu stavite nastavak  

za suhe maramice tako da jezičci za fiksiranje budu okrenuti prema 
vama.

	3	 	Savijte oba kraja suhe maramice oko nastavka za suhe maramice i 
pričvrstite suhu maramicu na nastavak gurajući dijelove za fiksiranje  
u utore.

	4	 	Jezičac za fiksiranje nastavka za suhe maramice umetnite u otvor koji 
se nalazi iza kotača s jedne strane robotskog usisavača i pogurajte ga 
sve dok ne začujete da je sjeo na mjesto uz “klik”. Isto ponovite i na 
drugoj strani.

	5	 	Okrenite robotski usisavač i stavite ga na pod, na kotače, tako da 
nastavak za suhe maramice dodiruje pod.

Uporaba robotskog usisavača s nastavkom za suhe maramice
 Nakon postavljanja nastavka za suhe maramice, robotski usisavač možete 
koristiti u svim načinima rada i na svim tvrdim podovima. Nastavak za suhe 
maramice nemojte koristiti na tepisima ili sagovima.
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Skidanje nastavka za suhe maramice
Nastavak za suhe maramice skinite čim završite s brisanjem poda.

	1	 	Okrenite robotski usisavač naopako i stavite ga na pod ili stol.
	2	 	Kako biste ga otpustili, jedan kraj nastavka za suhe maramice gurnite 

prema kotaču s druge strane robotskog usisavača, a zatim ga skinite.

Uporaba pokazivača (FC8820)

Punjenje pokazivača
Pokazivač ima punjivu bateriju koju možete puniti pomoću isporučenog 
USB kabela.

	1	 	Mikro USB priključak umetnite u utičnicu na donjem dijelu 
pokazivača.

	2	 	USB priključak umetnite u USB punjač ili USB priključak prijenosnog 
računala.

	3	 	Indikator punjenja na pokazivaču postojano će svijetliti. Punjenje traje 
30 minuta. Nakon što se indikator punjenja isključi, to znači da je 
punjiva baterija potpuno napunjena.

Upravljanje robotom pomoću pokazivača
-- Ako pritisnete tipku pokazivača i zadržite pritisak, pokazivač će emitirati 

zraku infracrvene svjetlosti. Pomoću te zrake možete usmjeravati 
kretanje robotskog usisavača. Dok držite tipku pritisnutom i usmjeravate 
je, robotski usisavač nastavit će se kretati u željenom smjeru. Nakon što 
otpustite tipku pokazivača, robotski usisavač započet će s automatskim 
načinom rada.

-- Robotski usisavač pomoću pokazivača možete poslati na onu površinu 
u prostoriji koju želite temeljito očistiti.
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Uporaba jedinice za virtualni zid (FC8820)

Umetanje baterija u jedinicu za virtualni zid
Jedinica za virtualni zid za rad koristi četiri AA baterije.

	1	 	Gurnite dva jezičca za otpuštanje na dnu stražnjeg poklopca (1) i 
pogurajte stražnju ploču prema gore kako biste je uklonili s jedinice 
za virtualni zid (2).

	2	 	Izvadite četiri nove AA baterije iz pakiranja i umetnite ih u odjeljak  
za baterije jedinice za virtualni zid.

Napomena: Provjerite jesu li polovi baterija + i - okrenuti u odgovarajućem 
smjeru.
	3	 	Vratite stražnju ploču na jedinicu za virtualni zid.
Postavljanje jedinice za virtualni zid za zaustavljanje robotskog 
usisavača
Pomoću jedinice za virtualni zid možete onemogućiti robotskom usisavaču 
ulazak u prostoriju ili područje u koje ne želite da uđe.

	1	 	Jedinicu postavite na mjesto iza kojega ne želite da robotski usisavač 
prođe, npr. blizu otvorenih vrata prostorije ili na vrh stubišta.

	2	 	Jedinicu za virtualni zid uključite pomoću kliznog gumba za 
uključivanje/isključivanje na vrhu jedinice.

	3	 	Pokrenite normalni ciklus čišćenja robotskog usisavača.

	4	 	Nakon što se robotski usisavač previše približi jedinici za virtualni 
zid, indikator jedinice za virtualni zid počet će bljeskati i jedinica 
za virtualni zid emitirat će zraku infracrvene svjetlosti. Ta zraka 
infracrvene svjetlosti usmjerit će robotski usisavač podalje od 
jedinice za virtualni zid.
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Čišćenje i održavanje

Pražnjenje i čišćenje spremnika za prašinu
Kada na zaslonu robotskog usisavača zasvijetli indikator ikone punog 
spremnika za prašinu, ispraznite i očistite spremnik za prašinu.

	1	 	Skinite gornji poklopac.
Napomena: Provjerite je li prekidač za napajanje u položaju za isključivanje (off).

	2	 	Povucite ručku poklopca spremnika za prašinu prema gore i izvadite 
spremnik za prašinu iz odjeljka spremnika za prašinu.

Napomena: Prilikom vađenja ili ponovnog umetanja spremnika za prašinu 
pazite da ne oštetite lopatice ventilatora motora.

	3	 	Pažljivo podignite poklopac sa spremnika za prašinu i izvadite filter.

	4	 	Prljavštinu iz spremnika za prašinu istresite u košaru za otpatke. 
Očistite filtar i unutrašnjost spremnika za prašinu krpom ili četkicom 
za zube s mekim vlaknima. Očistite i usisni otvor na dnu spremnika 
za prašinu.

Oprez: Spremnik za prašinu i filter nemojte prati vodom ili u stroju za 
pranje posuđa.

	5	 	Vratite filter u spremnik za prašinu. Zatim stavite poklopac na 
spremnik za prašinu.
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	6	 	Vratite spremnik za prašinu u odjeljak i vratite gornji poklopac  
na robotski usisavač.

Oprez: Obavezno provjerite je li filter u spremniku za prašinu.  
Ako robotski usisavač koristite bez filtera u spremniku za prašinu,  
motor će se oštetiti. 

Čišćenje senzora, kotača i bočnih četki
 Kako biste osigurali dobre radne značajke čišćenja, povremeno očistite 
senzore za sprječavanje pada, kotače i bočne četke.

	1	 	Provjerite je li prekidač za napajanje u položaju za isključivanje (off).
	2	 	Robotski usisavač stavite naopako na ravnu površinu.
	3	 	Pomoću četke s mekim vlaknima (npr. četkice za zube) uklonite 

prašinu i nakupine prašine sa senzora za sprječavanje pada. Provjerite 
i blokira li prljavština ili nakupine prašine usisni otvor.

Napomena: Važno je redovito čistiti senzore za sprječavanje pada.  
Ako se senzori za sprječavanje pada zaprljaju, robotski usisavač možda  
neće prepoznati razliku u visini.
	4	 	Pomoću četke s mekim vlaknima (npr. četkice za zube) uklonite 

prašinu i nakupine prašine s prednjeg i bočnih kotača.

	5	 	Kako biste očistili bočne četke, uhvatite ih za vlakna i skinite ih  
s osovina.

	6	 	Pomoću meke četke (npr. četkice za zube) ili krpe uklonite nakupine 
prašine, dlake i niti s osovine i bočnih četki.

	7	 	Provjerite ima li na bočnim četkama i donjem dijelu robotskog 
usisavača oštrih predmeta koji bi mogli oštetiti pod. 
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Zamjena dijelova
Rezervne dijelove i dodatnu opremu možete naručiti putem web-stranice 
www.shop.philips.com/service ili od distributera Philips proizvoda. 
Možete se također obratiti centru za korisničku podršku tvrtke Philips u 
svojoj državi. 

Zamjena filtera
Filtar zamijenite ako je vrlo prljav ili oštećen. Novi filtar možete naručiti 
pod brojem CP0109. Upute o tome kako ukloniti stari filtar iz spremnika 
za prašinu i kako postaviti novi filtar u spremnik za prašinu potražite u 
odjeljku “Pražnjenje i čišćenje spremnika za prašinu” poglavlja “Čišćenje i 
održavanje”.

Zamjena bočnih četki
Nakon nekog vremena zamijenite bočne četke kako biste osigurali dobre 
rezultate čišćenja.

Napomena: Bočne četke obavezno zamijenite kada na njima uočite znakove 
trošenja ili oštećenja. Savjetujemo vam da istovremeno zamijenite obje bočne 
četke. Bočne četke možete naručiti u kompletu, pod brojem CP0107.
	1	 	Provjerite je li prekidač za napajanje u položaju za isključivanje (off).
	2	 	Želite li zamijeniti bočne četke, stare bočne četke uhvatite za vlakna i 

skinite ih s osovina.

	3	 	Gurnite nove bočne četke na osovine.

Zamjena punjive baterije
Punjivu bateriju zamijenite kada je više ne možete puniti ili kada se počne 
brzo prazniti. Novu punjivu bateriju možete naručiti pod brojem CP0113 
za model FC8820, odnosno pod brojem CP0112 za model FC8810.

	1	 	Ostavite robotski usisavač da radi dok se punjiva baterija ne isprazni 
kako biste bili sigurni da je punjiva baterija potpuno prazna prije nego 
što je izvadite i bacite.

	2	 	Gurnite i povucite poklopac udubljenja za bateriju s robotskog 
usisavača te izvadite staru punjivu bateriju.
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	3	 	Novu punjivu bateriju stavite u udubljenje za bateriju i gurnite 
poklopac udubljenja za bateriju natrag na robotski usisavač.

Zamjena baterije daljinskog upravljača
Daljinski upravljač za rad koristi gumbastu bateriju CR2025. Bateriju 
zamijenite ako robotski usisavač više ne reagira na pritisak tipki na 
daljinskom upravljaču.

	1	 	Daljinski upravljač okrenite naopako. Pritisnite gumb za otpuštanje na 
držaču baterije te istovremeno pogurajte držač baterije iz daljinskog 
upravljača.

	2	 	Izvadite praznu bateriju iz držača baterije i stavite novu bateriju u 
držač baterije. Zatim pogurajte držač baterije na daljinski upravljač.

Naručivanje novih suhih maramica
Nove suhe maramice možete naručiti pod brojem CP0123.

Rješavanje problema
U ovom poglavlju opisani su najčešći problemi s kojima biste se mogli 
susresti prilikom uporabe aparata. Ako problem ne možete riješiti pomoću 
informacija u nastavku, posjetite www.philips.com/support kako biste 
pronašli popis čestih pitanja ili kontaktirajte centar za potrošače u svojoj državi. 
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Problem Uzrok Rješenje

Robotski usisavač 
ne počinje 
raditi kada 
pritisnem gumb 
za uključivanje/
isključivanje.

Baterija koja se može puniti 
je prazna. 

Napunite punjivu bateriju (pogledajte poglavlje 
“Priprema za uporabu”).

Mali utikač još uvijek je 
umetnut u utičnicu na 
robotskom usisavaču.

Robotski usisavač ne radi na mrežno napajanje. 
Radi samo na punjivu bateriju. Stoga, prije uporabe 
adapter obavezno iskopčajte iz robotskog 
usisavača i mrežnog napajanja.

Na zaslonu se 
prikazuje E1.

Jedan kotač ili oba kotača su 
zapela.

Prekidač za uključivanje/isključivanje postavite u 
položaj za isključivanje (off). Uklonite nakupine 
prašine, dlake ili niti koje su se uhvatile oko ovjesa 
kotača.

Jedna bočna četka ili obje 
bočne četke su zapele.

Očistite bočne četke (pogledajte poglavlje 
“Čišćenje i održavanje”).

Na zaslonu se 
prikazuje E2.

Gornji poklopac nije na 
svom mjestu ili nije ispravno 
zatvoren.

Ako nema gornjeg poklopca ili nije ispravno 
zatvoren, robotski usisavač ne radi. Ispravno stavite 
gornji poklopac na robotski usisavač.

Na zaslonu se 
prikazuje E3.

Odbojnik je zapeo. Pritisnite gumb za uključivanje/isključivanje kako 
biste zaustavili robotski usisavač. Podignite robotski 
usisavač kako biste oslobodili njegov odbojnik.

Na zaslonu se 
prikazuje E4.

Robotski usisavač je podignut 
tijekom čišćenja.

Pritisnite gumb za uključivanje/isključivanje kako 
biste zaustavili robotski usisavač. Zatim ponovo 
pritisnite gumb za uključivanje/isključivanje kako bi 
robotski usisavač nastavio s normalnim radom.

Na zaslonu se 
prikazuje E5.

Robotski usisavač čisti tamni 
ili crni pod, čime se aktiviraju 
senzori za sprječavanje 
pada. To uzrokuje neobično 
kretanje robotskog usisavača.

Pritisnite gumb za uključivanje/isključivanje i zatim 
pomaknite robotski usisavač na dio poda svjetlije 
boje. Ako se problem nastavi i na podovima 
svjetlije boje, posjetite www.philips.com/support  
ili kontaktirajte centar za korisničku podršku u 
svojoj državi.

Robotski usisavač čisti 
pod koji od kojeg se jako 
reflektira sunčeva svjetlost. 
Time se aktiviraju senzori 
za sprječavanje pada, što 
uzrokuje neobično kretanje 
robotskog usisavača.

Navucite zavjese kako biste spriječili dopiranje 
sunčeve svjetlosti u prostoriju.

Na zaslonu se 
prikazuje E6.

Punjiva baterija nije ispravno 
umetnuta.

Upute o načinu umetanja punjive baterije 
potražite u poglavlju “Prije prve uporabe”.

Dok je robotski usisavač na 
priključnoj stanici, prekidač 
za napajanje postavljen je u 
položaj za isključivanje (off).

Postavite prekidač za napajanje u položaj za 
uključivanje (on).
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Problem Uzrok Rješenje

Robotski usisavač 
ne čisti kako treba.

Vlakna na jednoj ili obje 
bočne četke iskrivljene su ili 
savijene.

Namočite četku ili četke u toplu vodu i ostavite 
ih neko vrijeme. Ako time vlaknima ne povratite 
pravilan oblik, zamijenite bočne četke. Upute o 
načinu zamjene bočnih četki potražite u poglavlju 
“Zamjena”.

Filter u spremniku za prašinu 
je prljav.

Očistite filtar u spremniku za prašinu krpom ili 
četkicom za zube s mekim vlaknima.

Ako čišćenjem četkom ne očistite filtar, zamijenite 
filtar novim (pogledajte poglavlje “Zamjena”).

Usisni otvor na dnu spremnika 
za prašinu je začepljen.

Očistite otvor za usisavanje (pogledajte poglavlje 
“Čišćenje i održavanje”).

Prednji kotač blokiran 
je dlakama i drugom 
prljavštinom.

Očistite prednji kotač (pogledajte poglavlje 
“Čišćenje i održavanje”).

Baterija se više ne 
može puniti ili se 
brzo prazni.

Punjiva baterija dosegla je kraj 
vijeka trajanja.

Zamijenite punjivu bateriju (pogledajte poglavlje 
“Zamjena”).

Baterija daljinskog 
upravljača previše 
se brzo prazni.

Možda niste umetnuli bateriju 
odgovarajuće vrste.

Za daljinski upravljač treba vam gumbasta baterija 
CR2025. Ako se problem nastavi, posjetite  
www.philips.com/support ili kontaktirajte centar  
za korisničku podršku u svojoj državi.

Kodovi pogrešaka

Kôd pogreške Mogući uzrok Rješenje

E1 Kotači su zaglavljeni Za nastavak rada odmaknite robotski usisavač od prepreke 
i pritisnite gumb za uključivanje/isključivanje.

E2 Gornji poklopac 
ili spremnik za 
prašinu nije ispravno 
postavljen

Ispravno postavite spremnik za prašinu i gornji poklopac 
robotskog usisavača. Kôd pogreške automatski će nestati 
sa zaslona.

E3 Odbojnik je zapeo Odmaknite robotski usisavač od prepreke. Kôd pogreške 
automatski će nestati sa zaslona.

E4 Robotski usisavač 
odignut je od poda

Vratite robotski usisavač na pod i kôd pogreške će nestati.

E5 Pod je previše taman Postavite robotski usisavač na svjetliju površinu.  
Očistite senzore za sprječavanje pada.

E6 Baterija nije ispravno 
umetnuta

Pročitajte upute iz odjeljka “Umetanje punjive baterije  
u robotski usisavač”, iz poglavlja “Prije prve uporabe”.

Pogreška punjenja Dok je robotski usisavač na priključnoj stanici, provjerite  
je li prekidač za napajanje u položaju za uključivanje (on).
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Ievads
Apsveicam ar pirkumu un laipni lūdzam Philips! Lai pilnībā izmantotu  
Philips piedāvātā atbalsta iespējas, reģistrējiet izstrādājumu vietnē  
www.philips.com/welcome. 

Jūsu robots (Zīm. 1)
1	 Putekļu tvertnes vāka rokturis
2	 Putekļu tvertnes vāks
3	 Filtrs
4	 Putekļu tvertne
5	 Augšējais pārsegs
6	 Kļūdu kodu tabula
7	 Ventilators
8	 Buferis
9	 Ieslēgšanas/izslēgšanas poga (ieslēdz robotu vai aktivizē gaidstāvi)
10	 Jaudas slēdzis (ieslēdz vai izslēdz robotu)
11	 Priekšējais ritenītis
12	 Sānu birstu lūkas
13	 Nokrišanas sensori
14	 Ritentiņi
15	 Akumulatora nodalījums
16	 Sūkšanas atvere
17	 Sānu birstes
18	 Akumulators
19	 Akumulatora nodalījuma pārsegs
20	 Fiksācijas bloki sausajām salvetēm
21	 Sauso salvešu turētājs
22	 Sausās salvetes
23	 Akumulatora turētājs
24	 Tālvadības pults
25	 Uzlādes vads
26	 Rādītājs
27	 Virtuālās sienas ierīce
28	 Dokstacija
29	 Adapteris
30	 Mazā kontaktdakša

Displeji un vadības paneļi

Dokstacijas vadības panelis
1	 Displejs ar laika, datuma un programmēšanas rādījumiem
2	 Regulēšanas un iestatījumu pogas
3	 Akumulatora indikators
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Tālvadības pults
1	 Navigācijas pogas un iesl./izsl.
2	 Tīrīšanas laika pogas
3	 Tīrīšanas režīma pogas
4	 Ventilatora ātruma pogas
5	 Dokošanas poga

Rādītājs (FC8820)
1	 Rādītāja poga
2	 Ieslēgšanas/izslēgšanas poga
3	 Tīrīšanas režīma pogas
4	 Tīrīšanas laika pogas
5	 Dokošanas poga

Robota darbības princips

Ko robots tīra
Šis robots ir aprīkots ar funkcijām, kas to padara piemērotu mājokļa grīdu 
tīrīšanai.
Robots ir īpaši piemērots cietu grīdu tīrīšanai, piemēram, koka, lamināta vai 
linoleja grīdām. Tam var rasties problēmas, tīrot mīkstas grīdas, piemēram, 
paklājus vai grīdsegas. Ja izmantojat robotu uz paklāja vai grīdsegas, lūdzu, 
pirmoreiz palieciet tuvumā, lai redzētu, vai robots spēj notīrīt šādu grīdas 
segumu. Robotam nepieciešama pārraudzība, kad izmantojat to uz melnām 
un spīdīgām grīdām.

Kā robots tīra

Tīrīšanas sistēma
Robotam ir 3 pakāpju tīrīšanas sistēma, lai efektīvi notīrītu grīdas.
-- Divas sānu birstes palīdz robotam iztīrīt stūrus un gar sienām.  

Tās palīdz arī savākt netīrumus no grīdas.
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-- Robota sūkšanas jauda savāc netīrumus un cauri sūkšanas atverei 
novirza tos uz putekļu tvertni.

-- Robots tiek piegādāts ar sauso salvešu turētāju, kas sniedz iespējas iztīrīt 
cietos grīdas segumus vēl rūpīgāk.

Tīrīšanas trajektorijas
Automātiskajā tīrīšanas režīmā robots izmanto automātisku tīrīšanas 
trajektoriju secību, lai optimāli iztīrītu katru telpas zonu. Tas izmanto šādas 
tīrīšanas trajektorijas:
1	 Z veida trajektorija vai zigzaga trajektorija
2	 Nejauši izvēlēta trajektorija
3	 Darbība gar sienām
4	 Spirālveida darbība
Automātiskās tīrīšanas laikā robots izmanto šīs trajektorijas fiksētā secībā:
1	 Z veida trajektorija

2	 Nejauši izvēlēta trajektorija

3	 Darbība gar sienām

4	 Spirālveida darbība
-- Kad robots ir izpildījis šo trajektoriju secību, tas atkal atsāk Z veida 

trajektorijas kustību. Robots turpina izmantot šo trajektoriju secību, lai 
iztīrītu telpu, līdz izlādējas akumulators vai robots tiek izslēgts manuāli.

-- Ja robots nosaka īpaši netīru zonu tīrīšanas laikā, tas pārslēdzas 
spirālveida režīmā un ventilatora turbo ātrumā, lai nodrošinātu rūpīgu 
netīrumu likvidēšanu.

Piezīme: varat arī atlasīt katru režīmu atsevišķi, nospiežot atbilstošo pogu uz 
tālvadības pults vai rādītāja (tikai FC8820). Papildinformāciju skatiet nodaļas 
“Robota izmantošana” sadaļu “Tīrīšanas režīmi”.
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Kā robots izvairās no augstuma starpības

-- Robotam apakšā ir trīs nokrišanas sensori. Tas izmanto šos nokrišanas 
sensorus, lai noteiktu un izvairītos no augstuma starpības, piemēram, 
kāpnēm.

Piezīme: Tā ir normāla parādība, ja robots pārvietojas mazliet pāri augstuma 
starpības malai, jo priekšējais nokrišanas sensors atrodas aiz bufera.
Ievērībai! Dažos gadījumos nokrišanas sensori var laikus nenoteikt 
kāpnes vai citas augstuma starpības. Tāpēc rūpīgi uzraugiet robotu dažas 
pirmās lietošanas reizes un, kad tas darbojas kāpņu vai citas augstuma 
starpības tuvumā.

Pirms pirmās lietošanas reizes

Sānu birstu uzstādīšana

	1	 	Izņemiet sānu birstes un apgrieziet robotu otrādi uz galda vai  
uz grīdas.

	2	 	Uzlieciet sānu birstes uz vārpstām robota apakšā.
Piezīme: Pārliecinieties, vai esat pareizi uzlicis sānu birstes. Virziet tās  
uz vārpstas, līdz atskan klikšķis un tās ir fiksētas savā pozīcijā.

Akumulatora ievietošana robotā
Pirms lietošanas ir jāievieto akumulators.

	1	 	Uzspiediet uz baterijas nodalījuma pārsega rievotajām sekcijām,  
lai to atbloķētu.

	2	 	Nobīdiet akumulatora nodalījuma pārsegu no robota.
	3	 	Noņemiet plastmasu no akumulatora.
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	4	 	Ievietojiet akumulatoru tā nodalījumā.
Piezīme: Pārliecinieties, ka uzdruka uz akumulatora ir vērsta augšup un ka 
savienotāji ir vērsti pa labi.
	5	 	Uzbīdiet bateriju nodalījuma pārsegu atpakaļ uz robota.

Aizsargplombas noņemšana no tālvadības pults
Tālvadības pults darbojas ar CR2025 pirkstiņbateriju. Šo bateriju aizsargā 
plomba, kas ir jāizņem pirms lietošanas.

	1	 	Izvelciet baterijas aizsargplombu no tālvadības pults baterijas 
nodalījuma.

,, Tālvadības pults ir gatava lietošanai.

Sagatavošana lietošanai

Dokstacijas uzstādīšana

	1	 	Ievietojiet adaptera mazo spraudni dokstacijas ligzdā (1) un ievietojiet 
adapteri sienas kontaktligzdā (2). Iedegas dokstacijas displejs.

	2	 	Novietojiet dokstaciju uz horizontālas, līmeņotas virsmas pret sienu.
Padoms. Lai nodrošinātu, ka dokstacija stingri paliek izvēlētajā vietā, varat to 
piestiprināt pie sienas ar skrūvēm vai divām abpusējās līmlentes strēmelēm.
Piezīme: Pārliecinieties, vai nav nekādu šķēršļu 80 cm uz priekšu, 30 cm pa 
labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas.

Lādēšana
Kad pirmo reizi uzlādējat akumulatoru un kad akumulators ir tukšs, uzlādes 
laiks ir četras stundas. 
Robotu var uzlādēt divējādi:
-- dokstacijā, vai nu manuāli vai automātiski lietošanas laikā;
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-- pievienojot robotu tieši elektrotīklam.

Piezīme: Kad akumulators ir pilnībā uzlādēts, robots var tīrīt 100 minūtes.
Uzlāde dokstacijā 
	1	 	Novietojiet robotu uz pievienotās dokstacijas.

	2	 	Nospiediet jaudas slēdzi, lai ieslēgtu robotu.

	3	 	Sāk mirgot akumulatora indikators dokstacijas displejā un robota 
ieslēgšanas/izslēgšanas pogā.

Piezīme: Tā kā šī ir pirmā reize, kad uzlādējat robotu, tā displejā redzams 
sāknēšanas indikators. 

	4	 	Kad akumulators ir pilnībā uzlādēts, akumulatora indikators 
dokstacijas displejā un lampiņa robota ieslēgšanas/izslēgšanas  
pogā pārtrauc mirgot.

Automātiska uzlāde lietošanas laikā
	1	 	Kad robots ir pabeidzis tīrīšanu vai atlikuši tikai 15% akumulatora 

enerģijas, tas automātiski atgriežas dokstacijā uzlādei. Kad robots 
atgriežas dokstacijā, ātri mirgo ieslēgšanas/izslēgšanas pogas 
indikators.

	2	 	Kad robots ir pareizi novietots dokstacijā, sāk mirgot akumulatora 
indikators dokstacijas displejā. 

	3	 	Kad akumulators ir pilnībā uzlādēts, akumulatora indikators 
dokstacijas displejā un lampiņa robota ieslēgšanas/izslēgšanas pogā 
pārtrauc mirgot.

Piezīme: Robots automātiski atgriežas dokstacijā tikai tad, ja tīrīšana sākta  
no dokstacijas.
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Uzlāde tieši no elektrotīkla
	1	 	Ievietojiet mazo adaptera spraudni robota ligzdā (1). Ievietojiet 

adapteri sienas kontaktligzdā (2).
	2	 	Nospiediet jaudas slēdzi, lai ieslēgtu robotu.
	3	 	Kad robots ir pareizi pievienots elektropadevei, sāk mirgot lampiņa 

robota ieslēgšanas/izslēgšanas pogā. Tas norāda, ka akumulators  
tiek uzlādēts.

	4	 	Kad akumulators ir pilnībā uzlādēts, lampiņa robota ieslēgšanas/
izslēgšanas pogā pārtrauc mirgot.

Telpas sagatavošana tīrīšanai

-- Pirms uzsākt robota tīrīšanas ciklu, pārliecinieties, vai no grīdas pacelti 
visi brīvie un trauslie priekšmeti.

Robota izmantošana

Sākums un apturēšana

	1	 	Nospiediet ieslēgšanas/izslēgšanas pogu. Iedegas lampiņa ieslēgšanas/
izslēgšanas pogā un robots sāk tīrīt.

-- Varat nospiest ieslēgšanas/izslēgšanas pogu uz robota.

-- Jūs varat arī nospiest ieslēgšanas/izslēgšanas pogu uz tālvadības pults  
vai uz rādītāja (FC8820).
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	2	 	Ja vien nenospiežat kādu no režīma pogām, robots turpina tīrīšanu 
automātiskās tīrīšanas režīmā, līdz akumulatora uzlādes līmenis  
kļūst zems. Automātiskās tīrīšanas režīmā tas izpilda atkārtotas  
Z veida trajektorijas, nejaušas trajektorijas, gar sienām un spirālveida 
trajektorijas darbības. Papildinformāciju par tīrīšanas režīmiem skatiet 
sadaļā “Tīrīšanas režīmi”.

	3	 	Kad akumulatora līmenis kļūst zems, lampiņa ieslēgšanas/izslēgšanas 
pogā sāk ātri mirgot un robots atgriežas dokstacijā, lai veiktu uzlādi. 

	4	 	Jūs varat arī nospiest ieslēgšanas/izslēgšanas pogu, lai pārtrauktu 
vai apturētu tīrīšanas darbību. Ja vēlreiz nospiedīsiet ieslēgšanas/
izslēgšanas pogu, un akumulatorā joprojām ir pietiekami daudz 
enerģijas, robots turpina tīrīšanu automātiskās tīrīšanas režīmā.

	5	 	Lai robots atgrieztos dokstacijā pirms akumulators ir izlādējies, 
nospiediet dokstacijas pogu uz tālvadības pults vai uz rādītāja 
(FC8820). Iedegas dokošanas indikators robota displejā, un robots 
atgriežas dokstacijā.

Piezīme: Ja nestartējat robotu no dokstacijas, tas automātiski neatgriežas 
dokstacijā, kad akumulatora līmenis ir zems. Ja akumulatorā joprojām 
ir pietiekami daudz enerģijas, varat nospiest dokošanas pogu, lai robots 
atgrieztos dokstacijā. Ja akumulators ir pilnībā tukšs, jums manuāli jānovieto 
robots dokstacijā. 
Tīrīšanas režīmi
Papildus automātiskās tīrīšanas režīmam šim robotam ir četri individuāli 
tīrīšanas režīmi, ko iespējams aktivizēt, nospiežot attiecīgo pogu.

Z trajektorijas režīms
-- Z trajektorijas režīmā robots tīra, veicot Z formas cilpas telpā, lai iztīrītu 

plašas zonas.

Nejaušas trajektorijas režīms
-- Šajā režīmā robots iztīra telpu ar jauktu trajektoriju, ko veido taisnas un 

šķērsvirziena kustības. 
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Sienu režīms
-- Šajā režīmā robots tīra gar telpas sienām, lai īpaši rūpīgi notīrītu gar 

sienām.

Spirālveida režīms
-- Šajā režīmā robots veic spirālveida kustību ar ventilatoru turbo režīmā, 

lai rūpīgi notīrītu netīrumus.

Manuāla vadība

	1	 	Izmantojiet bultiņu pogas, kas atrodas apkārt ieslēgšanas/izslēgšanas 
pogai uz tālvadības pults, lai vadītu robotu telpā.

Piezīme: Nespiediet lejupvērsto bultiņu, kad robots atrodas tuvu augstuma 
atšķirībai vai kāpnēm.

Tīrīšanas laika pogu izmantošana

-- Nospiediet maksimālā tīrīšanas laika pogu, lai robots tīrītu automātiskās 
tīrīšanas režīmā, līdz tā akumulators sasniedz zemu uzlādes līmeni. 
Kad robots ir pabeidzis tīrīšanu, tas automātiski atgriežas dokstacijā, ja 
sāka darbu no dokstacijas. Ja robots sāka darbu no citas vietas telpā, 
nospiediet dokošanas pogu, lai to nosūtītu atpakaļ uz dokstaciju.
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-- Citas tīrīšanas laika pogas ļauj iestatīt robota darbību uz 60, 45 un  
30 minūtēm. Kad tīrīšanas laiks ir beidzies, robots automātiski atgriežas 
dokstacijā, ja tas sāka darbu no dokstacijas. Ja robots sāka darbu no  
citas vietas telpā, nospiediet dokošanas pogu, lai nosūtītu to atpakaļ  
uz dokstaciju.

Tīrīšanas programmu izmantošana

Pulksteņa un datuma iestatīšana
Ja vēlaties izmantot tīrīšanas programmas, vispirms jāiestata pulkstenis un 
nedēļas diena dokstacijas displejā. Attēlus par tālāk norādītajām darbībām 
skatiet izvelkamajās lapās rokasgrāmatas aizmugurē.

	1	 	Nospiediet iestatīšanas pogu. Sāk mirgot iestatītā režīma un pulksteņa 
laika indikatori.

	2	 	Vienreiz nospiediet izvēles pogu. Sāk mirgot stundu rādījums.
	3	 	Izmantojiet + un - pogas uz tālvadības pults, lai iestatītu stundas. 

Iestatītās stundas parādās displejā.
	4	 	Nospiediet izvēles pogu, lai apstiprinātu iestatītās stundas.  

Sāk mirgot minūšu rādījums.
	5	 	Izmantojiet + un - pogas uz tālvadības pults, lai iestatītu minūtes. 

Iestatītās minūtes parādās displejā.
	6	 	Nospiediet izvēles pogu, lai apstiprinātu iestatītās minūtes.  

Sāk mirgot rādījums “Su”, kas apzīmē svētdienu.
	7	 	Izmantojiet + un - pogas uz tālvadības pults, lai iestatītu pašreizējo 

nedēļas dienu.
	8	 	Nospiediet izvēles pogu, lai apstiprinātu nedēļas dienu.
	9	 	Nospiediet iestatīšanas pogu, lai apstiprinātu pulksteņa laika un 

nedēļas dienas iestatījumu. Iestatītā režīma un pulksteņa laika 
indikatori pārtrauc mirgot un deg nepārtraukti.

Tīrīšanas laika programmēšana
Ja dokstacijas displejā esat iestatījis laiku un nedēļas dienu, varat 
programmēt robota tīrīšanas laiku. Attēlus par tālāk norādītajām darbībām 
skatiet izvelkamajās lapās rokasgrāmatas aizmugurē.
Pieejamās programmēšanas opcijas:

Programma Displeja rādījums
Tīrīšana katru dienu Deg visu dienu rādījumi

Tīrīšana darba dienās Deg rādījumi no “Mo” līdz “Fri”

Tīrīšana 2 dienas pēc kārtas Deg 2 dienu rādījumi, piem., “Fri” un “Sa”

Tīrīšana 1 dienu nedēļā Deg izvēlētās dienas rādījums
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	1	 	Nospiediet iestatīšanas pogu. Sāk mirgot iestatītā režīma un tīrīšanas 
programmas indikatori.

	2	 	Vienreiz nospiediet izvēles pogu. Sāk mirgot stundu rādījums.
	3	 	Izmantojiet + un - pogas uz tālvadības pults, lai iestatītu stundas. 

Iestatītās stundas parādās displejā.
	4	 	Nospiediet izvēles pogu, lai apstiprinātu iestatītās stundas. Sāk mirgot 

minūšu rādījums.
	5	 	Izmantojiet + un - pogas uz tālvadības pults, lai iestatītu minūtes. 

Iestatītās minūtes parādās displejā.
	6	 	Nospiediet izvēles pogu, lai apstiprinātu iestatītās minūtes. Sāk mirgot 

rādījums “Su”, kas apzīmē svētdienu.
	7	 	Izmantojiet + un - pogas uz tālvadības pults, lai pārslēgtos starp 

tīrīšanas programmām (skatiet iepriekšējo tabulu par pieejamajām 
programmēšanas opcijām).

	8	 	Nospiediet izvēles pogu, lai apstiprinātu izvēlēto programmu.
	9	 	Nospiediet iestatīšanas pogu, lai apstiprinātu programmu. Iestatītā 

režīma un tīrīšanas programmas indikatori pārtrauc mirgot un deg 
nepārtraukti.

	10		Kad esat iestatījis tīrīšanas programmu, displejā redzams tīrīšanas 
programmas indikators un izvēlētā diena vai dienas. Ja atstājat 
robotu gaidstāvē un akumulators ir pilnībā uzlādēts, tas sāks tīrīšanu 
ieprogrammētajā laikā un dienā.

Ventilatora ātruma pogas
Varat izmantot ventilatora ātruma pogas, lai palielinātu ventilatora ātrumu 
līdz turbo vai izslēgtu ventilatoru. Noklusējuma iestatījums ir normāls 
ventilatora ātrums.
1	 Turbo ventilatora ātrums palielina robota sūkšanas jaudu.
2	 Varat izslēgt ventilatoru, nospiežot šo pogu.
3	 Nospiediet šo pogu normālam ventilatora ātrumam.

Reakcija uz plaukšķināšanu
-- Ja mirgo visas displeja ikonas, robota darbībā radusies kļūme.  

Lai apturētu ikonu mirgošanu un uzzinātu kļūmes iemeslu, vienreiz 
noplaukšķiniet rokas. Displejā parādās kļūdas kods. Skatiet nodaļu  
“Kļūdu kodi”, lai uzzinātu šo kodu skaidrojumu.

Sauso salvešu piederuma izmantošana
Sauso salvešu piederums sniedz iespēju tīrīt cietos grīdas segumus ar 
sausajām salvetēm.
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Sauso salvešu piederuma sagatavošana lietošanai
	1	 	Apgrieziet robotu otrādi un novietojiet uz grīdas vai uz galda.
	2	 	Novietojiet sauso salveti uz galda un uzlieciet sauso salvešu 

piederumu uz salvetes, ar fiksācijas izvirzījumiem pret sevi.

	3	 	Aplokiet abus salvetes galus ap salvešu piederumu un fiksējiet sauso 
salveti uz piederuma, iestumjot fiksācijas blokus iedobumos.

	4	 	Ievietojiet sauso salvešu piederuma fiksācijas izvirzījumu atverē tūlīt 
aiz ritenīša robota sānos un stumiet, līdz atskan klikšķis. Pēc tam 
atkārtojiet šīs darbības otrā pusē.

	5	 	Apgrieziet robotu un novietojiet uz grīdas uz ritenīšiem, lai sauso 
salvešu piederums pieskaras grīdai.

Robota izmantošana ar sauso salvešu piederumu
 Kad ir pievienots sauso salvešu piederums, varat izmantot robotu jebkurā 
režīmā un uz visiem cietajiem grīdas segumiem. Neizmantojiet sauso salvešu 
piederumu uz paklāja vai grīdsegām.

Sauso salvešu piederuma noņemšana
Noņemiet sauso salvešu piederumu, tiklīdz esat pabeidzis grīdas slaucīšanu.

	1	 	Apgrieziet robotu otrādi un novietojiet uz grīdas vai uz galda.
	2	 	Stumiet vienu sauso salvešu piederuma galu virzienā pret ritenīti otrā 

robota pusē, lai to atbloķētu. Pēc tam izvelciet piederumu no robota.

Rādītāja izmantošana (FC8820)

Rādītāja uzlāde
Rādītājam ir uzlādējams akumulators, ko var uzlādēt ar piegādāto USB vadu.

	1	 	Pievienojiet mikro USB spraudni kontaktligzdā, kas atrodas rādītāja 
apakšpusē.

	2	 	Pievienojiet USB spraudni USB lādētājā vai klēpjdatora USB portā.

LATVIEŠU 99



	3	 	Uzlādes lampiņa uz lādētāja deg nepārtraukti. Uzlāde ilgst 30 minūtes. 
Kad uzlādes lampiņa nodziest, akumulators ir pilnībā uzlādēts.

Robota vadība ar rādītāju
-- Nospiežot un turot rādītāja pogu, rādītājs izstaro infrasarkanās gaismas 

kūli. Ar šo gaismas staru varat virzīt robotu vēlamajā virzienā. Kamēr 
esat piespiedis pogu un norādāt vēlamajā robota kustības virzienā, tas 
turpina kustību šajā virzienā. Atlaižot rādītāja pogu, robots sāk tīrīšanu 
automātiskās tīrīšanas režīmā.

-- Ar rādītāju varat nosūtīt robotu uz noteiktu telpas zonu, lai to iztīrītu 
īpaši rūpīgi.

Virtuālās sienas ierīces izmantošana (FC8820)

Bateriju ievietošana virtuālās sienas ierīcē
Virtuālās sienas ierīce darbojas ar četrām AA baterijām.

	1	 	Nospiediet abas atbrīvošanas cilpas aizmugures vāciņa apakšā (1)  
un pavirziet vāciņu uz augšu un izslēdziet virtuālās sienas ierīci (2).

	2	 	Izņemiet četras jaunas AA baterijas no iepakojuma un ievietojiet 
virtuālās sienas ierīces bateriju nodalījumā.

Piezīme: Pārliecinieties, ka + un – bateriju poli tiek ievietoti pareizā virzienā.
	3	 	Uzlieciet atpakaļ vāciņu uz virtuālās sienas ierīces.
Virtuālās sienas ierīces novietošana, lai apturētu robotu
Jūs varat izmantot virtuālās sienas ierīci, lai novērstu robotu iekļūšanu 
noteiktā telpā vai zonā.
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	1	 	Novietojiet ierīci vietā, aiz kuras nevēlaties atļaut robota piekļuvi, 
piemēram, pie atvērtām durvīm vai telpas, kas atrodas ārpus robota 
darbības zonas, vai kāpņu augšgalā.

	2	 	Ieslēdziet virtuālās sienas ierīci ar ieslēgšanas/izslēgšanas slīdslēdzi 
ierīces augšpusē.

	3	 	Ieslēdziet robotu normālas tīrīšanas darbībai.

	4	 	Kad robots pietuvojas virtuālās sienas ierīcei, sāk mirgot lampiņa 
uz virtuālās sienas ierīces un tā izstaro infrasarkanās gaismas kūli. 
Šis gaismas kūlis liek robotam mainīt kursu un virzīties projām no 
virtuālās sienas ierīces.

Tīrīšana un kopšana

Putekļu tvertnes iztukšošana un tīrīšana
Iztukšojiet un iztīriet putekļu tvertni, kad iedegas pilnas putekļu tvertnes 
ikona robota displejā.

	1	 	Noņemiet pārsegu.
Piezīme: Pārliecinieties, vai jaudas slēdzis ir izslēgtā pozīcijā.

	2	 	Paceliet putekļu tvertnes vāka rokturi un izceliet putekļu tvertni ārā 
no putekļu tvertnes nodalījuma.

Piezīme: Izņemot vai ievietojot atpakaļ putekļu tvertni, uzmanieties,  
lai nesabojātu motora ventilatora lāpstiņas.
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	3	 	Uzmanīgi paceliet vāku no putekļu tvertnes un izņemiet filtru.

	4	 	Izkratiet putekļu tvertni virs atkritumu tvertnes, lai to iztukšotu. 
Iztīriet filtru un putekļu tvertnes iekšpusi ar drānu vai zobu birsti ar 
mīkstiem sariem. Iztīriet arī sūkšanas atveri putekļu tvertnes apakšā.

Ievērībai! Netīriet putekļu tvertni un filtru ar ūdeni vai trauku 
mazgāšanas mašīnā.

	5	 	Ielieciet filtru atpakaļ putekļu tvertnē. Pēc tam uzlieciet vāku uz 
putekļu tvertnes.

	6	 	Ielieciet putekļu tvertni atpakaļ nodalījumā un uzlieciet augšējo 
pārsegu atpakaļ uz robota.

Ievērībai! Vienmēr pārliecinieties, vai putekļu tvertnē atrodas filtrs.  
Ja izmantojat robotu bez filtra putekļu tvertnē, tiks bojāts motors. 

Tīrīšanas sensori, ritenīši un sānu birstes
 Lai saglabātu labu tīrīšanas sniegumu, jums regulāri jānotīra nokrišanas 
sensori, ritenīši un sānu birstes.

	1	 	Pārliecinieties, vai jaudas slēdzis ir izslēgtā pozīcijā.
	2	 	Nolieciet robotu otrādi apgrieztā veidā uz līdzenas virsmas.
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	3	 	Izmantojiet birsti ar mīkstiem sariem (piem., zobu birsti), lai notīrītu 
putekļus vai pūkas no nokrišanas sensoriem. Pārbaudiet, vai sūkšanas 
atveri nebloķē netīrumi vai pūkas.

Piezīme: Ļoti svarīgi regulāri notīrīt nokrišanas sensorus. Ja nokrišanas sensori ir 
netīri, robotam var neizdoties noteikt augstuma atšķirības.

	4	 	Izmantojiet birsti ar mīkstiem sariem (piem., zobu birsti), lai noņemtu 
putekļus vai pūkas no sūkšanas atveres.

	5	 	Lai notīrītu sānu birstes, satveriet tās aiz sariem un novelciet no 
vārpstām.

	6	 	Noņemiet pūkas, matus un diegus no vārpstas un sānu birstes, 
izmantojot mīkstu birsti (piem., zobu birsti) vai drānu.

	7	 	Pārbaudiet sānu birstes un robota apakšu, vai tur nav asi priekšmeti, 
kas var sabojāt grīdu. 

Nomaiņa
Varat pasūtīt rezerves daļas un piederumus vietnē www.shop.philips.com/ 
service vai pie sava Philips dīlera. Varat arī sazināties ar Philips klientu 
apkalpošanas centru savā valstī. 

Filtra nomaiņa
Mainiet filtru, ja tas ir ļoti netīrs vai bojāts. Varat pasūtīt jaunu filtru ar 
pasūtījuma numuru CP0109. Skatiet sadaļu “Putekļu tvertnes iztukšošana un 
tīrīšana” nodaļā “Tīrīšana un apkope”, lai uzzinātu, kā izņemt veco filtru no 
putekļu tvertnes un ievietot jauno filtru putekļu tvertnē.

LATVIEŠU 103



Sānu birstu nomaiņa
Pēc noteikta laika nomainiet sānu birstes, lai nodrošinātu atbilstošus tīrīšanas 
rezultātus.

Piezīme: Vienmēr nomainiet sānu birstes, ja pamanāt nodiluma pazīmes vai 
bojājumus. Ieteicams nomainīt abas sānu birstes vienlaikus. Jūs varat pasūtīt 
rezerves sānu birstes ar pasūtījuma numuru CP0107.
	1	 	Pārliecinieties, vai jaudas slēdzis ir izslēgtā pozīcijā.
	2	 	Lai nomainītu sānu birstes, satveriet vecās birstes aiz sariem un 

novelciet no vārpstām.

	3	 	Uzstumiet jaunās sānu birstes uz vārpstām.

Akumulatora nomaiņa
Mainiet akumulatoru, ja to vairs nevar uzlādēt vai tas ātri izlādējas. Varat 
pasūtīt jaunu akumulatoru ar pasūtījuma numuru CP0113 modelim FC8820 
un pasūtījuma numuru CP0112 modelim FC8810.

	1	 	Ļaujiet robotam darboties, līdz akumulators ir tukšs, lai nodrošinātu, 
ka akumulators ir pilnībā izlādēts, pirms to izņemt un utilizēt.

	2	 	Nospiediet un nobīdiet baterijas nodalījuma pārsegu no robota un 
izņemiet veco akumulatoru.

	3	 	Ievietojiet jauno akumulatoru nodalījumā un uzbīdiet akumulatora 
nodalījuma pārsegu atpakaļ uz robota.

Tālvadības pults baterijas nomaiņa
Tālvadības pults darbojas ar CR2025 pirkstiņbateriju. Nomainiet bateriju, 
kad robots vairs nereaģē uz tālvadības pults pogu nospiešanu.
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	1	 	Turiet tālvadības pulti otrādi. Nospiediet pogu uz baterijas turētāja un 
vienlaikus virziet baterijas turētāju ārā no tālvadības pults.

	2	 	Izņemiet tukšo bateriju no turētāja un ievietojiet jaunu bateriju.  
Pēc tam ievirziet baterijas turētāju atpakaļ tālvadības pultī.

Jaunu sauso salvešu pasūtīšana
Varat pasūtīt jaunas sausās salvetes ar pasūtījuma numuru CP0123.

Traucējummeklēšana
Šajā nodaļā ir apkopotas izplatītākās problēmas, kādas var rasties, rīkojoties 
ar ierīci. Ja nevarat atrisināt problēmu, izmantojot turpmāko informāciju, 
apmeklējiet vietni www.philips.com/support un skatiet bieži 
uzdoto jautājumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalpošanas centra 
darbiniekiem savā valstī. 

Problēma Iemesls Risinājums

Robots neuzsāk 
tīrīšanu pēc 
ieslēgšanas/
izslēgšanas pogas 
nospiešanas.

Akumulatora baterija ir 
tukša. 

Uzlādējiet akumulatoru (skatiet nodaļu “Sagatavošana 
lietošanai”).

Mazais spraudnis joprojām 
ir pievienots robota ligzdai.

Robots nedarbojas ar elektrotīkla strāvu. Tas darbojas 
tikai ar akumulatoru. Tāpēc pirms lietošanas vienmēr 
atvienojiet adapteri no robota un elektrotīkla.

Displejā parādās 
E1.

Iestrēdzis viens vai abi 
ritenīši.

Iestatiet ieslēgšanas/izslēgšanas slēdzi izslēgtā pozīcijā. 
Iztīriet pūkas, matiņus vai pavedienus, kas saķērušies 
ap ritenīšu balstiekārtu.

Iestrēgusi viena vai abas 
sānu birstes.

Iztīriet sānu birstes (skatiet nodaļu “Tīrīšana un 
apkope”).

Displejā parādās 
E2.

Nav uzlikts vai pareizi 
aizvērts augšējais pārsegs.

Kad augšējais pārsegs nav uzlikts vai nav pareizi 
aizvērts, robots nedarbojas. Pareizi uzlieciet augšējo 
pārsegu uz robota.
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Problēma Iemesls Risinājums

Displejā parādās 
E3.

Iestrēdzis buferis. Nospiediet ieslēgšanas/izslēgšanas pogu, lai apturētu 
robotu. Paceliet robotu, lai atbrīvotu tā buferi.

Displejā parādās 
E4.

Robots tika pacelts 
tīrīšanas laikā.

Nospiediet ieslēgšanas/izslēgšanas pogu, lai apturētu 
robotu. Pēc tam vēlreiz nospiediet ieslēgšanas/
izslēgšanas pogu, lai robots atsāktu normālu tīrīšanas 
darbību.

Displejā parādās 
E5.

Robots tīra tumšu vai 
melnu virsmu, kas aktivizē 
nokrišanas sensorus. 
Tāpēc robots virzās pa 
neparedzētu trajektoriju.

Nospiediet ieslēgšanas/izslēgšanas pogu un pēc tam 
pārvietojiet robotu uz gaišāku grīdas daļu. Ja problēma 
joprojām pastāv arī uz gaišāk krāsotas grīdas, lūdzu, 
atveriet tīmekļa lapu www.philips.com/support vai 
sazinieties ar klientu apkalpošanas centru savā valstī.

Robots tīra grīdu, kas 
spēcīgi atstaro saules 
gaismu. Tas aktivizē 
nokrišanas sensorus 
un izraisa robota 
pārvietošanos pa 
neparedzētu trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai novērstu saules gaismas 
iekļūšanu telpā.

Displejā parādās 
E6.

Akumulators nav pareizi 
ievietots.

Skatiet nodaļu “Pirms pirmās lietošanas reizes”,  
lai uzzinātu, kā ievietot akumulatoru.

Kad robots ir dokstacijā, 
jaudas slēdzis atrodas 
izslēgtā pozīcijā.

Iestatiet jaudas slēdzi ieslēgtā pozīcijā.

Robots netīra 
pareizi.

Vienas vai abu sānu birstu 
sari ir saliekti vai izliekušies.

Uz brīdi iemērciet birsti vai birstes siltā ūdenī. Ja tas 
nepalīdz atjaunot birstu darbību, nomainiet sānu 
birstes. Skatiet nodaļu “Nomaiņa”, lai uzzinātu, kā 
nomainīt sānu birstes.

Putekļu tvertnes filtrs ir 
netīrs.

Iztīriet putekļu tvertnes filtru ar drānu vai zobu birsti 
ar mīkstiem sariem.

Ja filtru neizdodas iztīrīt ar birstīti, nomainiet filtru pret 
jaunu (skatiet nodaļu “Nomaiņa”).

Sūkšanas atvere putekļu 
tvertnes apakšā ir 
nosprostota.

Iztīriet sūkšanas atveri (skatiet nodaļu “Tīrīšana un 
apkope”).

Priekšējā ritenīti iestrēguši 
mati vai citi netīrumi.

Notīriet priekšējo ritenīti (skatiet nodaļu “Tīrīšana un 
apkope”).

Akumulatoru vairs 
nevar uzlādēt, 
vai tas ļoti ātri 
izlādējas.

Iespējams, akumulators ir 
sasniedzis kalpošanas laika 
beigas.

Nomainiet akumulatoru (skatiet nodaļu “Nomaiņa”).

Tālvadības pults 
baterija izbeidzas 
pārāk ātri.

Iespējams, neesat ievietojis 
pareizā tipa bateriju.

Tālvadības pultij nepieciešama CR2025 pirkstiņbaterija. 
Ja problēma joprojām pastāv, atveriet tīmekļa lapu 
www.philips.com/support vai sazinieties ar klientu 
apkalpošanas centru savā valstī.
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Kļūdu kodi

Kļūdas kods Iespējamais iemesls Risinājums

E1 Iestrēguši ritenīši Noņemiet robotu no šķēršļa un nospiediet ieslēgšanas/
izslēgšanas pogu, lai atsāktu tīrīšanu.

E2 Augšējais pārsegs vai 
putekļu tvertne nav 
pareizi ievietota

Pareizi ievietojiet putekļu tvertni un uzlieciet augšējo 
pārsegu uz robota. Kļūdas kods automātiski pazūd no 
displeja.

E3 Iestrēdzis buferis Noņemiet robotu no šķēršļa. Kļūdas kods automātiski 
pazūd no displeja.

E4 Robots pacelts no 
grīdas

Nolieciet robotu atpakaļ uz grīdas, lai kļūdas kods pazustu.

E5 Grīdas krāsa ir pārāk 
tumša

Nolieciet robotu uz gaišākas grīdas zonas. Notīriet 
nokrišanas sensorus.

E6 Akumulators nav 
pareizi ievietots

Izlasiet instrukcijas sadaļā “Akumulatora ievietošana robotā” 
nodaļā “Pirms pirmās lietošanas reizes”.

Uzlādes kļūda Pārbaudiet, vai jaudas slēdzis ir ieslēgtā pozīcijā, kad robots 
atrodas dokstacijā.
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Úvod
Gratulujeme Vám ku kúpe a vitajte medzi zákazníkmi spoločnosti Philips! 
Ak chcete využiť všetky výhody zákazníckej podpory spoločnosti Philips, 
zaregistrujte svoj výrobok na adrese www.philips.com/welcome. 

Váš robot (Obr. 1)
1	 Rukoväť veka zásobníka na prach
2	 Veko zásobníka na prach
3	 Filter
4	 Zásobník na prach
5	 Vrchný kryt
6	 Tabuľka chybových kódov
7	 Ventilátor
8	 Ochranný prvok
9	 Vypínač (slúži na zapnutie robota alebo na prepnutie do 

pohotovostného režimu)
10	 Hlavný vypínač (slúži na zapnutie alebo vypnutie robota)
11	 Predné koliesko
12	 Hriadele bočných kief
13	 Snímače proti pádu
14	 Kolieska
15	 Priehradka na batériu
16	 Sací otvor
17	 Bočné kefy
18	 Nabíjateľná batéria
19	 Kryt priehradky na batériu
20	 Upevňovacie bloky na suchú utierku
21	 Držiak na suchú utierku
22	 Suchá utierka
23	 Držiak batérie
24	 Diaľkové ovládanie
25	 Nabíjací kábel
26	 Ukazovadlo
27	 Virtuálna nástenná jednotka
28	 Dokovacia stanica
29	 Adaptér
30	 Malá koncovka

Displeje a ovládacie panely

Ovládací panel dokovacej stanice
1	 Displej s časom, dňom a programovacími značkami
2	 Úprava a nastavenie tlačidiel
3	 Indikátor batérie
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Diaľkové ovládanie
1	 Navigačné tlačidlá a zapnutie/vypnutie
2	 Tlačidlá času vysávania
3	 Tlačidlá režimu vysávania
4	 Tlačidlá rýchlosti ventilátora
5	 Tlačidlo dokovania

Ukazovadlo (FC8820)
1	 Tlačidlo ukazovadla
2	 Vypínač
3	 Tlačidlá režimu vysávania
4	 Tlačidlá času vysávania
5	 Tlačidlo dokovania

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysáva
Tento robot je vybavený funkciami, vďaka ktorým je vhodný na vysávanie 
podláh vo Vašej domácnosti.
Robot je vhodný najmä na vysávanie tvrdých povrchov, ako sú 
napr. drevené podlahy, dlaždice alebo linoleum. Vysávanie mäkkých 
povrchov, ako sú napr. koberce či koberčeky, môže byť problematické.  
Keď použijete robot na vysávanie koberca alebo koberčeka prvýkrát, 
zostaňte nablízku a dávajte pozor, či sa robot dokáže na tomto type 
povrchu pohybovať. Na robot tiež dozerajte pri vysávaní čiernych  
a lesklých tvrdých podláh.

Ako robot vysáva

Čistiaci systém
Na výkonné vysávanie podláh je robot vybavený trojstupňovým čistiacim 
systémom.
-- Dve bočné kefy pomáhajú pri vysávaní v rohoch miestnosti a 

priestorov pozdĺž stien. Taktiež pomáhajú uvoľniť nečistoty z podlahy.
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-- Sací výkon robota vysaje uvoľnené nečistoty a cez sací otvor ich nasaje 
do zásobníka na prach.

-- Robot sa dodáva s držiakom na suchú utierku, ktorý umožní vyčistiť 
tvrdú podlahu ešte dôkladnejšie pomocou suchých utierok.

Vzory pohybu pri vysávaní
V režime automatického vysávania robot používa automatickú postupnosť 
vzorov pohybu pri vysávaní, čo mu umožňuje optimálne povysávanie každej 
časti miestnosti. Robot používa nasledovné vzory vysávania:
1	 Pohyb v tvare Z alebo kľukatý pohyb
2	 Náhodný pohyb
3	 Pohyb pozdĺž stien
4	 Špirálový pohyb
Počas automatického vysávania robot používa tieto vzory v pevne 
stanovenej postupnosti:
1	 Pohyb v tvare Z

2	 Náhodný pohyb

3	 Pohyb pozdĺž stien

4	 Špirálový pohyb
-- Po dokončení tejto sekvencie sa začne robot opätovne pohybovať 

v tvare Z. Robot pokračuje vo vysávaní miestnosti a opakovane využíva 
túto sekvenciu vzorov pohybu dovtedy, kým sa nabíjateľná batéria úplne 
nevybije alebo robot manuálne nevypnete.

-- Ak robot zaznamená počas čistenia veľmi znečistené oblasti, prepne  
sa do režimu špirálovitého pohybu a spustí turbo rýchlosť ventilátora, 
aby zabezpečil dôkladné odstránenie nečistôt.

Upozornenie: Môžete tiež vybrať každý režim samostatne stlačením 
príslušného tlačidla na diaľkovom ovládaní alebo ukazovadle (iba model 
FC8820). Podrobnejšie informácie nájdete v kapitole „Používanie robota“ 
, časť „Režimy vysávania“.
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Ako sa robot vyhýba výškovým rozdielom

-- Robot má v spodnej časti tri vysúvateľné snímače. Tieto vysúvateľné 
snímače používa na zisťovanie a vyhýbanie sa výškovým rozdielom,  
ako sú napríklad schody.

Upozornenie: Je normálne, keď sa robot pohybuje mierne cez okraj výškového 
rozdielu, pretože jeho predný vysúvateľný snímač je umiestnený za ochranným 
prvkom.
Výstraha: V niektorých prípadoch nemusia vysúvateľné snímače včas 
rozpoznať prítomnosť schodov alebo iných výškových rozdielov.  
Preto počas prvých použití a pri použití v blízkosti schodov alebo  
iného výškového rozdielu pozorne sledujte robot.

Pred prvým použitím

Montáž bočných kief

	1	 	Rozbaľte bočné kefy a robot položte spodnou stranou nahor na stôl 
alebo na podlahu.

	2	 	Zatlačte bočné kefy na hriadele v spodnej časti robota.
Upozornenie: Uistite sa, že bočné kefy upevníte správne. Zatlačte ich na 
hriadeľ, až kým nezapadnú na svoje miesto a nebudete počuť cvaknutie.

Vloženie nabíjateľnej batérie do robota
Pred použitím musíte vložiť nabíjateľnú batériu.

	1	 	Stlačte tlačidlo na rebrovanej časti krytu priehradky na batériu a 
odistite ho.

	2	 	Posuňte kryt priehradky na batériu z robota.
	3	 	Odstráňte plast z nabíjateľnej batérie.
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	4	 	Vložte nabíjateľnú batériu do priehradky na batériu.
Upozornenie: Uistite sa, že nálepka na batérii smeruje nahor a že konektory 
batérie sú otočené správnym smerom.
	5	 	Kryt priehradky na batériu nasaďte späť na robot.

Odstránenie ochrannej značky z diaľkového ovládania
Diaľkové ovládanie funguje pomocou batérie CR2025 v tvare mince.  
Táto batéria je chránená ochrannou značkou, ktorú je treba pred použitím 
odstrániť.

	1	 	Vytiahnite ochrannú značku batérie z priečinka na batériu na 
diaľkovom ovládači.

,, Teraz je diaľkové ovládanie pripravené na použitie.

Príprava na použitie

Inštalácia dokovacej stanice

	1	 	Malú koncovku adaptéra vložte do zásuvky na dokovacej stanici (1)  
a adaptér zapojte do sieťovej zásuvky (2). Displej dokovacej stanice 
sa rozsvieti.

	2	 	Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnú, rovnú podlahu a oprite 
o stenu.

Tip: Aby sa zaistilo, že dokovacia stanica zostane pevne na vybratom mieste, 
môžete ho upevniť na stenu pomocou skrutiek alebo dvoch pásov obojstrannej 
lepiacej pásky.
Upozornenie: Skontrolujte, že vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava 
a 100 cm doľava od dokovacej stanice nie sú žiadne prekážky a výškové 
rozdiely.
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Nabíjanie
Pri prvom nabíjaní nabíjateľnej batérie a keď je nabíjateľná batéria vybitá,  
je doba nabíjania štyri hodiny. 
Robot možno nabíjať dvomi spôsobmi:
-- v dokovacej stanici, a to buď manuálne alebo automaticky počas používania,
-- pripojením robota priamo do elektrickej siete

Upozornenie: Keď je nabíjateľná batéria úplne nabitá, robot dokáže vysávať  
až 100 minút.
Nabíjanie na dokovacej stanici 
	1	 	Robot položte na dokovaciu stanicu pripojenú do elektrickej siete.

	2	 	Stlačte hlavný vypínač robota.

	3	 	Indikátor batérie na displeji dokovacej stanice a svetlo na vypínači na 
robotovi začnú blikať.

Upozornenie: Pretože robota nabíjate prvýkrát, na displeji robota sa zobrazuje 
indikátor spúšťania. 

	4	 	Keď je nabíjateľná batéria úplne nabitá, indikátor batérie na displeji 
dokovacej stanice a svetlo na vypínači prestanú blikať.

Automatické nabíjanie počas používania
	1	 	Keď robot dokončí čistenie alebo keď ostáva len 15 % nabitia batérie, 

robot sa automaticky vráti do dokovacej stanice a začne sa dobíjať. 
Keď sa robot vráti do dokovacej stanice, svetlo na vypínači bliká.

	2	 	Keď robot je správne umiestnený v dokovacej stanici, indikátor 
batérie na displeji dokovacej stanice začne blikať. 

	3	 	Keď je nabíjateľná batéria úplne nabitá, indikátor batérie na displeji 
dokovacej stanice a svetlo na vypínači prestanú blikať.

Upozornenie: Robot sa vráti do dokovacej stanice automaticky, len ak začal 
čistenie z dokovacej stanice.
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Nabíjanie priamo zo siete
	1	 	Zapojte malú koncovku adaptéra do konektora pre malú koncovku 

robota (1). Adaptér zasuňte do sieťovej zásuvky (2).
	2	 	Stlačte hlavný vypínač robota.
	3	 	Keď robot je správne pripojený do siete, svetlo na vypínači robota 

začne blikať. Znamená to, že nabíjateľná batéria sa nabíja.
	4	 	Keď je nabíjateľná batéria úplne nabitá, svetlo na vypínači robota 

prestane blikať.

Príprava priestoru na vysávanie

-- Skôr než spustíte čistenie robotom, odložte všetky voľné a krehké 
predmety z podlahy.

Používanie robota

Spustenie a zastavenie

	1	 	Stlačte vypínač. Svetlo na vypínači sa rozsvieti a robot začne vysávať.
-- Môžete stlačiť vypínač na robotovi.

-- Taktiež môžete stlačiť vypínač na diaľkovom ovládači alebo tlačidlo na 
ukazovadle (FC8820).
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	2	 	Ak nestlačíte jedno z tlačidiel režimu, robot pokračuje v režime 
automatického vysávania, kým sa jeho batéria nevybije. V režime 
automatického vysávania sa pohybuje v opakovaných sekvenciách 
v tvare Z, náhodným pohybom, popri stene a špirálovitým 
pohybom. Viac informácií o režimoch vysávania nájdete v časti 
„Režimy vysávania“.

	3	 	Keď je batéria takmer vybitá, svetlo na vypínači začne blikať a robot 
sa vráti nabiť do dokovacej stanice. 

	4	 	Na prerušenie alebo zastavenie vysávania môžete tiež stlačiť 
vypínač. Ak znova stlačíte vypínač a ak je k dispozícii dostatok 
energie v nabíjateľnej batérii, robot pokračuje vo vysávaní v režime 
automatického vysávania.

	5	 	Robot sa tiež vráti do dokovacej stanice skôr, ako sa vybije 
nabíjateľná batéria, ak stlačíte tlačidlo dokovania na diaľkovom 
ovládači alebo ukazovadle (FC8820). Indikátor dokovania na displeji 
robota sa rozsvieti a robot sa vráti do dokovacej stanice.

Upozornenie: Ak ste robot nespustili z dokovacej stanice, nevráti sa do 
dokovacej stanice automaticky, keď sa nabíjateľná batéria vybije. Ak má 
nabíjateľná batéria stále dostatok energie, môžete stlačiť tlačidlo dokovania 
a robot sa vráti do dokovacej stanice. Ak je nabíjateľná batéria úplne vybitá, 
musíte robot do dokovacej stanice umiestniť manuálne. 
Režimy vysávania
Okrem režimu automatického vysávania má tento robot štyri samostatné 
režimy vysávania, ktoré je možné aktivovať stlačením príslušného tlačidla.

Režim pohybu v tvare Z
-- V režime pohybu v tvare Z robot vysáva veľké plochy tak, že sa 

pohybuje v slučkách v tvare Z po celej miestnosti.

Režim náhodného pohybu
-- V tomto režime robot vysáva miestnosť rovnými a kľukatými pohybmi. 
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Režim pohybu popri stene
-- V tomto režime sa robot pohybuje popri stenách miestnosti,  

aby dôkladne povysával oblasti popri stenách.

Režim špirálovitého pohybu
-- V tomto režime sa robot pohybuje v tvare špirály a používa ventilátor 

a najvyšší rýchlostný stupeň, aby dôkladne povysával znečistené oblasti.

Manuálne riadenie

	1	 	Pomocou tlačidiel so šípkami nad, pod, vľavo a vpravo od vypínača na 
diaľkovom ovládaní navigujte robot po miestnosti.

Upozornenie: Nestláčajte tlačidlo so šípkami smerom nadol, keď je robot 
v blízkosti výškových rozdielov alebo schodov.

Používanie tlačidiel s časom vysávania

-- Stlačte tlačidlo maximálneho času vysávania a prepnite robot do  
režimu automatického vysávania, kým sa jeho nabíjateľná batéria 
nevybije. Keď robot dovysáva, automaticky sa vráti do dokovacej 
stanice, ak z nej začal. Ak robot začal z iného bodu v miestnosti,  
stlačte tlačidlo dokovania a pošlite ho späť do dokovacej stanice.
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-- Ostatné tlačidlá času vysávania umožňujú robot spustiť na 60, 45 a 
30 minút. Keď sa skončí čas na čistenie, robot sa automaticky vráti 
do dokovacej stanice, ak z nej začal. Ak robot začal z iného bodu v 
miestnosti, stlačte tlačidlo dokovania a pošlite ho späť do dokovacej 
stanice.

Používanie programov vysávania

Nastavenie času a dňa na hodinách
Ak chcete použiť programy vysávania, je potrebné nastaviť čas a deň v 
týždni na displeji dokovacej stanice. Obrázky, ktoré patria k postupu nižšie 
nájdete v prílohe na zadnej strane.

	1	 	Stlačte tlačidlo nastaviť. Indikátor režimu nastavenia a indikátor 
časovača začnú blikať.

	2	 	Raz stlačte tlačidlo vybrať. Začne blikať číselný údaj hodiny.
	3	 	Pomocou tlačidiel + a - na diaľkovom ovládaní nastavte hodinu.  

Na displeji sa zobrazí nastavená hodina.
	4	 	Stlačením tlačidla výber potvrďte nastavenú hodinu. Začne blikať 

číselný údaj minúty.
	5	 	Pomocou tlačidiel + a - na diaľkovom ovládaní nastavte počet minút. 

Na displeji sa zobrazia nastavené minúty.
	6	 	Stlačením tlačidla výber potvrďte nastavené minúty. Začne blikať 

označenie „Su“ ako nedeľa (angl. Sunday).
	7	 	Pomocou tlačidiel + a - na diaľkovom ovládaní nastavte aktuálny deň 

v týždni.
	8	 	Stlačením tlačidla výber potvrďte deň v týždni.
	9	 	Stlačte tlačidlo nastaviť a potvrďte nastavenie času a dňa v týždni. 

Indikátor režimu nastavenia a ukazovateľ času prestanú blikať a začnú 
svietiť nepretržite.

Programovanie času cyklov vysávania
Ak ste nastavili čas a deň v týždni na displeji dokovacej stanice, môžete 
naprogramovať časy cyklov vysávania robota. Obrázky, ktoré patria 
k postupu nižšie nájdete v prílohe na zadnej strane.
K dispozícii sú možnosti programovania:

Program Označenie na displeji
Vysávanie každý deň Všetky indikátory svietia

Vysávanie počas pracovných dní Svietia indikátory od Mo po Fri (pondelok až piatok)

Vysávanie 2 dni po sebe Svietia indikátory 2 dní, napr. Fri a Sa (piatok a sobota)

Vysávanie 1 deň v týždni Svieti indikátor vybratého dňa
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	1	 	Stlačte tlačidlo nastaviť. Indikátor režimu nastavenia a indikátor 
programu vysávania začnú blikať.

	2	 	Raz stlačte tlačidlo vybrať. Začne blikať číselný údaj hodiny.
	3	 	Pomocou tlačidiel + a - na diaľkovom ovládaní nastavte hodinu.  

Na displeji sa zobrazí nastavená hodina.
	4	 	Stlačením tlačidla výber potvrďte nastavenú hodinu. Začne blikať 

číselný údaj minúty.
	5	 	Pomocou tlačidiel + a - na diaľkovom ovládaní nastavte počet minút. 

Na displeji sa zobrazia nastavené minúty.
	6	 	Stlačením tlačidla výber potvrďte nastavené minúty. Začne blikať 

označenie „Su“ ako nedeľa (angl. Sunday).
	7	 	Pomocou tlačidiel + a - na diaľkovom ovládaní môžete prepínať 

čistiace programy (pozrite si vyššie uvedenú tabuľku pre 
programovacie možnosti, ktoré sú k dispozícii).

	8	 	Zvolený program potvrdíte stlačením tlačidla výberu.
	9	 	Stlačte tlačidlo nastavenia a potvrďte programovanie. Indikátor 

režimu nastavenia a indikátor programu vysávania prestanú blikať  
a začnú svietiť nepretržite.

	10		Po nastavení programu vysávania sa na displeji zobrazí indikátor 
programu vysávania a vybratý deň alebo dni. Ak je robot v 
pohotovostnom režime a jeho nabíjateľná batéria úplne nabitá, spustí 
sa čistenie v naprogramovanom čase v naprogramovaný deň alebo dni.

Tlačidlá rýchlosti ventilátora
Pomocou tlačidiel rýchlosti ventilátora môžete rýchlosť zvýšiť na turbo 
alebo vypnúť ventilátor. Predvolené nastavenie je normálna rýchlosť 
ventilátora.
1	 Turbo rýchlosť ventilátora zvýši sací výkon robota.
2	 Stlačením tohto tlačidla môžete vypnúť ventilátor.
3	 Stlačením tlačidlo vyberte normálnu rýchlosť ventilátora.

Odozva na tlesknutie
--  Keď všetky ikony na displeji blikajú, robot nefunguje správne.  

Ak chcete zastaviť blikanie ikon a zistiť, čo nefunguje, tlesknite rukami raz. 
Na displeji sa zobrazí chybový kód. Pozrite si kapitolu „Chybové kódy“ 
pre vysvetlenie toho, čo tieto chybové kódy znamenajú.

Použitie nástavca so suchou utierkou
Nástavec so suchou utierkou je funkcia, ktorá umožní vyčistiť tvrdé podlahy 
pomocou suchých utierok.
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Príprava nástavca na suchú utierku na použitie
	1	 	Otočte robot hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stôl.
	2	 	Položte suchú utierku na stôl a nástavec na suchú utierku položte na 

utierky tak, aby výstupky na jeho uchytenie smerovali k vám.

	3	 	Zaklapnite obe konce suchej utierky na nástavec a utierku upevnite 
zatlačením upevňovacích blokov do otvorov.

	4	 	Vložte upevňovacie výstupky nástavca na suchú utierku do otvoru 
hneď za kolieskom na jednej strane robota a zatlačte, až kým 
nebudete počuť kliknutie. Postup potom zopakujte na druhej strane.

	5	 	Otočte robota a položte ho na podlahu na kolieska tak, aby sa 
nástavec so suchou utierkou dotýkal podlahy.

Používanie robota s nástavcom na suchú utierku
 Keď je nástavce na suchú utierku pripevnený, robot môžete použiť v 
každom režime a na všetky tvrdé podlahy. Nepoužívajte suchú utierku na 
koberce či koberčeky.

Odstránenie nástavca so suchou utierkou
Odstráňte suché prostredie nástavec hneď, ako skončíte zotieranie špinavej 
podlahy.

	1	 	Otočte robot hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stôl.
	2	 	Zatlačte na koniec nástavca na suchú utierku smerom ku koliesku na 

druhej strane robota a uvoľnite ho. Potom vytiahnite nástavec  
z robota.

Používanie ukazovadla (FC8820)

Nabíjanie ukazovadla
Ukazovadlo je vybavený nabíjateľnou batériou, ktorú možno nabíjať 
pomocou dodaného USB kábla.
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	1	 	Koncovku napájania zasuňte do otvoru v spodnej časti ukazovadla.
	2	 	Konektor USB pripojte do portu USB nabíjačky alebo USB na 

notebooku.

	3	 	Kontrolné svetlo nabíjania na ukazovadle sa rozsvieti. Nabíjanie trvá 
30 minút. Keď kontrolné svetlo nabíjania zhasne, nabíjateľná batéria  
je úplne nabitá.

Navigovanie robota pomocou ukazovadla
-- Keď stlačíte a podržíte tlačidlo ukazovadla, ukazovadlo vyžaruje lúč 

infračerveného svetla. Pomocou tohto lúča môžete robot preniesť do 
určitého smeru. Zatiaľ, čo budete držať tlačidlo stlačené a namierené 
v požadovanom smere, robot bude postupovať v tomto smere. Keď 
uvoľníte tlačidlo kurzora, robot začne vysávať v režime automatického 
vysávania.

-- Pomocou ukazovadla môžete poslať robot na konkrétne miesto v 
miestnosti, aby túto oblasť dôkladnejšie povysával.

Používanie virtuálnej nástennej jednotky (FC8820)

Umiestnenie batérií vo virtuálnej nástennej jednotke
Virtuálna nástenná jednotka je napájaná štyrmi batériami typu AA.

	1	 	Stlačte dve uvoľňovacie zarážky na spodnej strane zadného krytu (1) 
a zadný kryt potiahnite nahor z virtuálnej nástennej jednotky (2).
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	2	 	Vyberte štyri nové batérie typu AA z obalu a vložte ich do priečinku 
na batérie virtuálnej nástennej jednotky.

Upozornenie: Uistite sa, že ste batérie vložili v súlade s označením + a - pólov.
	3	 	Zasuňte zadný kryt na virtuálnu nástennú jednotku.
Umiestnenie virtuálnej nástennej jednotky na zastavenie 
robota
Pomocou virtuálnej nástennej jednotky môžete zabrániť vstupu robota do 
miestnosti alebo oblasti, do ktorej by nemal vstupovať.

	1	 	Umiestnite jednotku na miesto, za ktoré robot nemá vchádzať, 
napr. do blízkosti otvorených dverí do miestnosti, do ktorej nemá 
vchádzať alebo na vrchnej časti schodiska.

	2	 	Zapnite virtuálnu nástennú jednotku pomocou posuvného vypínača 
na vrchnej strane zariadenia.

	3	 	Zapnite robot na bežný cyklus vysávania.

	4	 	Keď sa robot dostane do tesnej blízkosti virtuálnej nástennej 
jednotky, kontrolné svetlo začne blikať na virtuálnej nástennej 
jednotke a virtuálna nástenná jednotka vyžiari lúč infračerveného 
svetla. Tento lúč infračerveného svetla donúti robot zmeniť cyklus  
a odkloní ho od virtuálnej nástennej jednotky.

Čistenie a údržba

Vyprázdňovanie a čistenie zásobníka na prach
Vyprázdnite a vyčistite zásobník na prach, keď sa na displeji robota rozsvieti 
ikona plného zásobníka na prach.
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	1	 	Odstráňte vrchný kryt.
Upozornenie: Uistite sa, že vypínač je v polohe „vypnutý“.

	2	 	Zdvihnite rukoväť veka zásobníka na prach a zásobník na prach 
vytiahnite z priečinka zásobníka na prach.

Upozornenie: Pri vyberaní alebo opätovnom vkladaní zásobníka na prach 
dávajte pozor, aby ste nepoškodili lopatky ventilátora motora.

	3	 	Opatrne nadvihnite veko zásobníka na prach a vyberte filter.

	4	 	Vytraste zásobník na prach nad smetným košom a vyprázdnite ho. 
Vyčistite filter a vnútro zásobníka na prach tkaninou alebo zubnou 
kefkou s jemnými štetinkami. Vyčistite aj sací otvor v spodnej časti 
zásobníka na prach.

Výstraha: Zásobník na prach a filter nečistite vodou ani v umývačke  
na riad.

	5	 	Filter vložte späť do zásobníka na prach a na zásobník nasaďte veko.
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	6	 	Zásobník na prach vložte späť do priečinka na zásobník na prach  
a horný kryt nasaďte späť na robota.

Výstraha: Vždy sa uistite, že je v zásobníku na prach vložený filter.  
Ak použijete robot bez filtra vloženého v zásobníku na prach,  
dôjde k poškodeniu motora. 

Čistenie snímačov, koliesok a bočných kief
 Na zachovanie dobrého čistiaceho výkonu je potrebné z času na čas 
vyčistiť vysúvateľné snímače, kolieska a bočné kefy.

	1	 	Uistite sa, že vypínač je v polohe „vypnutý“.
	2	 	Robot prevráťte hore dnom a položte na rovný povrch.
	3	 	Pomocou kefky s jemnými štetinkami (napr. zubnej kefky) odstráňte 

prach a chumáče prachu z vysúvateľných snímačov. Rovnako 
skontrolujte, či nejaké nečistoty a prach blokujú sací otvor.

Upozornenie: Je dôležité, aby ste snímače proti pádu pravidelne čistili.  
Ak sú snímače proti pádu znečistené, robot nemusí správne rozpoznať  
výškové rozdiely.
	4	 	Pomocou kefky s jemnými štetinkami (napr. zubnej kefky) odstráňte 

z predného a bočných koliesok prach alebo chumáče prachu.

	5	 	Keď čistíte bočné kefy, chyťte ich štetiny a vytiahnete kefy 
z hriadeľov.

	6	 	Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handričky odstráňte 
z hriadeľa a bočnej kefy chumáče prachu, vlasy a vlákna.

	7	 	Skontrolujte, či na bočných kefách a spodnej časti robota nie sú 
žiadne ostré predmety, ktoré môže poškodiť podlahu. 
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Výmena
Náhradné diely a príslušenstvo si môžete objednať na stránke  
www.shop.philips.com/service. alebo u svojho predajcu výrobkov Philips. 
Môžete sa tiež obrátiť na Stredisko starostlivosti o zákazníkov spoločnosti 
Philips vo vašej krajine. 

Výmena filtra
Filter vymeňte, keď je veľmi znečistený alebo poškodený. Nový filter 
si môžete objednať pod objednávacím číslom CP0109. Pozrite si časť 
„Vyprázdňovanie a čistenie zásobníka na prach“ v kapitole „Čistenie a 
údržba“, kde nájdete pokyny na výber starého filtra zo zásobníka na prach  
a umiestnenie nového filtra do zásobníka na prach.

Výmena bočných kief
Na zabezpečenie optimálnych výsledkov vysávania bočné kefy po určitom 
čase vymeňte.

Upozornenie: Bočné kefy vymeňte vždy, keď začnú vykazovať známky 
opotrebovania alebo poškodenia. Odporúčame tiež, aby ste súčasne vymenili 
obe bočné kefy. Súpravu náhradných bočných kief môžete objednať pod 
objednávacím číslom CP0107.
	1	 	Uistite sa, že vypínač je v polohe „vypnutý“.
	2	 	Ak chcete vymeniť bočné kefy, chyťte staré bočné kefy za štetiny  

a vytiahnite ich z hriadeľov.
	3	 	Zatlačte nové bočné kefy na hriadele.

Výmena nabíjateľnej batérie
Ak nabíjateľnú batériu nemožno opätovne nabiť alebo sa rýchlo 
vybije, vymeňte ju. Novú dobíjateľnú batériu si môžete objednať pod 
objednávacím číslom CP0113 pre FC8820 a pod objednávacím číslom 
CP0112 pre FC8810.

	1	 	Aby sa zabezpečilo, že je nabíjateľná batéria pred odstránením  
a likvidáciou úplne vybitá, nechajte robot zapnutý, kým sa batéria 
úplne nevybije.
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	2	 	Zatlačte a vysuňte kryt priehradky na batériu z robota a vyberte 
starú nabíjateľnú batériu.

	3	 	Vložte novú nabíjateľnú batériu do priehradky na batériu a kryt 
priehradky nasaďte späť na robota.

Výmena batérie diaľkového ovládania
Diaľkové ovládanie funguje pomocou batérie CR2025 v tvare mince. 
Batériu treba vymeniť, keď robot nereaguje, keď stlačíte tlačidlá na 
diaľkovom ovládaní.

	1	 	Diaľkové ovládanie otočte spodnou stranou hore. Zatlačte 
uvoľňovacie tlačidlo na nosič batérie a súčasne posuňte držiak 
batérie z diaľkového ovládania.

	2	 	Vyberte vybitú batériu z držiaka a do priečinka vložte novú batériu. 
Potom zasuňte držiak batérie späť do diaľkového ovládania.

Objednávanie novej suchej utierky
Novú suchú utierku môžete objednať pod objednávacím číslom CP0123.

Riešenie problémov
Táto kapitola obsahuje prehľad najbežnejších problémov, ktoré sa môžu 
vyskytnúť pri používaní tohto zariadenia. Ak neviete problém vyriešiť 
pomocou nižšie uvedených informácií, navštívte webovú stránku  
www.philips.com/support, na ktorej nájdete zoznam často kladených 
otázok, alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zákazníkov vo svojej krajine. 

SLOVENSKY 125



Problém Príčina Riešenie

Po stlačení 
vypínača robot 
nezačne vykonávať 
proces vysávania.

Nabíjateľná batéria je vybitá.  Nabíjateľnú batériu nabite (pozrite si kapitolu 
„Príprava na použitie“).

V konektore robota je stále 
zapojená malá koncovka.

Keď je robot pripojený k sieti, nefunguje. Robot 
funguje iba pri napájaní z nabíjateľnej batérie.  
Preto vždy pred použitím odpojte adaptér od 
robota a elektrickej siete.

Na displeji sa 
zobrazuje E1.

Zaseklo sa jedno alebo obe 
kolieska.

Nastavte vypínač do polohy vypnuté (off). 
Odstráňte chumáče prachu, vlasy, vlákna alebo 
kábel zachytený na závese kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe 
bočné kefy.

Vyčistite bočné kefy (pozrite si kapitolu „Čistenie 
a údržba“).

Na displeji sa 
zobrazuje E2.

Vrchný kryt nie je nasadený 
alebo nie je správne zavretý.

Keď vrchný kryt nie je nasadený alebo nie je 
správne uzatvorený, robot nefunguje. Vrchný kryt 
nasaďte na robot správne.

Na displeji sa 
zobrazuje E3.

Zasekol sa ochranný prvok. Stlačením vypínača robot vypnite. Nadvihnutím 
robota uvoľnite ochranný prvok.

Na displeji sa 
zobrazuje E4.

Robot ste počas vysávania 
zodvihli.

Stlačením vypínača robot vypnite. Potom 
znova stlačte vypínač a robot bude pokračovať 
v normálnom vysávaní.

Na displeji sa 
zobrazuje E5.

Pri vysávaní tmavého 
alebo čierneho povrchu sa 
aktivujú snímače proti pádu, 
v dôsledku čoho môže robot 
vykonávať nezvyčajné pohyby.

Stlačte tlačidlo vypínača a potom robota 
premiestnite na svetlejší povrch. Ak problém 
pretrváva aj na svetlejšom povrchu, prejdite na 
webovú stránku www.philips.com/support alebo 
sa obráťte na Stredisko starostlivosti o zákazníkov 
spoločnosti Philips vo svojej krajine.

Robot vysáva podlahu, ktorá 
silne odráža slnečné lúče. 
Aktivujú sa snímače proti 
pádu, v dôsledku čoho robot 
vykonáva nezvyčajné pohyby.

Zatiahnutím závesov zabráňte prenikaniu slnečných 
lúčov do miestnosti.

Na displeji sa 
zobrazuje E6.

Nabíjateľnú batériu ste 
nevložili správne.

Pozrite si kapitolu „Pred prvým použitím“, kde 
nájdete pokyny na vloženie nabíjateľnej batérie.

Hlavný vypínač je v polohe 
vyp. (off), kým je robot 
v dokovacej stanici.

Nastavte vypínač do polohy zap. (on).

Robot nevysáva 
správne.

Štetiny jednej alebo oboch 
bočných kief sú pokrivené 
alebo ohnuté.

Namočte kefu alebo kefy na chvíľu do teplej vody. 
Ak sa neobnoví správny tvar štetín, bočné kefy 
vymeňte. Pre pokyny na výmenu bočných kief si 
pozrite kapitolu „Výmena“.

Filter v zásobníku na prach je 
znečistený.

Vyčistite filter v zásobníku na prach pomocou 
tkaniny alebo zubnej kefky s jemnými štetinkami.
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Problém Príčina Riešenie

Ak pomocou kefky nie je možné filter dostatočne 
vyčistiť, filter vymeňte za nový (pozrite si kapitolu 
„Výmena“).

Sací otvor v spodnej časti 
zásobníka na prach je 
upchatý.

Vyčistite sací otvor (pozrite si kapitolu „Čistenie a 
údržba“).

Na prednom koliesku sa 
zachytili vlasy alebo iné 
nečistoty.

Vyčistite predné koliesko (pozrite si kapitolu 
„Čistenie a údržba“).

Batériu nemožno 
nabiť alebo sa 
veľmi rýchlo vybije.

Nabíjateľná batéria dosiahla 
koniec svojej životnosti.

Nabíjateľnú batériu vymeňte (pozrite si kapitolu 
„Výmena“).

Batéria diaľkového 
ovládania sa príliš 
rýchlo vybíja.

Pravdepodobne ste nevložili 
správny typ batérie.

Do diaľkového ovládania budete potrebovať 
gombíkovú batériu CR2025. Ak problém pretrváva, 
prejdite na webovú stránku www.philips.com/
support alebo sa obráťte na Stredisko starostlivosti 
o zákazníkov spoločnosti Philips vo svojej krajine.

Chybové kódy

Kód chyby Možná príčina Riešenie

E1 Zasekli sa kolieska Presuňte robot od prekážky a stlačením vypínača 
pokračujte vo vysávaní.

E2 Vrchný kryt alebo 
nádoba na prach 
nie je správne 
umiestnená

Správne umiestnite zásobník na prach a vrchný kryt na 
robot. Chybový kód sa automaticky prestane zobrazovať 
na displeji.

E3 Ochranný prvok 
zaseknutý

Presuňte robot od prekážky. Chybový kód sa automaticky 
prestane zobrazovať na displeji.

E4 Robot bol zdvihnutý 
z podlahy

Položte robot späť na zem, aby sa chybový kód prestal 
zobrazovať.

E5 Podlaha je príliš 
tmavá

Robot položte na svetlejšiu oblasť na podlahe. Vyčistite 
vysúvateľné snímače.

E6 Batéria nie je 
správne zasunutá

Prečítajte si pokyny v časti „Vloženie nabíjateľnej batérie do 
robota“ v kapitole „Pred prvým použitím“.

Chyba nabíjania Skontrolujte, či je hlavný vypínač v polohe zap. (on), keď je 
robot v dokovacej stanici.
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Uvod
Čestitamo vam na kupovini i dobro došli u Philips! Da biste imali sve 
pogodnosti podrške koju pruža Philips, registrujte svoj proizvod na  
www.philips.com/welcome. 

Vaš robot (Sl. 1)
1	 Drška poklopca posude za prašinu
2	 Poklopac posude za prašinu
3	 Filter
4	 Posuda za prašinu
5	 Gornji poklopac
6	 Tabela sa kodovima grešaka
7	 Ventilator
8	 Odbojnik
9	 Dugme za uključivanje/isključivanje (za uključivanje robota ili 

prebacivanje u stanje pripravnosti)
10	 Prekidač za napajanje (za uključivanje/isključivanje robota)
11	 Prednji točak
12	 Osovine za bočne četke
13	 Senzori za propadanje
14	 Točkovi
15	 Ležište za bateriju
16	 Otvor za usisavanje
17	 Bočne četke
18	 Punjiva baterija
19	 Poklopac ležišta za bateriju
20	 Delovi za fiksiranje maramica
21	 Držač maramica
22	 Maramice
23	 Držač baterije
24	 Daljinski upravljač
25	 Kabl za punjenje
26	 Pokazivač
27	 Jedinica za virtuelni zid
28	 Doking stanica
29	 Adapter
30	 Mali utikač

Ekrani i kontrolne table

Kontrolna tabla bazne stanice
1	 Ekran sa vremenom, danom i indikatorima programiranja
2	 Dugmad za prilagođavanje i podešavanje
3	 Indikator baterije
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Daljinski upravljač
1	 Tasteri za navigaciju i uključivanje/isključivanje
2	 Tasteri za vreme čišćenja
3	 Tasteri za režime čišćenja
4	 Tasteri za brzinu ventilatora
5	 Taster za baznu stanicu

Pokazivač (FC8820)
1	 Taster pokazivača
2	 Dugme za uključivanje/isključivanje
3	 Tasteri za režime čišćenja
4	 Tasteri za vreme čišćenja
5	 Taster za baznu stanicu

Kako robot radi

Šta robot čisti
Ovaj robot je opremljen funkcijama koje ga čine pogodnim za čišćenje 
podova u kući.
Robot je naročito pogodan za čišćenje tvrdih podova, kao što su podovi od 
drveta, sa pločicama i od linoleuma. Može da dođe do problema prilikom 
čišćenja mekih podova, poput tepiha ili prostirki. Ako robota koristite na 
tepihu ili prostirki, prilikom prvog čišćenja budite u blizini da biste videli 
da li robot može da radi na toj vrsti podne obloge. Robot takođe zahteva 
nadzor kada ga koristite na crnim i sjajnim tvrdim podovima.

Kako robot čisti

Sistem za čišćenje
Robot ima 3-stepeni sistem za čišćenje radi efikasnog čišćenja podova.
-- Dve bočne četke pomažu robotu da čisti u uglovima i duž zidova. 

Takođe pomažu u skidanju prljavštine sa poda.
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-- Snaga usisavanja robota hvata slobodnu prljavštinu i prenosi je kroz 
otvor za usisavanje u posudu za prašinu.

-- Robot se isporučuje sa držačem maramica, što vam omogućava da još 
efikasnije očistite tvrdi pod pomoću maramica.

Šabloni čišćenja
U automatskom režimu za čišćenje robot koristi automatsku sekvencu 
šablona za čišćenje radi optimalnog čišćenja svakog dela prostorije.  
Koristi sledeće šablone za čišćenje:
1	 Z-šablon ili cik-cak šablon
2	 Nasumični šablon
3	 Šablon za praćenje zida
4	 Spiralni šablon
Tokom automatskog čišćenja robot koristi te šablone fiksnim redosledom:
1	 Z-šablon

2	 Nasumični šablon

3	 Šablon za praćenje zida

4	 Spiralni šablon
-- Kada robot završi sa sekvencom šablona, ponovo aktivira Z-šablon. 

Robot nastavlja da koristi ovu sekvencu šablona za čišćenje prostorije 
dok se punjiva baterija ne isprazni ili dok ga ručno ne isključite.

-- Ako robot detektuje naročito prljavu oblast u toku sesije čišćenja, 
prelazi u spiralni režim i na turbo brzinu ventilatora da bi se obezbedilo 
temeljno uklanjanje prljavštine.

Napomena: Takođe možete pojedinačno da izaberete svaki režim tako što ćete 
pritisnuti odgovarajući taster na daljinskom upravljaču ili pokazivaču (FC8820). 
Više detalja potražite u odeljku „Režimi čišćenja“ u poglavlju „Upotreba robota“.
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Kako robot izbegava razlike u visini

-- Robot ima tri senzora za propadanje sa donje strane. Te senzore koristi 
za detektovanje i izbegavanje razlika u visini poput stepenica.

Napomena: Normalno je da robot malo pređe ivicu razlike u visini pošto se 
prednji senzor za propadanje nalazi iza odbojnika.
Oprez: U nekim slučajevima, senzori za detektovanje neće na vreme 
detektovati stepenice ili drugu razliku u visini. Stoga pažljivo nadgledajte 
robota tokom prvih nekoliko sesija, kao i prilikom korišćenja u blizini 
stepenica ili druge razlike u visini.

Pre prve upotrebe

Montiranje bočnih četki

	1	 	Raspakujte bočne četke i postavite robota naopako na sto ili na pod.
	2	 	Gurnite bočne četke na osovine sa donje strane robota.
Napomena: Proverite da li ste pravilno postavili bočne četke. Pritisnite ih na 
osovine dok ne čujete da su legle na mesto („klik“).

Umetanje punjive baterije u robota
Morate da umetnete punjivu bateriju pre upotrebe.

	1	 	Pritisnite rebraste oblasti na poklopcu ležišta za bateriju da biste ga 
otključali.

	2	 	Povucite poklopac ležišta za bateriju sa robota.
	3	 	Uklonite plastiku sa punjive baterije.
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	4	 	Stavite punjivu bateriju u ležište.
Napomena: Proverite da li je strana baterije sa štampom okrenuta nagore i da 
li su konektori okrenuti na pravu stranu.
	5	 	Vratite poklopac ležišta za bateriju na robota.

Uklanjanje zaštitnog umetka sa daljinskog upravljača
Daljinski upravljač se napaja pomoću okrugle baterije CR2025. Ova baterija 
je zaštićena pomoću umetka koji morate da uklonite pre upotrebe.

	1	 	Povucite zaštitni umetak iz odeljka za bateriju na daljinskom 
upravljaču.

,, Daljinski upravljač je spreman za upotrebu.

Pre upotrebe

Instaliranje bazne stanica

	1	 	Umetnite mali utikač adaptera u utičnicu na baznoj stanici (1),  
a adapter uključite u zidnu utičnicu (2). Ekran na baznoj stanici  
će početi da svetli.

	2	 	Postavite baznu stanicu na horizontalan i ravan pod uz zid.
Savet: Da biste bili sigurni da će bazna stanica ostati fiksirana na izabranom 
mestu, možete da je pričvrstite za zid pomoću zavrtanja ili pomoću dva 
komada dvostrano samolepljive trake.
Napomena: Proverite da nema nikakvih prepreka niti razlika u visini 80 cm 
ispred, 30 cm sa desne strane i 100 cm sa leve strane bazne stanice.

Punjenje
Prilikom prvog punjenja baterije i kada se punjiva baterija isprazni, vreme 
punjenja je četiri sata. 
Robota možete da punite na dva načina:
-- Na baznoj stanici, ručno ili automatski tokom upotrebe;

SRPSKI132



-- Povezivanjem robota direktno na električnu mrežu.

Napomena: Kada je punjiva baterija potpuno napunjena, robot može da čisti 
do 100 minuta.
Punjenje na baznoj stanici 
	1	 	Postavite robota na baznu stanicu koja je priključena na električnu 

mrežu.

	2	 	Pritisnite prekidač za napajanje da biste uključili robota.

	3	 	Počeće da trepere indikator baterije na ekranu bazne stanice i 
indikator u dugmetu za uključivanje/isključivanje.

Napomena: Na ekranu robota prikazuje se indikator pokretanja sistema zato 
što je ovo prvi put da ga punite. 

	4	 	Kada se baterija potpuno napuni, prestaće da treperi indikator 
baterije na ekranu bazne stanice i indikator na dugmetu za 
uključivanje/isključivanje.

Automatsko punjenje tokom upotrebe
	1	 	Kada robot završi sa čišćenjem ili kada napunjenost baterije dođe do 

samo 15%, on će se automatski vratiti do bazne stanice na punjenje. 
Kada se robot vrati do bazne stanice, indikator na dugmetu za 
uključivanje/isključivanje treperi.

	2	 	Kada je robot pravilno postavljen na baznu stanicu, indikator baterije 
na ekranu bazne stanice počinje da treperi. 

	3	 	Kada se baterija potpuno napuni, prestaće da treperi indikator 
baterije na ekranu bazne stanice i indikator na dugmetu za 
uključivanje/isključivanje.

Napomena: Robot se automatski vraća do bazne stanice samo kada je 
čišćenje započeo od bazne stanice.
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Direktno punjenje iz električne mreže
	1	 	Umetnite mali utikač adaptera u utičnicu na robotu (1).  

Uključite adapter u zidnu utičnicu (2).
	2	 	Pritisnite prekidač za napajanje da biste uključili robota.
	3	 	Kada je robot pravilno povezan na električnu mrežu, indikator na 

dugmetu za uključivanje/isključivanje počinje da treperi. To ukazuje na 
to da se baterija puni.

	4	 	Kada je punjiva baterija potpuno napunjena, indikator na dugmetu  
za uključivanje/isključivanje na robotu će prestati da treperi.

Priprema prostorije za čišćenje

-- Pre nego što robot započne čišćenje obavezno sklonite sve slobodne ili 
lomljive predmete sa poda.

Upotreba robota

Pokretanje i zaustavljanje

	1	 	Pritisnite dugme za uključivanje/isključivanje. Uključiće se indikator  
na dugmetu za uključivanje/isključivanje i robot će početi da čisti.

-- Možete da pritisnete dugme za uključivanje/isključivanje na robotu.

-- Takođe možete da pritisnete dugme za uključivanje/isključivanje na 
daljinskom upravljaču ili na pokazivaču (FC8820).
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	2	 	Osim ako pritisnete neki od tastera za režime, robot će nastaviti 
da čisti u automatskom režimu dok se baterija skoro ne isprazni. 
U automatskom režimu čišćenja ponavlja sekvencu Z-pokreta, 
nasumičnih pokreta, praćenja zida i spiralnih pokreta. Više informacija 
o režimima čišćenja potražite u odeljku „Režimi čišćenja“.

	3	 	Kada se baterija skoro isprazni, indikator na dugmetu za uključivanje/
isključivanje počinje da treperi i robot se vraća do bazne stanice na 
punjenje. 

	4	 	Takođe možete da pritisnete dugme za uključivanje/isključivanje da 
biste prekinuli ili zaustavili čišćenje. Ako ponovo pritisnete dugme  
za uključivanje/isključivanje i ako je baterija dovoljno napunjena,  
robot nastavlja sa čišćenjem u automatskom režimu.

	5	 	Takođe možete da navedete robota da se vrati do bazne stanice pre 
nego što se punjiva baterija skoro isprazni tako što ćete pritisnuti 
taster za baznu stanicu na daljinskom upravljaču ili na pokazivaču 
(FC8820). Uključuje se indikator bazne stanice na ekranu robota  
i robot se vraća do bazne stanice.

Napomena: Ako robot nije krenuo od bazne stanice, neće se automatski 
vratiti do nje kada se baterija skoro isprazni. Ako je baterija i dalje dovoljno 
napunjena, možete da pritisnete taster za baznu stanicu da bi se robot vratio 
do bazne stanice. Ako je baterija potpuno ispražnjena, morate ručno da stavite 
robota na baznu stanicu. 
Režimi čišćenja
Pored automatskog režima čišćenja, ovaj robot ima četiri pojedinačna 
režima čišćenja koje možete da aktivirate pomoću odgovarajućih tastera.

Režim Z-šablona
-- U režimu Z-šablona robot čisti tako što se uzastopno kreće u obliku 

slova Z kako bi očistio veće oblasti.

Nasumični režim
-- U ovom režimu robot čisti prostoriju koristeći mešani šablon ravnih i 

cik-cak pokreta. 
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Režim praćenja zida
-- U ovom režimu robot prati zidove u prostoriji kako bi dodatno očistio 

oblasti uz zidove.

Spiralni režim
-- U ovom režimu robot se kreće spiralno uz ventilator na turbo brzini 

radi temeljnog čišćenja zaprljane oblasti.

Ručno upravljanje

	1	 	Koristite tastere sa strelicama iznad i ispod, odnosno sa leve i desne 
strane tastera za uključivanje/isključivanje na daljinskom upravljaču da 
biste pomerali robota kroz prostoriju.

Napomena: Nemojte da pritiskate taster sa strelicom nadole kada je robot u 
blizini razlike u visini ili stepenica.

Upotreba dugmadi za vreme čišćenja

-- Pritisnite taster za maksimalno vreme čišćenja da bi robot čistio u 
automatskom režimu dok se baterija skoro ne isprazni. Kada robot 
završi sa čišćenjem, automatski će se vratiti do bazne stanice ako  
je čišćenje započeo od nje. Ako je robot krenuo sa druge tačke  
u prostoriji, pritisnite taster za baznu stanicu da biste ga poslali  
do bazne stanice.
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-- Drugi tasteri za vreme čišćenja omogućavaju vam da robota podesite 
tako da radi 60, 45 i 30 minuta, tim redosledom. Kada vreme čišćenja 
istekne, robot će se automatski vratiti do bazne stanice ako je čišćenje 
započeo od nje. Ako je robot krenuo sa druge tačke u prostoriji, 
pritisnite taster za baznu stanicu da biste ga poslali do bazne stanice.

Upotreba programa za čišćenje

Podešavanje vremena i dana
Ako želite da koristite programe za čišćenje, prvo morate da podesite 
vreme i dan u nedelji na ekranu bazne stanice. Slike koje opisuju donje 
korake potražite u umetku na savijanje na kraju.

	1	 	Pritisnite taster za podešavanje. Počinju da trepere indikator za režim 
podešavanja i indikator vremena.

	2	 	Jedanput pritisnite taster za izbor. Počinje da treperi indikator za sate.
	3	 	Pomoću tastera + i - na daljinskom upravljaču podesite vrednost za 

sate. Podešena vrednost će se prikazati na ekranu.
	4	 	Pritisnite taster za izbor da biste potvrdili podešenu vrednost za sate. 

Počinje da treperi indikator za minute.
	5	 	Pomoću tastera + i - na daljinskom upravljaču podesite vrednost za 

minute. Podešena vrednost će se prikazati na ekranu.
	6	 	Pritisnite taster za izbor da biste potvrdili podešenu vrednost za 

minute. Počinje da treperi indikator „Su“ (Sunday = nedelja).
	7	 	Pomoću tastera + i - na daljinskom upravljaču podesite trenutni dan 

u nedelji.
	8	 	Pritisnite taster za izbor da biste potvrdili dan u nedelji.
	9	 	Pritisnite taster za podešavanje da biste potvrdili postavku vremena 

i dana u nedelji. Indikator režima za podešavanje i indikator vremena 
prestaju da trepere i počinju stalno da svetle.

Programiranje vremena čišćenja
Ako ste na ekranu bazne stanice podesili vreme i dan u nedelji, možete da 
programirate vremena čišćenja za robota. Slike koje opisuju donje korake 
potražite u umetku na savijanje na kraju.
Dostupne su sledeće opcije za programiranje:

Program Indikator na ekranu
Čišćenje svaki dan Uključeni su indikatori za sve dane

Čišćenje radnim danima Uključeni su indikatori od „Mo“ do „Fri“

Čišćenje tokom 2 uzastopna dana Uključeni su indikatori za 2 dana, npr. „Fri“ i „Sa“

Čišćenje 1 dan nedeljno Uključen je indikator za izabrani dan
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	1	 	Pritisnite taster za podešavanje. Počinju da trepere indikator za režim 
podešavanja i indikator programa za čišćenje.

	2	 	Jedanput pritisnite taster za izbor. Počinje da treperi indikator za sate.
	3	 	Pomoću tastera + i - na daljinskom upravljaču podesite vrednost za 

sate. Podešena vrednost će se prikazati na ekranu.
	4	 	Pritisnite taster za izbor da biste potvrdili podešenu vrednost za sate. 

Počinje da treperi indikator za minute.
	5	 	Pomoću tastera + i - na daljinskom upravljaču podesite vrednost za 

minute. Podešena vrednost će se prikazati na ekranu.
	6	 	Pritisnite taster za izbor da biste potvrdili podešenu vrednost za 

minute. Počinje da treperi indikator „Su“ (Sunday = nedelja).
	7	 	Pomoću tastera + i - na daljinskom upravljaču prelazite između 

programa za čišćenje (dostupne opcije za programiranje potražite u 
gornjoj tabeli).

	8	 	Pritisnite taster za izbor da biste potvrdili izabrani program.
	9	 	Pritisnite taster za podešavanje da biste potvrdili programiranje. 

Indikator za režim podešavanja i indikator programa za čišćenje 
prestaju da trepere i počinju stalno da svetle.

	10		Nakon što podesite program za čišćenje, na ekranu će se prikazati 
indikator programa za čišćenje i izabrani dan/dani. Ako robota 
ostavite u stanju pripravnosti i ako mu je baterija potpuno napunjena, 
započeće čišćenje u programirano vreme, na programirani dan ili 
dane.

Tasteri za brzinu ventilatora
Tastere za brzinu ventilatora možete da koristite za povećavanje brzine 
ventilatora na turbo ili za isključivanje ventilatora. Podrazumevana postavka 
je normalna brzina ventilatora.
1	 Turbo brzina ventilatora povećava snagu usisavanja robota.
2	 Možete da isključite ventilator pritiskom na ovaj taster.
3	 Pritisnite ovaj taster za normalnu brzinu ventilatora.

Odziv na pljeskanje rukama
--  Kada sve ikone na ekranu trepere, postoji kvar na robotu. Da biste 

zaustavili treperenje ikona i videli šta nije u redu, jedanput pljesnite 
rukama. To će dovesti do prikazivanja koda greške na ekranu. 
Objašnjenja značenja tih kodova grešaka potražite u poglavlju  
„Kodovi grešaka“.

Upotreba dodatka za maramice
Dodatak za maramice predstavlja funkciju koja vam omogućava da čistite 
tvrde podove pomoću maramica.
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Priprema dodatka za maramice za upotrebu
	1	 	Okrenite robota naopako i stavite ga na pod ili na sto.
	2	 	Stavite maramicu na sto i dodatak za maramice stavite na maramicu 

tako da jezičci za fiksiranje budu okrenuti ka vama.

	3	 	Savijte oba kraja maramice oko dodatka za maramice i fiksirajte 
maramicu na dodatak tako što ćete delove za fiksiranje gurnuti u 
žlebove.

	4	 	Umetnite jezičak za fiksiranje dodatka za maramice u otvor 
neposredno iza točka na jednoj strani robota u gurajte dok ne 
budete čuli da je legao na mesto („klik“). Zatim te korake ponovite 
sa druge strane.

	5	 	Okrenite robota i stavite ga na pod na točkove, tako da dodatak za 
maramice dodiruje pod.

Upotreba robota sa dodatkom za maramice
 Kada je postavljen dodatak za maramice, robota možete da koristite u bilo 
kojem režimu, na svim tvrdim podovima. Nemojte da koristite dodatak za 
maramice na tepisima ili prostirkama.

Uklanjanje dodatka za maramice
Uklonite dodatak za maramice čim završite sa brisanjem poda.

	1	 	Okrenite robota naopako i stavite ga na pod ili na sto.
	2	 	Gurnite jedan kraj dodatka za maramice ka točku sa druge strane 

robota da biste ga oslobodili. Zatim skinite dodatak sa robota.

Upotreba pokazivača (FC8820)

Punjenje pokazivača
Pokazivač ima punjivu bateriju koja može da se puni pomoću priloženog 
USB kabla.
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	1	 	Priključite mikro USB utikač u utičnicu na donjoj strani pokazivača.
	2	 	Priključite USB utikač u USB punjač ili u USB priključak na 

prenosnom računaru.

	3	 	Indikator punjenja na pokazivaču počinje stalno da svetli.  
Punjenje traje 30 minuta. Kada se indikator punjenja isključi,  
baterija je potpuno napunjena.

Upravljanje robotom pomoću pokazivača
-- Kada pritisnete i zadržite taster pokazivača, pokazivač emituje zrak 

infracrvenog svetla. Ovaj zrak vam omogućava da robota pomerate 
u određenom pravcu. Dok držite taster pritisnutim i pokazujete u 
željenom pravcu, robot će se pomerati u tom pravcu. Kada otpustite 
taster na pokazivaču, robot prelazi u automatski režim čišćenja.

-- Pokazivač vam omogućava da robota pošaljete u određeni deo 
prostorije kako biste ga zaista temeljno očistili.

Upotreba jedinice za virtuelni zid (FC8820)

Stavljanje baterija u jedinicu za virtuelni zid
Jedinica za virtuelni zid napaja se pomoću četiri AA baterije.

	1	 	Gurnite dva jezička za oslobađanje sa donje strane zadnjeg poklopca 
(1), povucite zadnji poklopac nagore i skinite ga sa jedinice za 
virtuelni zid (2).
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	2	 	Uzmite četiri nove AA baterije iz pakovanja i umetnite ih u odeljak za 
baterije na jedinici za virtuelni zid.

Napomena: Pazite da su + i - polovi baterija budu pravilno usmereni.
	3	 	Vratite zadnji poklopac na jedinicu za virtuelni zid.
Postavljanje jedinice za virtuelni zid radi zaustavljanja robota
Jedinicu za virtuelni zid možete da koristite da biste sprečili robota da uđe 
u prostoriju ili u oblast u koju ne želite da ulazi.

	1	 	Postavite jedinicu na mesto iza kojeg ne želite da robot ide, npr. blizu 
otvorenih vrata prostorije u koju ne bi trebalo da ulazi ili blizu vrha 
stepenica.

	2	 	Uključite jedinicu za virtuelni zid pomoću prekidača za napajanje sa 
gornje strane jedinice.

	3	 	Uključite robota za uobičajenu sesiju čišćenja.

	4	 	Kada se robot suviše približi jedinici za virtuelni zid, indikator na 
jedinici za virtuelni zid će početi da treperi i ona će emitovati zrak 
infracrvenog svetla. Ovaj zrak će navesti robota da promeni pravac  
i da se udalji od jedinice za virtuelni zid.

Čišćenje i održavanje

Pražnjenje i čišćenje posude za prašinu
Ispraznite i očistite posudu za prašinu kada se uključi ikona napunjene 
posude za prašinu na ekranu robota.
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	1	 	Uklonite gornji poklopac.
Napomena: Proverite da li je prekidač za napajanje u položaju za isključeno.

	2	 	Povucite nagore dršku poklopca posude za prašinu i izvadite posudu 
za prašinu iz odeljka posude za prašinu.

Napomena: Pazite da ne oštetite krilca ventilatora na motoru prilikom 
uklanjanja ili vraćanja posude za prašinu.

	3	 	Pažljivo skinite poklopac sa posude za prašinu i izvadite filter.

	4	 	Protresite posudu za prašinu iznad kante za otpatke da biste je 
ispraznili. Očistite filter i unutrašnjost posude za prašinu krpom 
ili četkicom za zube sa mekim vlaknima. Takođe očistite otvor za 
usisavanje sa donje strane posude za prašinu.

Oprez: Nemojte da perete posudu za prašinu i filter vodom niti u mašini 
za sudove.

	5	 	Vratite filter u posudu za prašinu. Zatim stavite poklopac na posudu 
za prašinu.

SRPSKI142



	6	 	Vratite posudu za prašinu u odeljak posude za prašinu i vratite gornji 
poklopac na robota.

Oprez: Uvek proverite da li se filter nalazi u posudi za prašinu.  
Ako robota koristite bez filtera u posudi za prašinu, motor će se oštetiti. 

Čišćenje senzora, točkova i bočnih četki
 Da biste održali dobar učinak čišćenja, morate povremeno da očistite 
senzore za propadanje, točkove i bočne četke.

	1	 	Proverite da li je prekidač za napajanje u položaju za isključeno.
	2	 	Postavite robota naopako na ravnu površinu.
	3	 	Pomoću četke sa mekim vlaknima (npr. četkice za zube)  

uklonite prašinu ili nakupljenu prašinu sa senzora za propadanje. 
Takođe proverite da prljavština ili nakupljena prašina ne blokira  
otvor za usisavanje.

Napomena: Važno je da redovno čistite senzore za propadanje. Ako su senzori 
za propadanje prljavi, robot možda neće moći da detektuje razlike u visini.
	4	 	Pomoću četke sa mekim vlaknima (npr. četkice za zube) uklonite 

prašinu ili nakupljenu prašinu sa prednjeg točka i bočnih točkova.

	5	 	Da biste očistili bočne četke, uhvatite ih za vlakna i skinite ih sa 
osovina.

	6	 	Uklonite nakupljenu prašinu, dlake i vlakna sa osovine i sa bočne 
četke pomoću mekane četke (npr. četkice za zube) ili krpe.

	7	 	Proverite da li na bočnim četkama i sa donje strane robota ima 
oštrih predmeta koji mogu da oštete pod. 
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Zamena delova
Rezervne delove i dodatke možete da naručite na www.shop.philips.com/ 
service ili kod prodavca Philips proizvoda. Takođe možete da se obratite 
centru za korisničku podršku kompanije Philips u svojoj zemlji. 

Zamena filtera
Zamenite filter ako je veoma zaprljan ili oštećen. Novi filter možete da 
naručite pod brojem narudžbine CP0109. Pogledajte odeljak „Pražnjenje 
i čišćenje posude za prašinu“ u poglavlju „Čišćenje i održavanje“ da biste 
pronašli uputstva za uklanjanje starog filtera iz posude za prašinu i stavljanje 
novog u posudu za prašinu.

Zamena bočnih četki
Zamenite bočne četke nakon određenog vremena da biste obezbedili 
odgovarajuće rezultate čišćenja.

Napomena: Uvek zamenite bočne četke kada primetite znakove habanja ili 
oštećenja. Takođe preporučujemo da istovremeno zamenite obe bočne četke. 
Rezervne bočne četke možete da naručite u obliku kompleta pod brojem 
narudžbine CP0107.
	1	 	Proverite da li je prekidač za napajanje u položaju za isključeno.
	2	 	Da biste zamenili bočne četke, uhvatite stare bočne četke za vlakna i 

skinite ih sa osovina.
	3	 	Gurnite nove bočne četke na osovine.

Zamena punjive baterije
Zamenite punjivu bateriju u slučaju da više ne možete da je punite ili kada 
se brzo prazni. Novu punjivu bateriju možete da naručite pod brojem 
narudžbine CP0113 za model FC8820 i pod brojem narudžbine CP0112 
za FC8810.

	1	 	Ostavite robota da radi dok se baterija ne isprazni kako biste bili 
sigurni da je punjiva baterija potpuno ispražnjena pre nego što je 
uklonite i odložite.

	2	 	Gurnite i skinite poklopac ležišta za bateriju sa robota i izvadite staru 
punjivu bateriju.
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	3	 	Stavite novu punjivu bateriju u ležište i vratite poklopac ležišta za 
bateriju na robota.

Zamena baterije u daljinskom upravljaču
Daljinski upravljač se napaja pomoću okrugle baterije CR2025.  
Zamenite bateriju kada robot više ne reaguje na pritiskanje tastera na 
daljinskom upravljaču.

	1	 	Držite daljinski upravljač naopako. Pritisnite dugme za oslobađanje 
na držaču baterije i istovremeno izvucite držač baterije iz daljinskog 
upravljača.

	2	 	Uklonite ispražnjenu bateriju iz držača baterije i umesto nje stavite 
novu. Zatim ponovo uvucite držač baterije u daljinski upravljač.

Naručivanje novih maramica
Nove maramice možete da naručite pod brojem narudžbine CP0123.

Rešavanje problema
Ovo poglavlje sumira najčešće probleme sa kojima se možete sresti 
prilikom upotrebe aparata. Ako ne možete da rešite problem pomoću 
informacija navedenih u nastavku, posetite www.philips.com/support 
da biste pronašli listu najčešćih pitanja ili se obratite centru za korisničku 
podršku u svojoj zemlji. 
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Problem Uzrok Rešenje

Robot ne 
započinje 
čišćenje kada 
pritisnem dugme 
za uključivanje/
isključivanje.

Punjiva baterija je prazna.  Napunite bateriju (pogledajte poglavlje  
„Pre upotrebe“).

Mali utikač je još uvek 
umetnut u utičnicu na 
robotu.

Robot ne može da se napaja iz električne mreže 
tokom rada. Tokom rada može da koristi isključivo 
punjivu bateriju. Stoga uvek isključite adapter iz 
robota i električne mreže pre upotrebe.

E1 na ekranu. Jedan ili oba točka su 
zaglavljeni.

Postavite prekidač za napajanje u položaj za 
isključeno. Uklonite nakupljenu prašinu, dlake, vlakna 
ili žicu koja se obmotala oko suspenzije točkova.

Jedna ili obe bočne četke su 
zaglavljene.

Očistite bočne četke (pogledajte poglavlje „Čišćenje 
i održavanje“).

E2 na ekranu. Gornji poklopac nije 
prisutan ili nije dobro 
zatvoren.

Kada gornji poklopac nije prisutan ili nije pravilno 
zatvoren, robot ne radi. Pravilno postavite gornji 
poklopac na robota.

E3 na ekranu. Odbojnik se zaglavio. Pritisnite dugme za uključivanje/isključivanje da 
biste zaustavili robota. Podignite robota tako da se 
odbojnik oslobodi.

E4 na ekranu. Robot je podignut dok je 
čistio.

Pritisnite dugme za uključivanje/isključivanje da biste 
zaustavili robota. Zatim ga ponovo pritisnite da bi 
robot nastavio sa uobičajenom sesijom čišćenja.

E5 na ekranu. Robot čisti tamnu ili crnu 
površinu, što aktivira 
senzore za propadanje. 
Ovo dovodi do toga da se 
robot kreće neuobičajenom 
putanjom.

Pritisnite dugme za uključivanje/isključivanje, a zatim 
premestite robota na svetliji deo poda. Ako problem 
i dalje bude prisutan na svetlijim podovima, posetite 
www.philips.com/support ili se obratite centru za 
korisničku podršku u svojoj zemlji.

Robot čisti pod koji 
snažno odbija sunčevo 
svetlo. To aktivira senzore 
za propadanje i izaziva 
neuobičajeno kretanje 
robota.

Zatvorite zavese da biste sprečili prodiranje 
sunčevog svetla u prostoriju.

E6 na ekranu. Punjiva baterija nije pravilno 
ubačena.

Uputstva za ubacivanje punjive baterije potražite u 
poglavlju „Pre prve upotrebe“.

Prekidač za napajanje je u 
položaju za isključeno dok je 
robot na baznoj stanici.

Postavite prekidač za napajanje u položaj za 
uključeno.
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Problem Uzrok Rešenje

Robot ne čisti 
dobro.

Vlakna jedne ili obe bočne 
četke su iskrivljena ili 
savijena.

Potopite četku/četke u toplu vodu na neko vreme. 
Ako vlakna ne vrate prvobitni oblik na ovaj način, 
zamenite bočne četke. Uputstva za zamenu bočnih 
četki potražite u poglavlju „Zamena“.

Filter u posudi za prašinu je 
prljav.

Očistite filter u posudi za prašinu pomoću krpe ili 
četkice za zube sa mekim vlaknima.

Ako četkica ne pomaže u čišćenju filtera, zamenite 
filter novim (pogledajte poglavlje „Zamena“).

Zapušen je otvor za 
usisavanje sa donje strane 
posude za prašinu.

Očistite otvor za usisavanje (pogledajte poglavlje 
„Čišćenje i održavanje“).

Prednji točkić je blokiran 
dlakama ili drugom 
prljavštinom.

Očistite prednji točak (pogledajte poglavlje 
„Čišćenje i održavanje“).

Baterija više ne može 
da se napuni ili se 
veoma brzo prazni.

Punjiva baterija je dostigla 
kraj radnog veka.

Zamenite punjivu bateriju (pogledajte poglavlje 
„Zamena“).

Baterije daljinskog 
upravljača se 
previše brzo 
prazni.

Možda niste umetnuli 
baterije odgovarajućeg tipa.

Za daljinski upravljač potrebna vam je okrugla 
baterija CR2025. Ako problem potraje, posetite 
www.philips.com/support ili se obratite centru za 
korisničku podršku u svojoj zemlji.

Kodovi grešaka

Kôd greške Mogući uzrok Rešenje

E1 Točkovi su zaglavljeni Sklonite robota od prepreke i pritisnite dugme za 
uključivanje/isključivanje da bi nastavio čišćenje.

E2 Gornji poklopac ili 
posuda za prašinu 
nije pravilno 
postavljena

Pravilno ubacite posudu za prašinu i postavite gornji 
poklopac na robota. Kôd greške će automatski nestati  
sa ekrana.

E3 Odbojnik se zaglavio Sklonite robota od prepreke. Kôd greške će automatski 
nestati sa ekrana.

E4 Robot je podignut 
sa poda

Vratite robota na pod kako bi kôd greške nestao.

E5 Boja poda je previše 
tamna

Stavite robota na svetliju oblast poda. Očistite senzore za 
propadanje.

E6 Baterija nije pravilno 
umetnuta

Pročitajte uputstva u odeljku „Umetanje punjive baterije u 
robota“ u poglavlju „Pre prve upotrebe“.

Greška pri punjenju Proverite da li je prekidač za napajanje u položaju za 
uključeno kada je robot na baznoj stanici.
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